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Yasal bilgi ve uyarilar

ikaz bilgisi konsepti

Bu kullanma kilavuzu, kendi glvenliginiz ve mal kaybi veya zarar olusmasini énlemek icin dikkat etmeniz gereken
bilgi ve uyarilar icermektedir. Kisisel glivenliginiz ile ilgili bilgi ve uyarilar bir ikaz Gi¢geni ile belirtiimistir, genel mal
hasari ile ilgili bilgi ve uyarilar igin ise ikaz tiggeni kullaniimamistir. Tehlike kademesine bagl olarak, ikaz bilgi ve
uyarilari, en 6nemliden daha az 6énemlilere gére, asagidaki sekilde siralanmistir.

/N\TEHLIKE

eger bildirilen dikkat etme dnlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olacagi anlamina gelir.
/\iKAZ

eger bildirilen dikkat etme 6nlemlerine uyulmazsa, 6lim veya agir yaralanma olabilecegi anlamina gelir.

/\DIKKAT

ikaz t¢geni ile birlikte kullaniimissa, eger bildirilen dikkat etme énlemlerine uyulmazsa, hafif yaralanma
olabileceg@i anlamina gelir.

DIKKAT

ikaz Uggeni ile birlikte kullanilmamissa, eger bildirilen dikkat etme énlemlerine uyulmazsa, mal hasari olabilecegi
anlamina gelir.

DIKKAT

eger ilgili bilgi ve uyariya dikkat edilmezse, istenmeyen bir sonug veya durumun ortaya ¢ikabilecegi anlamina
gelir.

Birden fazla tehlike derecesinin ayni anda ortaya ¢ikmasi halinde, en yilksek tehlike derecesine ait uyari bilgisi

kullanilir. E@er ikaz Gggenli bir uyari bilgisinde insanlara zarar gelebilecegi hususuna dikkat ¢ekiliyorsa, ayni ikaz
bilgisine ayrica bir mal hasari ile ilgili uyari da eklenmis olabilir.

Yetkili personel

Bu dokiimantasyon iginde agiklanan Uriinli/sistemi sadece ilgili gérev igin uygun nitelikte olan kalifiye personel
kullanabilir. Uriiniin/Sistemin kullanimi esnasinda ilgili géreve iliskin dokiimantasyona ve 6zellikle bu
dokimantasyon iginde belirtilen glivenlik ve uyari bilgilerine dikkat edilecektir. Kalifiye personel, gerekli egitime ve

deneyime sahip oldugundan bu Urlnleri/sistemleri kullanirken riskleri fark edebilecek ve olasi tehlikeleri
Onleyebilecek bilgiye sahiptir.

Siemens riinlerinin amaca uygun kullanimi

Markalar

Litfen sunlara dikkat ediniz:

/\iKAZ

Siemens Urinleri sadece katalogda ve ilgili teknik dokiimantasyonda 6ngérilmus kullanim durumlari igin
kullaniimalidir. Eger yabanci Urlnler ve yabanci bile$enlgr kullanilirsa, bu rln ve bilesenler Siemens tarafindan
tavsiye edilmis ya da kullanimina izin verilmis olmalidir. Urinlerin kusursuz ve glivenli kullanimi igin, gerektigi
sekilde tasinmasi, gerektigi sekilde depolanmasi, yerlestiriimesi, montaji, kurulmasi, devreye sokulmasi,

kullanilmasi ve muhafaza edilmesi ya da onarilmasi sarttir. izin verilen gevre kosullarina uyulmalidir. ilgili
dokumantasyonlarda verilen bilgi ve uyarilara dikkat edilmelidir.

Tescil ibaresi ® ile isaretlenmis tim isim ve tanimlar, tescil edilmis Siemens AG markalaridir. Bu yazidaki diger
isim ve tanimlar, Gglnci kisiler tarafindan kendi amaglari igin kullaniimalari halinde sahiplerinin haklarina tecaviz
edilmis olmasi s6z konusu olabilecek markalar olabilir.

Sorumluluk Gstlenmeme mesuliyeti

Bu yazinin igerigini, tarif edilen donanim ve yazilima uygunlugu agisindan kiyasladik. Yine de farkliliklar ve
sapmalar olabilir ve bu nedenle tamamen uyumluluk hususunda herhangi bir sorumluluk ustlenmiyoruz ve garanti

vermiyoruz. Bu yazida verilen bilgiler muntazam araliklar ile kontrol edilmektedir ve gerekli diizeltmeler yazinin
muteakip baskilarina islenmektedir.

Siemens AG Dokiiman siparis numarasi: 3ZX1012-0KM42-3AHO Copyright © Siemens AG 2008,
Industry Sector ® 10/2009 2009.
Postfach 48 48
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Giris 1

1.1 Mevcut dokiimanin amaci
isbu el kitabi SENTRON PAC4200 eneriji analizériinii agiklamaktadir.
Hedef kitlesi
® Planlamaci
® isletmeci
® Devreye alan

® Servis ve bakim personeli

Gerekli temel bilgiler

El kitabinin anlasiimasi icin elektrik teknolojisi alaninda genel bilgilere sahip olunmasi
gerekir.

Montaj ve baglanti igin gegerli emniyet kurallarinin ve normlarin bilinmesi gerekir.

Gegerlilik alani
Bu el kitabi, cihazin asagidaki modelleri i¢in gegerlidir:
Asagidakilerle birlikte kumanda paneline montaj icin SENTRON PAC4200
® | C ekran

Vida klemensi

Yuvarlak kablo pabucu baglantisi

Cok voltajli sebeke adaptori

Bu el kitabinda, kitabin yayinlandigi tarihte gecerli olan cihaz 6zellikleri agiklanmistir.

1.2 Erisim yardimcilar

Genel
El kitabi, sununla bilgilere hedefli erisime destek olur:
® icindekiler dizini
e Sekil ve tablo dizini
e Kisaltmalar dizini
® Sozlik

® indeks

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02 13



Giris
1.3 Teslimat icerigi

1.3 Teslimat igerigi

Aciklama
Paket icinde bulunanlar:
e 1 SENTRON PAC4200 enerji analizori
e 1PIil
® Panel montaji igin 2 tutucu
¢ 1 SENTRON PAC4200 isletme kilavuzu
e 1 veritasiyicisi (CD-ROM veya DVD)

1.4 Veri tasiyicisinin igerigi

Veri tastyicisinin igerigi

SENTRON PAC4200 enerji analizérl bir veri tasiyicisi (CD veya DVD) ile birlikte teslim
edilir. Veri tasiyicisinda su dosyalari bulabilirsiniz:

® Mevcut tum dillerde SENTRON PAC4200'e ait cihaz kitabi ve isletme kilavuzu

e Mevcut tim dillerde opsiyonel genisletme moddllerine ait cihaz kitaplari ve isletme
kilavuzlari

® Opsiyonel genisletme modiillerinin cihaz yapilandirmasi icin gereken dosyalar, érn. z. B.
GSD dosyasi.

® Online yardim dahil mevcut tim dillerde SENTRON powerconfig yazilimi ve Aimanca ve
Ingilizce README dosyasi

e SENTRON igin Aimanca ve ingilizce Lisans Sertifikasi

1.5 Giincel bilgiler ve dlizeltme sayfasi

Strekli giincel bilgiler
Ek destegi asagidaki ¢agri numaralarindan temin edebilirsiniz:

teknik asistanlik:

Telefon: +49 (0) 911-895-5900 (8°° —17°° MEZ)
Faks: +49 (0) 911-895-5907
internet:

E-posta: Teknik asistanlik (mailto:technical-assistance@siemens.com)

internet: Teknik asistanlik (http://www.siemens.de/lowvoltage/technical-assistance)

SENTRON PAC4200
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Giris

Diizeltme sayfasi

1.6 Diger doktimantasyonl/ar

Kitabin sonuna bir diizeltme sayfasi eklenmistir. Buraya iyilestirme, tamamlama ve diizeltme
Onerilerini yazmanizi ve bu sayfayi bize géndermenizi rica ederiz. Bdylece bir sonraki
baskinin iyilestiriimesine katkida bulunmus olursunuz.

Ayrica bakiniz
Duzeltme sayfasi (Sayfa 266)
1.6 Diger dokiimantasyonlar
Genel bakis
Daha fazla bilgiyi su el kitaplarinda bulabilirsiniz:
e "SENTRON PAC4200" isletme kilavuzu
® Opsiyonel genisletme modillerine ait cihaz kitaplari ve isletim kilavuzlari
e SIMATIC "NET PROFIBUS Networks"
Genel bakis

Daha fazla bilgiyi su el kitaplarinda bulabilirsiniz:

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC enerji analizoru el kitabi

SENTRON PAC enerji analizéru isletim kilavuzu

PAC RS485 genisletme modili isletim kilavuzu

Modbus-IDA.org "MODBUS APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.1a"
MODBUS.org "MODBUS over Serial Line Specification & Implementation guide V1.02"
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1.6 Diger dokiimantasyonlar
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Emniyet bilgileri

21 Emniyet bilgileri

Genel glivenlik uyarilari

ATEHLIKE

Tehlikeli voltaj

Oliim tehlikesi veya agir yaralanma tehlikesi mevcuttur.

Calismalara baslamadan 6nce, sistemin ve cihazin enerjisini kesin.

Cihaz lizerindeki emniyet agisindan énemli semboller

—T
—T
SIEMENS
H:| SENTRON PAC4200
Sertal No.:
[ I N QAE 07 07
[ I N
MAC ADD: 08-00-1A-FC-7E-0B X@
O | 7KM4212-08A00-3A40 3l

s CE

I — 0

MEASURING
EQUIPMENT
[ N aMHY
 Type 5 Endosure
1 Made in Germany
(171 |Awdlary: 95-240V,50/60Hz, 32VA
110-340V =, 11W
[ N
1 |Measuring K MK —
Inputs: b N\ T 10

(1 |Cument3-1sACAT I
Voltage: 3~ mex. BI0/400V, 50/50kz, cati L—1

3~ mayx. 600/347V {for UL)
[ — [ —

e

Resim 2-1 Cihaz Gizerindeki emniyet agisindan 6nemli semboller

SENTRON PAC4200
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Emniyet bilgileri

2.1 Emniyet bilgileri

Ayrica bakiniz

18

Sembol

Anlami

(1) 2

Elektrik carpmasi nedeniyle tehlike.

) f

Bir tehlike yerine karsi uyari

/\DIKKAT

AgcIK bir akim devresi, kigisel yaralanmalara ve cihazda hasarlara neden olabilir.

Arada salt edilmis akim transformatdrlerinin sekonder baglantilarini, cihaza giden akim
kablolari kesilmeden 6nce kisa devreleyin.

Olgiim akiminin olusturulmasi (Sayfa 109)

Olgiim voltajinin olusturulmasi (Sayfa 109)

Besleme gerilimi verilmesi (Sayfa 99)
Pilin Degistirilmesi (Sayfa 166)

SENTRON PAC4200
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Aciklama

3

3.1 SENTRON PAC4200'Un gug 6zellikleri

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC4200, dusuk voltaj enerji dagitimi igcinde dnemli tim sebeke parametrelerinin
gosterilmesine, depolanmasina ve kontrol edilmesine yarayan bir enerji analizéridur. Bir, iki
veya ¢ fazli 6lcim yapabilme 6zelligine sahiptir ve iki, (¢ veya dort iletkenli, TN, TT ve IT
sebekelerinde kullanilabilir.

96 x 96 mm formatindaki kompakt tasarimi sayesinde her standart kesite uyar. SENTRON
PAC4200, minimum degerler, maksimum degerler ve ortalama degerlerle birlikte yaklasik
200 dlgim buyukluguna élcer.

Bulyuk 6l¢cim voltaji araligi sayesinde ¢ok voltajli sebeke adaptéri SENTRON PAC4200,
maks. 690 V'luk (VL icin maks. 600 V) sebeke nominal voltajina sahip her disuk voltaj
sebekesine baglanabilir.

Daha yuksek voltajlar, voltaj transformatorleri izerinden 6lcilebilir. Akim 6lgiimu igin, gerek x
/' 1 A gerekse de x / 5 A akim transformatdrleri kullanilabilir.

Buyuk, grafik LC ekran, uzak mesafelerden de okunabilmesini saglar. Kot aydinlatma
kosullarinda da optimal okuma olanagini saglamak icin SENTRON PAC4200, ayarlanabilir
bir arka plan aydinlatmasina sahiptir.

Cok dilli salt metin gostergeleriyle baglantil olarak dért fonksiyon tusu aracihigiyla bir
navigasyonlu kullanici rehberligi mimkuindir. Tecribeli kullanici i¢in ayrica bir dogrudan
navigasyon mevcuttur, bunun sayesinde istenen gésterge modunun hizl segilmesi mimkin
olur.

SENTRON PAC4200 yuksek bir 8lcim hassasiyetine sahiptir. Yik profillerinin elde edilmesi
ve kaydedilmesi igin farkh yontemlerin kullaniimasini saglar. Cihaz, bir dizi faydali kontrol,
teshis ve servis fonksiyonlarina, iki tarifeli bir gériinen, aktif ve reaktif enerji sayacina, bir
Universal sayaca, ayrica bagl tiketicilerin kontrol edilmesi igin bir isletim saati sayacina
sahiptir.

SENTRON PAC4200, bir yil boyunca giin ve tarife basina goriinen, aktif ve reaktif enerji
tiketimini kaydeder. Bunun disinda, enerji analizor, bir Gretim prosesinin eneriji tiketimini
belirlemek i¢im bir gériinen, aktif ve reaktif enerji sayacina sahiptir. Yerlesik bir isletim saati
sayacl, bu prosesin suresini belirler. Proses enerji sayacinin kontroli igin, mevcut dijital
girislerden faydalanilir.

Kapsamli, parametrelere baglanabilen bir mesaj sistemi, farkl olaylarin (6rnegin limit ihlalleri
veya kullanima miidahale edilmesi gibi) kullaniciya 6zel olarak kontrol edilmesini saglar.

Cihazin veri hafizasi ve dahili saat pil desteklidir.

iletisim igin, entegre 10 / 100 Mbit Ethernet arabirimi veya opsiyonel bir genisletme modiilii
kullanilabilir, rn. SENTRON genisletme modilii PAC RE485 veya SENTRON genisletme
modili PAC PROFIBUS DP.

SENTRON PAC4200, iki cok fonksiyonlu dijital giris ve iki cok fonksiyonlu dijital ¢ikis
Uzerinden kontrol edilir.

Opsiyonel SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modiilleriyle, SENTRON PAC4200'G
maksimum 8 dijital giris ve 4 dijital ¢ikisla genisletmek mimkindur. Bununla birlikte, 10 dijital
giris ve 6 dijital ¢cikisl maksimum bir genisleme mumkindur. Harici dijital girisler ve dijital
cikislar, entegre dijital girisler be dijital ¢ikislarla ayni fonksiyonlara sahiptir. Dahili voltaj
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3.1 SENTRON PAC4200'in gti¢c ozellikleri

beslemesi sayesinde, genisletme modulinin dijital girisleri ve dijital gikislari, IEC 62053-31'e
g6re SO arabirimleri olarak kullanilabilir. Bu, her seyden énce dijital girislerin baglanmasi igin
basit potansiyelsiz kontaklarin kullaniimasina olanak saglar.

Parametrelendirme islemi ya dogrudan cihazda ya da SENTRON powerconfig yapilandirma
yazihimi ile yapilabilir.

Yetkisiz kisilerin erisimini engellemek igin bir parola korumasi entegre edilmistir.

Olgiim

Maksimum ve minimum degerlerle birlikte temel 6lcim blyUkliklerinden 300'Un Uzerinde
Olcim buyuklugu tiretme (hareketli gésterge fonksiyonu).

Voltaj klemensleri ile SENTRON PAC4200 direkt olarak 690 V sanayi sebekelerine
baglanabilir (VL icin maks. 600 V, Olgiim kategorisi Il kirlilik derecesi 2). Daha yiksek
voltajlar, voltaj transformatorii Gzerinden.

Akim transformatorii x / 1 A ve x / 5 A igin. Transformator orani ve akim yonu
programlanabilir.

2, 3 ve 4 iletkenli sebekelerde kullanilabilir. TN, TT ve IT sebekelerine uygundur.

Yiiksek 6lglim hassasiyeti: Ornegin aktif enerji igin IEC 61557-12'ye gére hassasiyet sinifi
0,2, yani bu, referans kosullarinda dlgiim degeri bazinda % 0,2'den daha iyi bir
hassasiyet anlamina gelir.

63. harmonige kadar voltaj ve akim igin gergek efektif deger belirlemesi
4 Kare dlguimu (giren ve cikan)

Kesintisiz 6rnekleme (ingilizce: zero blind measurement)

Esnek ortalama degerler

Asagidakiler icin esnek ortalama degerlerin hesaplanmasi
— Voltajlar ve akimlar

— Faz basina gug¢ faktéri ve toplam

— faz basina gorundr, aktif ve reaktif gii¢ ve toplam

Son isletime alma, son resetleme veya son silmeden itibaren ortaya ¢ikma tarihi ve saatle
birlikte ortalama degerin maksimum ve minimumu

Tercihe bagli olarak reaktif glic Q1, reaktif glic Qn veya toplam reaktif glic Qiop igin
ortalama degerin hesaplanmasi.

Yapilandirilabilir mesaj siresi.

Tim fazlar izerinde ortalama degerler

20

Voltaj ve akim igin tim fazlar Gzerinden ortalama degerlerin hesaplanmasi. Bir (i¢ veya
dort hath sistemin ortalama degeri, munferit fazlarin aritmetik ortalamasina esittir.

Tarih ve saatle birlikte ortalama degerin maksimum ve minimumu.

SENTRON PAC4200
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Sayag

3.1 SENTRON PAC4200'in gtic ozellikleri

Toplam 10 enerji sayaci, disik tarife ve yiliksek tarife, giren ve ¢ikan igin reaktif enerji,
aktif enerji, gériinen enerjiyi saptar.

Gin ve tarife basina 366 giin boyunca aktif eneriji, reaktif enerji ve goriinen eneriji icin
enerji tiketimi.

Sunlarin sayimi igin yapilandirilabilir 2 Giniversal sayag

— Limit ihlalleri

— Dijital giristeki durum degisiklikleri

— Dijital ¢ikistaki durum degisiklikleri

- Ornek olarak elektrikli enerji sayaclari, gaz veya su sayaclarindaki gibi bagh bulunan

bir impuls vericisinin impulslari. impuls formu ve zaman tutumu, IEC 62053-31
uyarinca sinyal formuna uygun olmalidir.

Baglanmis bir tiiketicinin isletim saatinin kontrol edilmesi igin isletim saati sayaci. Sadece
ayarlanabilen bir esik Uzerinden enerji sayiminda sayar

Cihazdaki gosterge icin aktif tarifeden bagimsiz olarak, giren tim enerjinin belirlenmesi
icin birer goériinen enerji sayaci, aktif enerji sayaci ve reaktif enerji sayaci

Bir Uretim prosesinin enerji tiiketimini belirlemek igin birer goriinen enerji sayaci, aktif
enerji sayaci ve reaktif enerji sayaci. Mevcut dijital girislerden birinin yardimiyla, proses
enerji sayaci baslatilabilir ve durdurulabilir.

Bir Uretim prosesinin slresini belirlemek igin isletim saati sayaci. Baslatma ve durdurma,
proses enerji sayacini kontrol eden dijital girisin baslat komutu ve durdur komutu ile
gerceklesir.

Herhangi bir ortama ait tiketimin dijital girislerle belirlenmesi icin maksimum 10 sayag.
Impuls ¢ikish basit ortam sayaglari Uzerinden gaz, su, basingl hava, akim vb tiketimi de
belirlenebilir.

Gdsterge metinleri, SENTRON powerconfig yapilandirma yazilimi ile konforlu bir sekilde
serbestce parametrelendirilebilir.

Kontrol fonksiyonlari
Denetlenenler:

SENTRON PAC4200

12 Limitler Limitler mantiksal olarak baglanabilir. Bdylece en azindan bir limitin ihlal
edildigini gésteren bir toplu mesaj Uretilebilir.

Dénus yénu.

Dijital girislerin durumu.

SENTRON PAC4200'Un isletim durumu.

Cihazin ve iletisim parametrelerinin sifirlanarak fabrika ayarlarina getirilmesi.
Kaydedilen yik profilleri ve olaylarin silinmesi

Sayagc kayitlarinin sifilanmasi.

Besleme voltajinin kesilmesinden sonra yeniden baslatma.

Olclim voltaji ve besleme voltaji kesintilerinin tarih ve saatle birlikte belirlenmesi ve
belgelenmesi
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3.1 SENTRON PAC4200'in gti¢c ozellikleri

Olaylar ve Mesajlar

Gug kayiplarinin énlenmesi igin voltaj ve akim faz simetrisinin denetimi

Ornegin motorlar, pompalar, makineler vb gibi bagh bulunan tiiketicilerin calisma siiresi
denetimi icin isletim saati sayaci.

Dijital ¢cikislarin olay kontrolli devreye sokulmasi mimkindur
Tarih ve zamanin degismesi.
Cihaz parametrelerinde degisiklikler yapma.

Olay bellegine kaydedilen ¢ok sayida edilen olay.

Zaman muhru ve olaya 6zel bilgilerle birlikte maksimum 4096 olay kaydi.
Olaylarin olay listesinde gosterilmesi.
Olaylarin ekranda belirtilmesi.

Mesaijlarin Bilgi, Uyari ve Alarm olarak siniflandiriimasi

Gosterge ve kullanim

Uzak mesafelerden de optimal okunabilmesini saglamak igin arka plan aydinlatmali
blyik grafik LC ekran.

Ekranda salt metin gostergeli meni rehberli parametre ayari ve kullanim.
Menu ve metin gostergeleri igin ¢ikti dili ekranda segilebilir.

Faz tanimlamalari segilebilir (L1, L2, L3 <=> a, b, c).

Olgiim degerlerinin Kullanici Tanimli Olarak Gosteriimesi

Maksimum 4 6lgim degeri gostergesini dijital gdsterge ya da gubuk grafik olarak
serbestce tanimlama imkani.

Sayagclarin Kullanici Taniml Olarak Gdésterilmesi

Arabirimler

22

Sayaclar icin 6zel olarak etiketlenebilen maksimum 5 gosterge

Entegre Ethernet arabirimi.
Opsiyonel genisletme modiillerinin isletimi icin iki yuva.

SENTRON PAC4200 maksimum bir iletisim moddlinu destekler, Orn. SENTRON PAC
PROFIBUS DP veya SENTRON PAC RS485. Ikinci yuva, diger genisletme moddlleri igin
kullanilabilir.

SENTRON PAC4200
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3.1 SENTRON PAC4200'in gtic ozellikleri

Gateway

Gateway Fonksiyonu:
Bdylece, sadece seri iletisimi destekleyen (RS485) cihazlar Ethernet Gizerinden tepki
verebilir.

e Salt Modbus RTU Slave'lerin bir Ethernet agina (Ethernet Modbus TCP <=> RS 485
Modbus RTU) entegrasyonu i¢in Modbus Gateway

® Modbus RTU ve benzer protokolleri destekleyen RS 485 cihazlarinin baglanmasi igin seri
Gateway

Dahili cihaz saati
e QOlaylara zaman muhri ekleme
® Harici senkronizasyona alternatif olarak yuk profilinin senkronizasyonu.
® Pil destekli.

Uzun sireli bellek
® Yk profillerinin depolanmasi.
e Olaylarin depolanmasi.
e Pil destekli.

Girisler ve Cikislar

® Tarife degisimi, zaman senkronizasyonu, 6lgim periyodu senkronizasyonu, durum
kontroll veya Uglncu cihazlarin ¢alisma impulslarinin saptanmasi igin iki cok fonksiyonlu
dijital giris.

e Aktif veya reaktif enerji impulsu igin impuls ¢ikisi olarak programlanabilir, dénis yonu
gosterimi, SENTRON PAC4200 isletim durumu gdstergesi, limit ihlallerinin gésterimi veya
bilgisayar Uzerinden uzaktan kumanda i¢in salt ¢ikisi olarak iki gok fonksiyonlu dijital
cikis.

® Entegre dijital girisler ve dijital cikislarla ayni fonksiyonlara sahip maksimum 2 gegcme
genisletme modili SENTRON PAC 4DI1/2DO

Bdylece, 10 dijital giris ve 6 dijital ¢ikisli maksimum genisleme saglanir.

Koruma
4 haneli kod araciligiyla parola korumasi.

Ayrica bakiniz
Olgiim buyuklikleri (Sayfa 25)
Teknik Ozellikler (Sayfa 171)

Esnek ortalama degerler (Sayfa 31)

SENTRON PAC4200
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3.2 Olgiim girisleri

3.2 Olglim girisleri

Akim 6lgimi

Voltaj élglimi

Baglanti tipleri

24

DIKKAT

Sadece alternatif akim dlglimii, aksi takdirde cihaz ¢calismaz

Cihazi sadece alternatif akimi 6lgmek igin kullanin.

SENTRON PAC4200 sunun i¢in uygundur:

e Akim transformatdrierinin baglanmasi igin 1 A veya 5 A dl¢lim akimi. Her akim élgiim
girisi surekli olarak 10 A ile yuklenebilir. Darbe yuklenilebilirligi maks. 100 A akimlara ve

maks. 1 s slreye kadar mimkuinddir.

DIKKAT

Sadece alternatif voltaj 6l¢giimii, aksi takdirde cihaz ¢alismaz

Cihazi sadece alternatif voltaji 6lgmek icin kullanin.

SENTRON PAC4200 sunun i¢in uygundur:

® Sebekede veya voltaj transformatord tzerinden direkt Slglim Cihazin 6lgiim voltaji
girisleri, dogrudan koruma empedanslari Uzerinden dlger. 1zin verilen nominal giris
voltajlarindan daha yiiksek voltajlarin élgtilmesi igin harici voltaj transformatérleri

gereklidir.

e Cok voltajli sebeke adaptérii bulunan cihazlarda élgiim voltaji 400 V / 690 V'a kadar
(maks. 347 V /600 V, VL igin). Cihaz, notr hatta karsi 400 V'a (VL igin 347 V) ve hattan
hatta dogru 690 V'a (VL i¢in 600 V) kadar 6lgim girisi voltajlari igin tasarlanmistir.

Simetrik veya simetrik olmayan yiklenmeli iki, (¢ veya dort iletken sebekelerine baglanti igin

5 baglant tipi dngoralmustar.

Tablo 3- 1 Ongériilen baglanti tiirleri

Kisa tanimlama Baglant! tipi

3P4W 3 faz, 4 tel, simetrik olmayan yiklenme
3P3W 3 faz, 3 tel, simetrik olmayan ylklenme
3P4WB 3 faz, 4 tel, simetrik yliklenme

3P3WB 3 faz, 3 tel, simetrik yiklenme

1P2W 1 faz alternatif akim

Cihazin giris baglantisi, listelenen baglanti tiplerinden birine uygun olmalidir. Kullanim

amaciniz i¢in uygun baglant tipini secin.

SENTRON PAC4200
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Ayrica bakiniz

3.3

3.3 Olgdm blyiklikleri

Baglanti érneklerini "Baglanti" boliminde bulabilirsiniz.

DIKKAT

Hatali sebeke baglantisi cihaza zarar verebilir

SENTRON PAC'I baglamadan 6nce, yerel sebeke 6zelliklerinin model levhasinda yazili
bilgilere uygun olmasi saglanmalidir.

Devreye almak icin, cihaz ayarlarindaki baglanti tipine ait kisa tanimlama girilmelidir.
Baglanti tipinin parametre ayariyla ilgili talimati "Devreye alma" boliminde bulabilirsiniz.

Baglanti (Sayfa 77)
Baglant! tipinin ayarlanmasi (Sayfa 104)
Olgiim voltajinin olusturulmasi (Sayfa 109)

Olgiim akiminin olusturulmasi (Sayfa 109)

Olgiim buyiikliikleri

Olgiim Byiikliikleri - Genel Bakis

Asagidaki tablo, cihazin saptadigi veya temel buyukluklerden turettigi tum Olgim
buyukluklerini listeler. Olgim buyukldkleri ile ilgili diger bilgileri Ek bélimunde bulabilirsiniz.

Mom Anlk deger
Min Minimum
Maks Maksimum
ORT Ortalama deger
2 Toplam deger
Tanim Efektif deger 3 faz lizerinden | Esnek ortalama z Birim
ortalama® deger
‘ Mom Min Maks | Mom Min Maks | ORT Min Maks
Voltaj L-N
| Vit / Vizw / Visw vlivivliv]iv]lvl vl V]
Voltaj L-L
| Viriz / Vizis / Vs vlivIivliviv]iv]iv]iv]v V]
Akim
11 /12 / 13 vlivlivliv]on]lrl ]l IA]
Notr hat akimi
i vl ] vl Al

SENTRON PAC4200
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3.3 Olgiim bliydiklikleri
Tanim Efektif deger 3 faz lizerinden | Esnek ortalama z Birim
ortalama® deger

‘ Mom Min Maks | Mom Min Maks | ORT Min Maks
Faz basina gériinen gii¢

[SL1/St2/ Sus v v ]|v | vl [VA]
Faz basina aktif glic Giren / Cikan

| PLi /2P £PLs v v ]|v | v ] [W]
Faz basina toplam reaktif gli¢ (Qtop) pozitif / negatif

‘QtopL1;QtopL2;QtopL3 ‘ v ‘ v | v ‘ ‘ v ‘ v ‘ v [var]
Faz basina reaktif gii¢ (Q1) pozitif / negatif

‘Q1L1;Q1L2;Q1L3 ‘ v ‘ v | v ‘ ‘ v ‘ v ‘ v [var]
Faz basina reaktif glic (Qn) pozitif / negatif

Qni1; Qniz; Qnis v ‘ v | v ‘ l v I v ‘ v [var]
Tam fazlarin toplam gériinen giici

s v vl | ] vl v [VA]
Tum fazlarin toplam aktif glici Giren / Cikan

[w vl | [ Jvefvlv W]
Tdm fazlarin toplam reaktif glici (Qtop) pozitif / negatif

| Qup v v ] v ] v]v]v [var]
Tum fazlarin toplam reaktif glict (Q1) pozitif / negatif

Qi v v v | ] v [var]
Tdm fazlarin toplam reaktif glicti (Qn) pozitif / negatif

Qn v v ]|v | vlv]v [var]
Temel titresim glg faktora

‘costpu/coschz/coschs v ‘ v | v ‘ ‘ ‘ ‘ -
Gug faktori

| |PFui| / |PFL2| / |PFu| v v ]|v | v v -
Toplam Guig faktori

| PF v]v]|v | ] v]v]v -
Sebeke frekansi

1 vl | ] [ ] [Hz]
Faz kaydirma acisi

‘(PL1/(PL2/(PL3 v ‘ v | v ‘ ‘ ‘ ‘ [°]
Faz agisi

‘XL1-L1/XL1-L2/XL1-L3 v ‘ | ‘ ‘ ‘ ‘ [°]
Temel titresime bagli THD Voltaji L-N

| THDv L1 / THDv 2/ THDv s v v | ] [%]
Temel titresime bagli THD Voltaji L-L

| THDv 112/ THDv 213 / THDv La.us v ] v | | [%]
Temel titresime bagl THD akimi

| THD: L1 / THD L2/ THDI 5 v | | ] ] [%]
Goriinen enerji

| Eapr [ | [ | L [ v ] van

26
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3.3 Olgiim bliydikidikleri
Tanim Efektif deger 3 faz lizerinden | Esnek ortalama p2 Birim
ortalama®) deger
‘ Mom Min Maks | Mom Min Maks | ORT Min Maks
Aktif enerji Giren / Cikan
| Eatimp, EaTexp | ] ] | ] v | wh]
Reaktif enerji Giren / Cikan?
ErTimp,Er Texp | | | ] v | arh]
Voltaj asimetrisi
[V [ [ L v [
Akim asimetrisi
e [ ] [ [ L v ]
Bozulma akimi
‘ lavt, lar2, ldis v I l v I ‘ | I [A]
Temel titresim Voltaj L-N
‘ hiL1, h1i2, hiis | v ‘ ‘ | ‘ ‘ | ‘ ‘ [V]
3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L-N voltaji i¢cin harmonik orani
h3L1-N ... h31L1N v v [%]
ha 2N ... ha1 2N
h3 L3N ... ha1L3N
Temel titresim Voltaj L-L
h1L1-L2, h1L2-L3, h1 st | v ‘ ‘ | ‘ ‘ | ‘ ‘ I\
3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L-L voltaji igin harmonik orani
ha L1tz ... hatLiL2 v v [%]
hsL2-13 ... h31 1213
h3LaL1 ... hatLaLs
Temel titresim akimi ve dis hatta 3., 5., 7., ... 31. harmonigin akimi
I ... I31ed v v [A]
l1iz ... 3112
l1s ... I31L3
2 Universal sayag
| I | [ ]
Isletim saati sayaci
Bh (Tiketici galisma siiresi) v [s]
([hD*
Proses gériinen enerijisi
Eap pre | | ] v | 1van]
Proses aktif enerjisi Giren
[Earoimp L[] [ | v | wn
Proses reaktif enerjisi Giren
Er o mp [ [ ] [ [ v [ vam
Goriinen enerji igin giinlik sayag
Eap oy L [ [ [ ] [ [ v [vanm
Aktif enerji Giren / Cikan igin glinliik sayag
| Ea day imp, Ea day exp 1] | ] v | wh

SENTRON PAC4200
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3.3 Olgim bydklikleri

Tanim Efektif deger 3 faz lizerinden | Esnek ortalama z Birim
ortalama® deger

‘ Mom Min Maks | Mom Min Maks | ORT Min Maks
Reaktif enerji Giren / Cikan igin giinlik sayag
‘Erday imp,Erdayexp ‘ ‘ | ‘ ‘ ‘ | ‘ ‘ ‘ v | [varh]

1) 3 faz lizerinden ortalama sadece iletisim veya kullanici tanimh gésterge Uzerinden gagrilabilir.

2) Tercihe bagli olarak toplam reaktif gii¢ (Qtop), reaktif giic (Qn) veya reaktif glic (Q1) olarak hesaplanir.

3) Birim ayarlara bagldir: Kullanici tanimli birim veya "kWh" ya da "kvarh" impuls sayim fonksiyonunda.

4) Isletim saatleri Bus (izerinden saniye olarak mevcuttur. Cihazin gdstergesinde saat cinsinden gésterilirler.

Ayrica bakiniz
Olciim buyiklikleri (Sayfa 197)

Baglant tipine bagh olarak 6lgiim biyukltkleri
Gosterilebilen 6lcim blyUkliklerinin toplam kapsami cihaz baglantisinin tipiyle belirtilir.

Baglanti tipi nedeniyle gdsterilemeyen Slgim buyukliglu ekranda gizgiler "----" araciligiyla
isaretlenmistir.

Asagidaki tablo, baglanti tipine bagh olarak hangi 6l¢iim buyukliklerinin gdsterilebilecegini
gosterir.

Tablo 3- 2 Baglanti tipine bagl olarak dlgiim biyukliklerinin gostergesi

Baglanti tipi| 3P4W 3P3W 3P4WB | 3P3WB 1P2W
Olgiim biyukligi
Voltaj L1-N
Voltaj L2-N
Voltaj L3-N
3 Fazli Ortalama Voltaj L-N
Voltaj L1-L2
Voltaj L2-L3
Voltaj L3-L1
3 Fazh Ortalama Voltaj L-L
Akim L1
Akim L2
Akim L3
3 Fazli Ortalama Akim
Notr hat akimi

NIEN ENIEN ENI NS ENIEN

Goriinen giig L1

Goriinen gig L2

Goriinen gug L3
Aktif glic L1
Aktif glic L2
Aktif glic L3

NN NN EN N RN EN RN N EN ENE N ENS ENR ENE RN ENREN

SENTRON PAC4200
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3.3 Olgdm blyiklikleri

Baglanti tipi
Olgiim biytkligi

3P4wW

3P3W

3P4WB | 3P3WB 1P2W

Toplam reaktif glic L1 (VARtopl)"

Toplam reaktif glic L2 (VARtopl)"

Toplam reaktif glic L3 (VARtopl)"

Reakif giic L1 (VAR1)"

Reaktif giic L2 (VAR1)"

Reaktif giic L1 (VARN)"

)

)
Reaktif gii¢c L3 (VAR1)"

)

)

Reaktif giic L2 (VARNn)"

Reaktif glic L3 (VARN)"

Tdm fazlarin toplam gériinen giici

Tidm fazlarin toplam aktif glici

TUum fazlarin toplam reaktif glici (VARtopl)"

Tim fazlarin toplam reaktif glicii (VAR1)"

TUm fazlarin toplam reaktif gtici (VARn)"

Cos ¢ L1

Cos L2

Cos @ L3

Glg faktori L1

Gug faktori L2

Glg faktori L3

Toplam Glig faktori

Sebeke frekansi

Faz kaydirma agisi L1

Faz kaydirma agisi L2

Faz kaydirma agisi L3

Faz agisi L1-L1

Faz agisi L1-L2

Faz agisi L1-L3

THD Voltaji L1

THD Voltaji L2

THD Voltaji L3

THD Voltaji L1-L2

THD Voltaji L2-L3

THD Voltaji L3-L1

THD Akimi L1

THD Akimi L2

THD Akimi L3

Gorinen enerji

Aktif enerji Giren, Cikan

Reaktif enerji Giren, Cikan

NN ENIEN NI RN ENI NS EN

Voltaj asimetrisi

NIENENIEN ENI RN ENI RN ENI RN ENI RN ENI RN ENE RN ENE NN ENE RN RN RN RN ENE RN RN RN ENE ENS ENIENS ENI RN ENI ENS ENE RN ENE RN ENR RN
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Baglanti tipi| 3P4W 3P3W 3P4WB 3P3WB 1P2W
Olgiim biyukligi

Akim asimetrisi

Voltajin amplitit asimetrisi

Akimin amplitiit asimetrisi

Bozulma akimi L1

Bozulma akimi L2

Bozulma akimi L3

NIENENIEN

NIEN ENIENI ENIENS EN

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1-N voltaj
icin harmonik orani

<

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2-N voltaj
icin harmonik orani

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3-N voltaji v - - - -
icin harmonik orani

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1-L2 voltaji v v - v -
icin harmonik orani

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2-L3 voltaji v v - v -
icin harmonik orani

<
<
<

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3-L1 voltaji
icin harmonik orani

Temel titresim akimi ve L1'de 3., 5., 7., ... 31. harmonigdin akimi

Temel titresim akimi ve L2'de 3., 5., 7., ... 31. harmonigdin akimi

Temel titresim akimi ve L3'de 3., 5., 7., ... 31. harmonigin akimi

NIENENIEN
NIENENIEN

v v v
isletim saati sayaci v v v v v

Universal sayag

1) Yapilandirma yazihmi ile hangi reaktif gug¢ tipinin VAR1, VARtopl ve VARN ekranda gdsterilecegdi ayarlanabilir. Her tg¢
reaktif gli¢ tipi arabirim (izerinden ¢agrilabilir.

Ayrica bakiniz
Baglanti 6rnekleri (Sayfa 85)

SENTRON PAC4200
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3.3.1 Esnek ortalama degerler

Esnek ortalama deger, yapilandirilabilen bir mesaj suresi dahilinde ortaya ¢ikan dlgiim
degerlerinin aritmetik ortalamasidir. "Esnek", ortalama deger hesaplama araliginin suarekli
sekilde zamansal olarak kaydigi anlamina gelir.

Yapilandirilabilir
mesaj slresi

{} ‘ {}: Mesaj slresinin ortalama
{} ‘ ‘ degeri
il
Lol
I I [ AN I A B
> ts]
—
Aralk:

Esnek ortalama degerleri glincelleme
suresi

Resim 3-1 Esnek ortalama deger

Esnek ortalama degerler, ayarlanan ortalama siresi basina 60 kez glncellenir. Bu sirada alt
limit 200 ms'dir. 3, 5 veya 10 saniyelik bir ortalama suresi ayarlanmissa, ortalama deger
daha az degerle olusturulur.

Mevcut esnek ortalama degerler
SENTRON PAC4200, su dlgiim buyuklUkleri icin esnek ortalama degerler saglar
® Faz basina veya tum fazlar tizerinden toplam deger olarak
® Uc degerin maksimumu, minimumu ve zaman muhriyle birlikte

Daha 6nce verilen "Olgiim Bily(ikliikleri - Genel Bakis" tablosunda mevcut esnek ortalama
degerler listelenmistir.

Esnek ortalama degerler ekranda gdsterilir ve iletisim arabirimleri Gizerinden ¢agrilabilir.

Ekranda gésterilen
Faz isminin (L1, L2, L3 veya a, b, c) lizerindeki bir yan ¢izgi, gdsterilen degeri esnek
ortalama deger olarak tanimlar.
" WG ORT. MAKS

2840

2840

02122008
_ ?.E‘I‘kw 11230z
rOF Si MEHD

Resim 3-2  Aktif gli¢c esnek ortalama degerinin maksimumu
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Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02 31



Aciklama

3.4 Yiik profili

Esnek ortalama degerlerin gériintiisiine F1 Fonksiyon tusuyla erisebilirsiniz: Once dlgiim
blyukligunu segin. F1 tusuyla ilerleyerek ortalama degerler ekranina gidin.

Mesaj Siresinin Parametrelendirilmesi

Mesaj suresi ekranda veya iletisim arabirimi (izerinden ayarlanabilir. Ayarlanabilenler: 3, 5,
10, 30, 60, 300, 600, 900 saniye.

Ayrica bakiniz
Olgiim buyiiklikleri (Sayfa 25)
Ana parametreler (Sayfa 135)
Modbus (Sayfa 221)
3.3.2 Olciim bllyiikligli gésteriminin diger dzellikleri

Akim élgimi alt siniri

Akim 8lgiima alt siniri, harici akim transformatériiniin primer nominal akiminin % 0 ila %
10'u arasinda % 1'lik adimlarla arabirim Gzerinden ayarlanabilir (varsayilan deger % 0,0). Bu
aralik igerisinde hareket eden akimlar ekranda "0" (sifir) ile g0sterilir.

Akim yonu

Akim yénu cihazda veya arabirim Gzerinden her faz igin ayri ayri degistirilebilir. Yanhs
baglanti durumunda akim transformatéri klemensinin sonradan degistiriimesi gerekli
degildir.

3.4 Yuk profili

3.4.1 Genel bakis

Yk profili, elektrik glicinin zamansal akisini kaydeder ve bununla birlikte gi¢
dalgalanmalari ve sigramalarini belgeler.

SENTRON PAC4200, yuk profili belirlenmesi fonksiyonunu tercihe bagh olarak "Sabit Blok"
veya "Yuvarlanan Blok" ydntemine gore destekler. Her iki ydntemde de yik profili cihazda
saklanir ve iletisim arabiriminde kullanima sunulur.

SENTRON PAC4200, diizensiz olarak gelen senkronizasyon sinyallerini akilli bir sekilde
yorumlama yetenegine sahiptir. Nominal zaman degerlerinden sapma durumlari yiik
profilinde belgelenir.

SENTRON PAC4200
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Yk Profili Verilerine Erigim

Not
Verilere Yazilim Araciligiyla Erisim

Glincel ve gegmis yuk profili verilerine sadece iletisim arabirimi Gizerinden erisilebilir. Bu konu
hakkindaki diger bilgileri ilgili belgelerde bulabilirsiniz..

Yk Profili Belileme Fonksiyonunun Yapilandiriimasi

Yapilandirma yazilimi ile veya cihazin ekranini kullanarak yik profili kaydini
ayarlayabilirsiniz. Kayit fonksiyonunu su parametreler kontrol eder:

o Olgiim periyodunun veya alt periyodun uzunlugu

o Qlgiim periyodu basina alt periyot sayisi. Sayi, "Sabit Blok" veya "Yuvarlanan Blok" yiik
profili belirleme yontemini tanimlar

® Senkronizasyon sekli
Yapilandirma yazilimi ile ayrica sunlar ayarlanabilir:
® Reaktif gii¢ tipi Qtop, Q1 veya Qn

Cihazin ekraninda parametrelendirmeyle ilgili bilgileri "Parametrelendirme" bélimi "Gug
ortalamalari” basligi altinda bulabilirsiniz.

isletim devam ederken konfigiirasyonun degistiriimesi: Periyot uzunlugunda veya alt
periyotlarinin sayisinda yapilacak bir degisiklik dogrudan yuk profili kaydini etkiler. Cihaz,
devam eden kayit islemini sonlandirir ve yuk profili depolama unitesindeki verileri timiyle
siler. Yeni yapilandirma ayarlari cihazin sayaci izerinde etkili degildir. Cihaz sifirlanmaz.

YUk profilini belileme yéntemleri

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC4200 yiuk profilinin belirlenmesi icin su yontemleri destekler:
e Sabit Blok
® Yuvarlanan Blok

Varsayilan olarak 15 dakikalik 6lgim periyodu uzunluguyla "Sabit Blok" yontemi
ayarlanmistir.
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"Sabit blok" Yéntemi
YUk profili verileri her 6lgim periyodunun sonunda hesaplanir ve kaydedilir.
A

Olgiim
‘ periyodu |

Olgiim periyodu 3 ﬁ_ . )
! {} @ : Olglim periyodunun
Oigim peryod 2 4~ ‘
‘ ‘ i
|
\
|
I

Olgim periyodu 1 [ {\}
$ 1
\ |
[ [

Resim 3-3 Yuk profili, "Sabit blok" Y&ntemi

"Yuvarlanan blok" Yontemi

"Yuvarlanan Blok" yénteminde 6l¢iim periyodu alt periyotlara boltnir. Yk profili verileri her
Olcim periyodunun ve alt periyodun sonunda hesaplanir ve kaydedilir.

A
Olgiim periyodu

Alt Periyotlar

O|gum periyodu 4 m—
i { : Alt periyodun
\ 3 sonu

Olguim periyodu 3 | &+ Olgiim periyodunun
! ! sonu
Olgtim periyodu 2 H {‘}
|
i
|
|
I

{‘}
|
|
|

Olgiim periyodu 1

|

!
\ \ \

0 15 30 45 60 75 90

P t[min]

Resim 3-4 Yk profili, "Yuvarlanan blok" Y&ntemi

"Sabit Blok" ve "Yuvarlanan Blok" Yontemlerinin Parametrelendiriimesi

SENTRON PAC4200, "Sabit Blok" yontemini, "Yuvarlanan Blok" yénteminin 6zel durumu
olarak degerlendirir. Burada belirleyici ayirma kriteri alt periyotlarin sayisidir.

Alt periyotlarin sayisi:
Olgiim periyodu maksimum 5 alt periyoda béliinebilir.

e "1" sayisi "Sabit Blok" ydntemini tanimlar. Bu durumda alt periyodun uzunlugu élgiim
periyodunun uzunluguyla aynidir.

e "2"den "5"e kadar olan sayilar "Yuvarlanan Blok" ydntemini tanimlar.

SENTRON PAC4200
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Alt periyot uzunlugu:

Alt periyodun uzunlugu bir tam saatin tam sayih bir pargcasidir. Cihaz dakika cinsinden su
uzunluklara izin verir:

1,2,3,4,5,6,10, 12, 15, 20, 30, 60 dak
Olgiim periyodu uzunlugu:

Olgiim periyodunun uzunlugu direkt olarak ayarlanamaz. Bu deger, alt periyot uzunlugu ve
alt periyotlarin sayisindan uretilen bir blyUklik olarak tanimlanir.

Uzunlukeéigam periyodu = N ¢ UzunluKait periyot; N = Alt periyot sayisi

Ortalama gii¢ ve kiimiilatif glic degerlerinin hesaplanmasi
Aritmetik Ortalama Giig:

Ortalama gucun aritmetik olarak hesaplanmasinda 6élgim periyodunun gergek uzunlugu
temel alinir. Sabit gligte, aritmetik ortalama gii¢ anlk periyotta sabit kalir.

Kimdilatif glic degeri:

Gug¢ degerlerinin kiimilatif olarak hesaplanmasinda alt periyotlarin ayarlanmis uzunlugu
temel alinir. Sabit gligte, kimulatif glic degeri anlik periyotta dogrusal olarak yikselir.

Eneriji, kimilatif glic degeri kullanilarak su sekilde hesaplanabilir:

Enerji = (Kimdlatif Gig) ¢ (Yapilandiriimis periyot siresi)

Ayrica bakiniz
Gug ortalamalari (Sayfa 139)

3.4.2 Gecmis Yiik Profili Verileri

Kaydedilen 6l¢gim blyuklikleri
SENTRON PAC4200 su 6lgim bayukltklerini kaydeder:

Tablo 3-3  Gegmis YUk Profili Verileri

Olgiim blyaklagi kimuilatif gl Gilg Anlik degerin Anlik degerin
degerleri ortalamalari minimumu maksimumu

Aktif gli¢ Giren X X X X

Aktif gii¢ Gikan X X

Reaktif gli¢ Giren X X X X

Reaktif giic Gikan X X

Goriinen giig X X X X

SENTRON PAC4200
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Degerler, 6lgcim periyodu veya alt periyot basina yazilir:
® "Sabit blok" Yontemi
Tam degerler 6lgiim periyodu basina yazilir.
e "Yuvarlanan blok" Yontemi
Aritmetik ortalama glic degerleri 6lciim periyodu basina yazilir.

Kimilatif glc degerleri ve ug deg@erler alt periyot basina yazilir.

Yk Profili Depolama Unitesine Erigim
® Yk profili depolama Unitesi komple okunabilir.
e Belirlenebilen bir periyot numarasindan itibaren belirlenebilen bir periyot sayisi okunabilir.

® Yk profili depolama Unitesi timuyle silinebilir.

Yk profili depolama linitesinin bellek yapisi

SENTRON PAC4200, halka bellek olarak tasarlanmistir. Mevcut maksimum bellek birimi
asildiktan sonra yeni veriler eskilerinin Uzerine yazilir.

Yk profili depolama Gnitesinin bellek kapasitesi
YUk profili kaydinda depolanan veri miktari, periyodun uzunluguna baglidir.

SENTRON PAC4200, su yapilandirma ayarlari i¢in yUk profili verilerini 40 giin sireyle
saklayabilir:

e "Sabit Blok™:
Olgiim periyodu uzunlugu: 15 dakika
® "Yuvarlanan Blok™:
Alt periyot uzunlugu: 15 dakika
Bu, maksimum 3840 periyotluk bir kayda karsilik gelir.

Bu hesaplama, tiim periyotlarin yik profili kaydina ait tim zaman diliminin ayarlanan uzunluk
degerine ait gergek periyot uzunluguna karsilik geldigi ideal durum igin gecerlidir. Gergek
uzunluk deg@erinin yapilandirilan periyot uzunlugu degerinden sapmasi, veri miktarini ek
olarak arttirir.
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343 iletisim arabirimlerindeki giincel yiik profili verileri

Gilncel YUk Profili Verileri

SENTRON PAC4200, iletisim arabirimlerinde guincel ve anlik periyoda ait yik profili verilerini
saglar.

® Glincel periyot, en son tamamlanan periyottur.
® Anlik periyot ise devam eden ve henliz tamamlanmamis olan periyottur.

Modbus ile verilere erisim bilgilerini ekte bulabilirsiniz.

Ayrica bakiniz
0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla yuk profili igin kullanilan él¢im bayuklUkleri (Sayfa 231)

344 Yk Profilinin Senkronizasyonu

Senkronizasyon Zamani
Cihaz, senkronizasyon impulsunu periyodun basinda bekler.

Senkronizasyon tipi
Cihaz senktronizasyon impulsunu harici bir kaynaktan
e dijital giriste sinyal olarak,
e letisim arabirimleri (izerinden komut olarak.
Cihaz, senkronizasyon islemini

® cihazin saati araciligiyla kendisi yonetebilir.

Diizensiz harici senkronizasyon impulslarinin degerlendiriimesi

SENTRON PAC4200, harici senkronizasyon impulsunun nominal zamanda mi, erken mi,
yoksa ge¢ mi geldigini ya da gelip gelmedigini kontrol eder. Istenen zamandan sapma
durumunda, sapmanin belirli bir tolerans degerini asmamasi kosuluyla kisaltilmis bir periyot
kullantlir.

Gelen impulslarin zaman periyodu toplu olarak kaydirilirsa SENTRON PAC4200 kendisini
degisen bu zaman periyoduna gore ayarlar.

SENTRON PAC4200
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iletisim arabirimi {izerinden senkronizasyon

Senkronizasyon mesaiji, dakika olarak alt periyot uzunlugunu igerir. Senkronizasyon
mesajlyla cihaza, cihaz icinde parametrelendirilmis baska bir periyot uzunlugu
gonderildiginde senkronizasyon komutu yok sayilir.

Dahili saat araciligiyla senkronizasyon
Alt periyodun ve onunla birlikte élcim periyodunun sliresi sadece cihaz saatine bagldir.

Alt periyodun baslangi¢c zaman noktasi, tam saat arti alt periyodun yapilandirilabilen
siresinin bir katidir.

Saatin glincel 6lgiim periyodu iginde veya 6lgim periyodu boyunca izlenmesi 6lgim
periyotlarinin kisalmasina sebep olur. SENTRON PAC4200, bu periyotlari "Sonra senkronize
edildi" degerlendirme isaretiyle kaydeder.

Cihaz, zaman ilerlerken olusan bosluklar icin yedek deger yazmaz (kaydetmez).

Cihaz galistinlmaya baslarken uygulanan tutum
Mevcut yuk profili kayitlar prensip olarak degismeden kalir.

SENTRON PAC4200, cihaz galistinimaya baslanirken mevcut bir tarihte veya mevcut bir
saatte yuk profillerinin olmasi durumunda cihaz saatini geri alir.

Tarife degisiminin yiik profili Gzerindeki etkisi

Dusuk tarif/yuksek tarife deg@isiminin yUk profili Gzerinde bazi etkileri s6z konusudur, ¢linku
yuk profilinde kaydedilen degerler agik bir sekilde glincel durumda gegerli olan tarifeye gére
dizenlenir.

Anlik periyotlarda, periyodun bitisine kadar eski tarife gecerlidir. Yeni tarife, bir sonraki
periyodun baslangi¢ zamanindan itibaren etkindir. SENTRON PAC4200'Un enerji sayagclari,
devam eden 6l¢cim periyodunun tamamlanmasindan sonra diger tarifeye geger.

Olgiim Voltajinin Kesilmesinin Yarattidi Etkiler

Olgiim voltajinin kesilmesi yiik profilini etkilemez.

Besleme Voltajinin Kesilmesinin Yarattigi Etkiler
Besleme voltaji kesildiginde ve geri geldiginde cihaz daha kisa periyotlarla kayit yapar.

Cihaz voltajin kesik oldugu sire icin yedek deger kaydetmez.

SENTRON PAC4200
38 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Aciklama

3.5 Tarifeler

345 Yiik Profili Verileriyle ilgili Ek Bilgiler
SENTRON PAC4200 her periyot i¢in su ek bilgileri kaydeder:

Ayrica bakiniz

"Sonra senkronize edildi"

Cihaz, senkronizasyondaki bir diizensizlik sebebiyle periyodu zamanindan énce
bitirmistir.

"Besleme voltaji kesildi"

Cihaz, besleme voltajinda olusan bir kesinti sebebiyle periyodu zamanindan énce
bitirmistir.

"givenilir degil"
YUk profili verileri glivenilir degildir.
- Olgiim akimi veye dlglim voltaji belirtilen araligin disindadir.

— Reaktif guicln tipi degismistir.

Ek bilgiler diger yik profili verileriyle birlikte kaydedilir ve iletisim arabirimleri Gzerinden
cagrilabilir.

Yuk profili (Sayfa 221)

3.5 Tarifeler

SENTRON PAC4200, entegre enerji sayaclari (yuksek tarife ve dusuk tarife) igin 2 tarifeyi
destekler.

Tarife degisiminin etkisi

Tarife degisimi, aktif eneriji, reaktif enerji ve gériinen enerjinin tim enerji sayaclarini etkiler.

Tarife degisimi kontrolil

Dusuk tarife/ylksek tarife degisimi, dijital bir giris veya iletisim arabirimleri Gzerinden talep
edilebilir.

Saate bagl gecis, yalnizca Ustiinde bulunan bir sistem araciligiyla mimkinddir.

Periyot sonundaki tarife degisiminin etkisi

SENTRON PAC4200

Anlik periyotlarda, periyodun bitisine kadar eski tarife gecerlidir. Yeni tarife, bir sonraki

periyodun baslangi¢ zamanindan itibaren etkin olur. SENTRON PAC4200'Un enerji
sayaglari, devam eden 6l¢ciim periyodunun tamamlanmasindan sonra diger tarifeye gecer.

Senkronizasyon olmadan tarife degisimi derhal gecerli hale gelir.
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3.6 Sebeke kalitesinin teknik 6zellikleri

SENTRON PAC4200, sebeke kalitesinin degerlendirilmesi i¢in su 6l¢im blyukluklerini
saglar:

31. harmonige kadar olan harmonikler
Voltaj ve akim i¢in THD

Faz kaydirma acisi @

Faz kaydirma agisinin kosinisu ¢
Faz agisi

IR o

Voltaj asimetrisi ve akim asimetrisi

Temel titresime bagli 31. harmonige kadar harmonikler.

SENTRON PAC4200, sunlar icin temel titresimi temel alarak 3.'den 31.'ye kadar olan tek
harmonikleri dlger:

e \oltaj L-L

e Voltaj L-N

o Akim

SENTRON PAC4200 anlik degerleri ve maksimumlari élcer.

Degerler ekranda gdsterilir ve iletisim arabirimleri Gzerinden kullanima sunulmustur.

Harmonikler ekranda anlik/maksimum degerler ve maksimum/zaman muhru ile birlikte gubuk
grafik olarak ve ¢izelge halinde gosterilir.

HARM. “ph-ph MAKS

[%]

MEHD

Resim 3-5  Temel titresim temel alinarak gdsterilen L-L voltajina ait harmoniklerin anlik degerleri ve
maksimumlari

Voltajin temel titresimi sadece Bus Uzerinden okunabilir.

Efektif degeri temel alan harmonikler

Voltajin temel titresimi yizde (%) yerine Volt ile gésterilir. Buradan, voltajin harmonikleri
efektif deger (r.m.s.) temel alinarak yazihm tarafindan hesaplanir.

THD

THD (total harmonic distortion=toplam harmonik bozulma), elektrik sinyalinin bozulmasini
tanimlamak icin kullanilan bir dlgtdir. Bu 6l¢l, harmonik bilesenlerinin temel titresime
oranini yuzde degeri olarak verir.
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SENTRON PAC4200, voltaj THD degerini ve akim THD degerini temel titresimi temel alarak
Olger. Her iki buyuklik icin de anlik deger, maksimum ve maksimumun zaman muhri
saglanir.

Degerlerin hesaplanmasi IEC 61557-12 normuna uygundur: 2007. 31.'ye kadar olan
harmonikler dikkate alinir.

Faz kaydirma agisi ¢
@ (phi) agisi, voltaj ve akim temel titresimleri arasindaki faz kaydirma agisini tanimlar.

SENTRON PAC4200, her faz i¢in faz kaydirma agisi @'nin anlik degerini, maksimum ve
minimumu, ayrica u¢ degerlerin zaman muahrini saglar.

Degerler, iletisim arabirimleri Gizerinden okunabilir.
Ekran, faz kaydirmasini birden fazla gériiniimde sunar:

® Faz diyagrami,
"ANA MENU" > "FAZ DiYAGRAMI" ile ¢agrilabilir

® Faz diyagraminin deger tablosu, Satir "z ¢"
"ANA MENU" > "FAZ DiYAGRAMI" > F1 ile ¢agrilabilir DEGEA

e GoOsterge "z ¢"
"ANA MENU" > "COSo/z{_¢" > F1 > F1 > F1 ile cagrilabilir

FAZ Di%AGRAMI

Resim 3-6  Faz Diyagraminin Grafigi

Resim 3-7  Zaman muhriyle birlikte faz kaydirma agisi ¢'nin minimumu

Kosinis phi

cos @, temel titresime ait faz kaydirma agisinin kosintsidur. cos ¢@'nin deger araligi -1 ile 1
arasindadir.

SENTRON PAC4200, her faz igin cos ¢'nin anlik degerini, maksimum ve minimumu, ayrica
uc degerlerin zaman muhrinu saglar.

Degerler, iletisim arabirimleri Gzerinden okunabilir.

SENTRON PAC4200
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3.6 Sebeke Kkalitesinin teknik ozellikleri

Faz agisi

Asimetri

42

Ekran, cos @'yi birden fazla gériinimde sunar:

e Faz diyagraminin deger tablosu, Satir "COS"
"ANA MENU" > "FAZ DiYAGRAMI" > F1 ile gagrilabilir

e Gosterge "COS o",
"ANA MENU" > "COSo/z{_¢" ile cagrilabilir

Endktif bir cos ¢ 6lgim degerinin 6niindeki bir bobin semboll, kapasitif bir cos ¢ ise bir
kondansatdr semboli ile tanimlanir.

FAE Di%'AGRAMI

GRAF. | HEH)
Resim 3-8 Faz diyagraminin deger tablosu

COS cp MAKSiMUM

- ZE. 11,2008
L1 :1.00 10:06:50

- ZE. 11,2008
LZ :1.00 10:06:50

25,11.2008
18:06:54
kMM Si MEHI

Resim 3-9  Zaman mihriyle birlikte kaydirma gli¢ faktérii cos @'nin maksimumu

SENTRON PAC4200 faz agisi L1-L1, L1-L2 ve L1-L3 i¢in anlik degerleri, maksimum ve
minimumlari, ayrica u¢ degerlerin zaman muhrinG saglar.

Degerler, iletisim arabirimleri Uzerinden kullanima sunulmustur.
Ekran, faz agisinin anlik deg@erini birden fazla gérinimde gdsterir:

e Faz diyagrami,
"ANA MENU" > "FAZ DiYAGRAMI" ile ¢agrilabilir

® Faz diyagraminin deger tablosu, Satir "zf V"
"ANA MENU" > "FAZ DiYAGRAMI" > F1 ile gagrilabilir

FAE Di%'AGRAMI
L1 LE

i Z2B E3A
A S48 S48

COS @60 6.0
24 24
@ -12@

Resim 3-10 Faz diyagrami, de@er tablosu

Ug fazlh bir sistem, Gi¢ dis hat voltaji ve dis hat akimi esit biytikliikte ise ve birbirlerine gére
120° faz farkina sahipse simetrik olarak adlandirilir.

SENTRON PAC4200
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3.7 Tarih ve Saat

SENTRON PAC4200, voltaj ve akim asimetrisini EN 61000-4-27:2000 normuna gore
hesaplar.

Ekranda asimetriyle ilgili bilgiler birden fazla gériinimde sunulur:
o "FAZ ASiM. ANLIK" Yiizde degeri olarak akim ve voltaj asimetrisi
e FAZ DIYAGRAMI, Akim, voltaj ve faz agisi igin faz basina mutlak degerler "z{_ V"

if1. AMLIE

w08

w08

MEHD

Resim 3-11  Voltaj ve akim asimetrisi

SENTRON PAC4200, faz asimetrisinin vektorel olarak hesaplanmasina ek olarak iletisim
arabirimlerinde IEC 61557-12 normuna uygun olarak akim ve voltajin amplitiit asimetrisini de
gosterir. Amplitit asimetrisinde faz agisi degil, sadece amplitiit dikkate alinir.

3.7 Tarih ve Saat

UTC saati ve yerel saat

SENTRON PAC4200'in dahili saati, UTC saatini 6lger. iletisim arabirimlerinde ¢agrilabilen
tim tarif ve saat (zaman muhra) bilgileri, UTC saati olarak yorumlanmalidir.

SENTRON PAC4200'in ekrani, saat dilimi ve yaz saati ile zaman kaydirmasina uygun
olarak yapilandirilan yerel saati gosterir.

UTC saati: Koordine edilen diinya saati UTC (Universal Time Coordinated), uluslararasi
referans saattir.

Saat Dilimi: UTC saatinden ayni pozitif veya negatif sapmaya sahip cografi bolgeler, saat
dilimlerinde bir araya getirilmistir.

Yerel saat: Yerel saat, UTC saati arti/eksi saat diliminin zaman kaymasi arti/eksi gegerli
yerel yaz saatinin zaman kaymasidir.

Ornek: Almanya'daki 10 Eyliil 2008, saat 15:36 MESZ yerel saat, 10 Eylil 2008, saat 13:36
UTC saatine esittir. Almanya UTC+1 saat diliminde yer alir. Belirtilen tarif igin, yerel saati ek
olarak bir saat "+1" kaydiran yaz saati gegerlidir.

Saatin senkronizasyonu

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC4200'in dahili saati, Orn. "Top of Minute impuls" lizerinden veya mevcut
iletisim arabirimleri Gzerinden senkronizasyon komutu ile harici bir saate senkronize
edilebilir.

Senkronizasyon, ortaya ¢ikma ani igin belirlenen tiim élgiim biydklikleri igin dnemlidir, Orn.
yuk profilinin kaydedilmesi igin.
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3.8 Limitler

3.8 Limitler

SENTRON PAC4200 maksimum 12 limiti ve 12 limitin lojik baglantisiyla olusturulabilen bir
limiti kontrol eder.

Limitlerin tanimlanmasi

Kontrol edilecek limitlerin sayisi segilebilir. Maksimum 12 limitin her biri igin su bilgiler
gerekir:

e Limit kontroll acgik / kapali

e Kontrol edilen élgiim blyuklagu

e Esik degeri

® Esik degerinin asilmasi veya altina distlmesi
® Zaman gecikmesi

® Histerez

Limitlerin baglanmasi
Lojik baglantiyla olusturulan limitin adi "LIMIT LOJiK"tir.

SENTRON PAC4200, limitlerin birlestiriimesi icin parantezlemeye izin veren éncelik
kurallarina dikkat eden ve lojik olumsuzlamayi mumkin kilan parametrelendirilebilir bir lojigi
kullanima sunar.

Lojik, ekranda dijital teknolojiye ait salt sembolleriyle gosterilir: Birincil bir lojik fonksiyon
elemaninin énine dort lojik fonksiyon elemani baglanmistir. Baglanan her lojik fonksiyon
elemani kullanilabilir durumda 4 girise sahiptir.

LiMiT LOJik

Resim 3-12  LIMIT LOJIK

Her lojik fonksiyon elemani igin su baglanti operatérleri secilebilir:
o AND (VE Baglantisi)

e NAND (VE DEGIL Baglantisi)

® OR (VEYA Baglantisi)

e NOR (VEYA DEGIL Baglantisi)

e XOR (OZEL VEYA Baglantisi)

e XNOR (OZEL VEYA DEGIL Baglantisi)

SENTRON PAC4200
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3.9 Djjital girisler ve ¢ikislarin islevi

Baglanan lojik fonksiyon elemanlarinin girislerinde istenen sayida limit ve
SENTRON PAC4200'Un dijital girisleri segilebilir. Giris degeri, kontrol edilen sinyalin dogru
degeridir:

® dogdru: Limit ihlal edilmis, yani giris aktif

e vyanlis: Limit ihlal edilmemis, yani giris aktif degil

Limit ihlallerinin gosterilmesi
SENTRON PAC4200 limit ihlallerini dijital gikista ya da arabirim aracilidiyla gosterir.
Limit ihlalleri sayilabilir. Universal sayaglara limitlerden biri atanabilir.

Limit ihlalleri, denetlenen dlgim blyUkligl ve esik degeri hakkinda ek bilgilerle birlikte olay
olarak kaydedilir.

Limit ihlallerini su ekranlar gdsterir:
e ANA MENU > AYARLAR > GELISMIS > LIMITLER
e ... >LIMITLER > LIMIT LOJIK

Sol situn: Limitin adi
Orta sutun: Kontrol edilen veri kaynagi
Sag situn: Limit degeri giincel olarak ihlal edilmis: evet B, hayir B

Resim 3-13  Limit ihlallerinin gbsterimi

3.9 Dijital girisler ve c¢ikislarin islevi
SENTRON PAC4200 sunlara sahiptir:
® ki cok fonksiyonlu entegre dijital giris
® ki cok fonksiyonlu entegre dijital ¢ikis
® Opsiyonel olarak, maksimum 8 ge¢cme dijital giris

® Opsiyonel olarak, maksimum 4 gecme dijital ¢ikis

SENTRON PAC4200
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3.9 Djjital girisler ve ¢ikislarin islevi

Dijital ¢cikislarin islevleri
Dijital gikislara asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

46

e Enerji impulsu ¢ikisi, aktif veya reaktif enerji icin programlanabilir

® Donus ydnundn sinyalize edilmesi

e SENTRON PAC4200 isletim durumu géstergesi

e Limit ihlallerinin sinyalize edilmesi

® |letisim birimi Gizerinden kontrol edilen salt ¢ikisi

e Diger cihazlarin senkronizasyonu igin alt periyodun sonunun gésterilmesi
Sinyal gikigi

Dijital ¢cikis, dlgulen enerji degerlerinden birine orantisal sayida impuls ve kenar verir.

DiJiTAL CikiS o

a.a
ENEFLJi iMPLLSL
iMPULS

kinlh GiREN
1kIth

EiRiM BASiIHA iMFULS 18
iMPLULS LEUH. 168ms

Resim 3-14  Dijital ¢ikis

impulslarin veya kenarlarin gésteriimesi parametrelendirilebilir.

Artan ve azalan kenarlar sayilir.

iIMPULS

KENAR

__J : : {(t

Resim 3-15  Sayim sinyalinin tipleri

Dijital gikis pasiftir ve yalnizca salter olarak entegre edilmistir.

impuls formunun modeli IEC 62053-31 normuna uygundur.

SENTRON PAC4200
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3.9 Djjital girisler ve ¢ikislarin islevi

impuls uzunlugu, kapanma siiresi

® @

(1) impuls uzunlugu

(2) Kapanma siiresi

Resim 3-16  impuls uzunlugu ve kapanma siresi
¢ impuls uzunlugu:

Dijital cikistaki sinyalin "high" oldugu siire. impuls uzunlugu minimum 30 ms ve
maksimum 500 ms olabilir.

e Kapanma sliresi:
Dijital ¢ikistaki sinyalin "low" oldugu siire. Kapanma siresi, 6rn. dl¢iilen enerjiye baglidir
ve gunler veya aylar olabilir.

e Minimum kapanma siresi:
Minimum kapanma suresi, programlanmis olan impuls uzunlugu araciligiyla énceden
ayarlanmistir.

Dijital girislerin islevleri
Dijital girislere asagidaki fonksiyonlar atanabilir:
® Yiksek tarife ve disik tarife icin tarife degisimi.

® Bir sebeke komut sistemi veya baska bir cihazin senkronizasyon impulsu araciligiyla
6lciim periyodu senkronizasyonu.

® Saatin senkronizasyonu (top of minute)
® Durum kontrolt: Bagli sinyal vericilerinin durumlarinin algilanmasi.
® Aktif enerji, reaktif enerji ve serbestge tanimlanan eneriji tirleri igin enerji sinyali.
® Proses enerji sayaci ve proses isletim saati sayacini baslatma ve durdurma
® Sunlarin kopyalanmasi ve sifirlanmasi:
— Tum proses enerji sayaglari
— Proses enerijisi sayaci
— Proses reaktif enerji sayaci
— Proses goriinen enerji sayaci
® Sunlarin sifirlanmasi:
— Proses enerji sayaci ve proses isletim saati sayaci
— Proses enerijisi sayaci
— Proses reaktif enerji sayaci
— Proses goriinen enerji sayaci
— Tdm proses enerji sayaglari, proses isletim saati sayaci ve tim impuls sayaclari

— Belirli bir impuls sayaci

SENTRON PAC4200
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3.10 Ethernet arabirimi

Dijital giriste maksimum 30 V'luk bir voltaj olusturulabilir. Daha yiiksek voltajlar harici voltaj
kablosu gerektirir.

Sinyal girisi
Tercihe bagli olarak kenar veya impuls sayimi.

Verilerin aktarimi, ortalamasi alinmis impulslar veya kenarlar yardimiyla yapilir, drn. kWh
basina parametrelendirilebilen sayida impulslar veya kenarlar aktarilir.

Sayilabilir birim uygulamaya bagli olarak tanimlanir.

impuls formunun modeli IEC 62053-31 normuna uygundur.

3.10 Ethernet arabirimi

SENTRON PAC4200 bir Ethernet arabirimiyle donatiimistir. Bu arabirim sunlari mimkin
kilar:

e Cihazin SENTRON powerconfig yazilimiyla yapilandiriimasi
e Cihazin Enerji Yonetimi Sistemi'yle iletisimi

e Cihazin Firmware glincellemesi

Ethernet Arabiriminin Ozellikleri
e 10/ 100 Mbit/s aktarim hizi

e EIA/TIA T568B standardina sahip RJ45 fisi igin cihazin Gst kisminda, RJ45 yuvasi
(8P8C).

e Kablo tipi 100Base-TX (CATS).

Ethernet kablosu, Fast-Ethernet standardina uygun olarak veri aktarimi igin topraklanmis
olmalidir. Topraklamayla ilgili bilgiler igin bakiniz "Baglanti" bélimd.

e Autonegotiation
e MDI-X Autocrossover

® Modbus TCP (izerinden iletisim

DIKKAT

Yanlis Ag Ayarlari Ylziinden Diger Ag Katilimcilarinin Fonksiyonlarinin Bozulmasi

Ag ayarlarinin yanhs yapilmasi diger ag katilimcilarinin fonksiyonlarini olumsuz
etkileyebilir veya bozabilir. Ethernet igin ag ayarlari sistem yoneticisi tarafindan belirlenir
ve buna uygun olarak cihazda ayarlanmalidir.

Ayarlama verileri bilinmiyorsa, (Patch) kablosu baglanmamalidir.

Autonegotiation, ag iletisiminin partnerinin otomatik olarak mimkiin olan en ylksek aktarim
hizindan faydalanmasini saglayan bir yontemdir. Bu Autonegotiation 6zelliginin
desteklenmemesi durumunda SENTRON PAC4200 kendisini otomatik olarak iletisim
partnerinin hizina ayarlar.

SENTRON PAC4200
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3.11 Gen

Arabirim

SENTRON PAC4200

3. 11 Genisletme modiilleri igin yuvalar

MDI-X Autocrossover arabirimin, bagli cihazin génderme ve alma hatlarini kendi basina
saptama ve kendisini buna gdre ayarlama becerisini tanmlar. Boylece, gdnderme ve alma
hatlarinin karistirilmasi durumunda hatali fonksiyonlarin ortaya ¢gikmasi engellenir. Capraz
ve duz kablolar ayni sekilde kullanilabilir.

isletme modiilleri i¢in yuvalar

SENTRON PAC4200, opsiyonel olarak temin edilebilen genisletme modiillerinin monte
edilmesi i¢in iki yuvaya (MOD1 ve MODZ2) sahiptir.

SENTRON PAC4200 i¢in hangi moddllerin temin edilebilecegi konusunda giincel kataloglara
bakmanizi rica ederiz.

Cihazda tek basina bir genisletme moduli veya ayni anda iki genisletme moduli
calistirilabilir.

) © Oﬁ@
MOD 1 MOD 2
(O ggEgese O (O &EmEmEE O
@o/ﬂ\%EO«“\ (%)
=]

|l||_12 llﬁ@ V2 VN N/- %Q‘
ol (el [el el 6] [e]]

T2 L = O = = IO |

—® 0

DDDDDDD

< DIC DI DIO DOC DO1DO0

—
—
—

(1) MOD1 yuvasi
2) MOD2 yuvasi

Resim 3-17 SENTRON PAC4200, Cihazin arka tarafi
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3.12 Gateway

DIKKAT

"MOD1" ve "MOD2" etiketlerinin altindaki temas bdlgelerinin kirlenmemesini saglayin, aksi
takdirde genisletme modulu buralara takilamaz ve hatta zarar gorebilecektir. Temas
deliklerine metal kalemlerin veya tellerin sokulmasi cihazin devre disi kalmasina neden
olabilir.

3.12 Gateway

SENTRON PAC4200, Gateway olarak kullanilabilir. Boylece PAC4200'iin RS485 genisletme
moduline bagl cihazlar (Slave'ler) bir cihaz araciligiyla Ethernet'e (Master) baglanabilir.

Galisma Prensibi

Master'in adreslenmis hedef cihaza gdnderdigi veriler: Ust konumdaki yazilim, seri protokolii
TCP/IP paketine yerlestirir. SENTRON PAC4200 TCP/IP paketini agar ve ortaya gikan seri
protokol paketini seri arabirime (RS 485) iletir.

Adreslenmis hedef cihazin Master'a génderdigi veriler: SENTRON PAC4200 seri protokoliin
paketini TCP protokoliine yerlestirir ve paketlenmis protokol verilerini (st konumdaki yazilima
iletir.

Ethernet
TCP/IP

s pacezo || SENTRON PAC4200

—0 o] 08080

s |—| d  |EEEm

O o) @
I NoN°oN

Resim 3-18 Gateway Olarak SENTRON PAC4200

SENTRON PAC4200
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3.12 Gateway

Gereksinimler ve Kosullar

RS 485 Bus'unun baglanmasi icin SENTRON PAC RS485 genisletme modilindn
kullaniimasi gerekir. RS 485-Bus'unun teknik 6zelliklerine gore 6zel RS 485 yukselticileri
kullaniimadan Gateway tzerinden maksimum 31 cihaz adreslenebilir.

Ust konumdaki yazilim, adreslenen hedef cihazin seri protokoliinii ve TCP/IP {izerinden
iletilen seri protokolin paketlenmesi/agiimasi islemlerini kontrol etmek zorundadir.

SENTRON PAC RS485 Genigletme Modiilii

SENTRON PAC RS485 genisletme moduliniin yuvasi serbestce segilebilir.

Gateway'in Yapilandiriimasi

SENTRON PAC4200, Gateway'in kullanimi igin uygun sekilde diizenlenmelidir.
o SENTRON PAC RS485 genisletme modulini SENTRON PAC4200'de calistirin.

® RS 485 Bus'unun calistirilmasi igin kullanilan iletisim parametresini Gateway'inkinin
altinda olacak sekilde ayarlayin. Bu ayarlama islemi SENTRON PAC4200'Un ekranindan
ya da yazihm araciligiyla yapilabilir.

RS 485'in parametrelendiriimesi hakkindaki bilgileri, SENTRON PAC RS485 genisletme
moduliniin dokimantasyonunda veya Modbus-IDA (http://www.Modbus-IDA.org) altinda
bulabilirsiniz.

Hedef Cihazlarin Adreslenmesi

Diger bilgiler

Ayrica bakiniz

SENTRON PAC4200

Bir cihazi SENTRON PAC4200'in Gateway'i izerinden adreslemek i¢in yazilimda su adres
bilgilerine ihtiyag duyulur:

e SENTRON PAC4200'Un IP adresi

e Gateway'in portu
— Eger RS 485 Bus'u "MOD1" yuvasina baglandiysa Port 17002
— Eger RS 485 Bus'u "MOD2" yuvasina baglandiysa Port 17003

® Hedef cihazin Bus adresi, 6rn. Modbus adresi

Diger bilgileri surada bulabilirsiniz:
Modbus.org "MODBUS MESSAGING ON TCP/IP IMPLEMENTATION GUIDE".

Modbus-IDA (http://www.Modbus-IDA.org)
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3.13 Takma yuvalari

3.13 Takma yuvalari

Pil bdlmesi
SENTRON PAC4200'un pil bélmesine, gdvdeyi agmadan disaridan erisilebilir.

Bellek kartl takmak igin kullanilan yuva

SENTRON PAC4200'lUn kart yuvasinin herhangi bir fonksiyonu yoktur. Cihaz, kart okuma
cihazina sahip degildir.

gesss
O RS

(1) Pil bélmesi
(2) Kart yuvasi,herhangi bir fonksiyonu yoktur

Resim 3-19 SENTRON PAC4200'lin takma yuvalari

DIKKAT

Cihazin igine giren yabanci cisimler kisa devreye sebep olabilir

Pil bélmesi sadece pil takmak icin tasarlanmistir. Pil bdlmesinden veya kart yuvasinin
araligindan cihazin igine giren yabanci cisimler kisadevreye sebep olabilir ve cihaza zarar
verebilir. Cihazin icine giren yabanci cisimler ¢ikarilamaz.

Cihazin icine yabanci cisim girmesine izin vermeyin.

Ayrica bakiniz
Pilin Degistirilmesi (Sayfa 166)

SENTRON PAC4200
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3. 14 Parola korumasi

3.14 Parola korumasi
SENTRON PAC4200 bir parola ile korunabilir.

Kapsam

Parola korumasi, cihaz araylizl ve entegre Ethernet arabirimi Gzerinden yazma erisimi igin
etkilidir.

Format
Parola dort basamakli ve nimeriktir.

Varsayilan Parola

Varsayilan parola sudur: 0000

Ayrica bakiniz
Parola yénetimi (Sayfa 156)
Gelismis (Sayfa 149)

3.15 Kullanici tarafindan tanimlanabilen ekranlar

SENTRON PAC4200 icin maksimum dort 6lgiim degeri gostergesi yapilandirilabilir. Su dort
gO6sterim sekli arasindan segim yapilabilir

e ki dlclim blyukliginin dijital gdsterimi
® Dort 8lcuim buyuklugunin dijital gdsterimi
o Olciim biyiiklikleriyle ilgili ubuk grafigi
o Ug 6lgiim buyikliugayle ilgili cubuk grafigi

e SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modiiliiyle baglantili olarak kullanici tarafindan
tanimlanabilen sayag ekranlari

Dijital Gésterim
Her 6lgiim blyUklGga icin anlik deger, ad ve birim gdsterilir.

233
92.0r

49.80 -
31.8

MEMD

Resim 3-20 Kullanici tanimh bir gésterge 6rnegi (Dijital Gosterim)

SENTRON PAC4200
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3.16 Olaylar

Grafiksel Gosterim

Her 6lguim blyukligu icin anlik deger, ad, birim ve parametrelenmis deger arahgi gosterilir.
Anlik deger cubuk grafigi seklinde ve dijital olarak gosterilir.

Resim 3

-21

Serbestge tanimlanan bir goésterge 6rnegdi (cubuk grafigi)

Gubuktaki disariyi gosteren bir ok varsa bu, gosterilen anlik degerin parametrelenmis deger
araliginin disinda oldugunu belirtir.

Sayag ekranlari

SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modiltyle baglantili olarak, kullanici maksimum 5
ekran tanimlayabilir.

Yapilandirma

Ekranlarin ayari SENTRON powerconfig yazilimiyla yapilabilir.

3.16 Olaylar

Cihaz, belirli olaylar ortaya ¢iktiginda bu olaylari bildirir. Olaylar, SENTRON PAC'in Olay
Kaydi'nda listelenir. Onaylama gerektiren olaylari cihazda bir agilir pencere vasitasiyla

onaylayabilirsiniz.

Olay Gostergesi
Tablo 3- 4 Olay Gostergesindeki Sembollerin Anlami
Sembol Anlami
Sembol yok Bilgi
! Uyari
o Alarm
-] Olay geliyor
Olay gidiyor
[+
i Asiri voltaj, Asiri akim
> degistirildi
Q onaylanan olay
# Kesilme, hata, eksik
SENTRON PAC4200
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3.16 Olaylar

Sembol Anlami

* Asma, cok fazla
i Altina diisme
..=0

sifirlandi

=1 gergeklestirildi

Olaylar su olay siniflarina ayrilir:

o isletim Bilgisi

e Sistem Bilgisi

e Kullanim

Her olayda su bilgiler goruntilenir:
e Olay

e Olay sinifi

® Olayin gerceklestigi tarih ve saat
® Olayin gergeklesme sebebi

® Gerekiyorsa arabirim

® Gerekiyorsa ilgili 6lgiim blyUkligl ve buna ait 6lcim degeri
® Gerekiyorsa ilgili limit

® Gerekiyorsa dijital ¢ikisin adresi

® Gerekiyorsa dijital girisin adresi

Tablo 3-5  Su olaylar bildirilir:

Olay Olay sinifi Standart uyari | Sebep Cozimii
seviyesi
PMD BASL. Sistem Bilgisi | Bilgi Voltaj geri dénlsi -
PMD BILGISI Sistem Bilgisi | Uyari PMD Bilgisi Destek bolimiyle irtibata
gecin.

iLET. ARIZ. Sistem Bilgisi | Uyari Arabirim Slot xx'te bir iletisim sorunu | Ag ayarlarini kontrol edin.
olustu.

FW GUNCEL. # | Sistem Bilgisi | Uyari Aktarim hatasi: Giincellestirme igin dogru
Firmware kullanilamiyor. Firmware strimunu kullanip

kullanmadiginizi kontrol edin.

Firmware giincellestirmesini
yeniden baslatin.

ZAMAN DUZEL. | Sistem Bilgisi | Bilgi Top of Minute: -
Saat dizeltildi.

ZAM. SENK.# Sistem Bilgisi | Bilgi Siire senkronizasyonu Siire senkronizasyonu igin
gerceklestirilemedi. kullanilan Top of Minute
Arabirim: Slot xx impulsu etkinlestiriimedi.

Top of Minute impulsunun
aktarilmasi igin kullanilan
donanimi ve ayarlari kontrol
edin.
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3.16 Olaylar

Arabirim Slot xx

Olay Olay sinifi Standart uyari | Sebep Coézimi
seviyesi
VOLTAJ # # isletim Bilgisi | Uyari Voltaj kesildi. Cihaz plan dahilinde agdan
Olgtim biiytklugu x ayrildr.
Bir hata olustu. Voltaj
beslemesini kontrol edin.
VOLTAJ # * isletim Bilgisi | Alarm Voltaj gok fazla. Olgiim biyiikligii x | Olim tehlikesi, agir yaralanma
AKIM 4 isletim Bilgisi | Alarm Akim cok fazla tehlikesi ve ciddi maddi
—_— R, hasarlar ortaya ¢ikabilir.
Olgim blyiklugi x o o
Tesisin, SENTRON PAC igin
izin verilen galisma
kosullarinda isletildiginden
emin olun.
Olgiim degerleri dogru sekilde
belirtiimemis olabilir. Destek
Bolimi'ne basvurun.
LiMiT ; isletim Bilgisi | Bilgi Limit xxxx asildI. -
Olgiim blylkligi x Limit xxxx
LiMIiT i isletim Bilgisi | Bilgi Limit xxxx'in altina disuldu. -
Olcim blyuklugi x Limit xxxx
LiM. BAGL.=1 isletim Bilgisi | Bilgi Limit baglantisi Limit xxxx'i sagliyor. -
TARIFE = isletim Bilgisi | Bilgi Tarife degisimi ... -
DURUM DI isletim Bilgisi | Bilgi Dijital giris acilmis olmalidir. -
DI-Adresi xx.xx
DURUM DO isletim Bilgisi | Bilgi Dijital ¢ikis agik. -
DO Adresi xx.xx
iMP. FREK. * isletim Bilgisi | Bilgi impuls frekansi gok yiiksek. -
DO Adresi xx.xx
SAAT p isletim Bilgisi | Bilgi Saat surada ayarlandi: -
Arabirim Slot xx
FABR. AYARI isletim Bilgisi | Bilgi Fabrik ayarina donuldu. -
Arabirim "Slot xx
TEMEL PAR. Kullanim Uyari Temel yapilandirma ayarlari -
degistirildi.
Arabirim Slot xx"
AYAR Kullanim Uyari Yapilandirma ayarlari degistirildi. -
Arabirim Slot xx
iLETI. Kullanim Bilgi iletisim yapilandirma ayarlari -
degistirildi.
Arabirim Slot xx
MAKS/MIN =0 Kullanim Bilgi Maksimum / Minimum degerler -
sifirlandu.
Arabirim Slot xx
iSL. SAAT=0 Kullanim Bilgi isletim saati sayaci sifirland. -
Arabirim Slot xx
GU. ENER.=0 Kullanim Bilgi Gunlik enerji sayaci sifirlandi. -
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3.16 Olaylar

Olay Olay sinifi Stapdar:t uyari | Sebep Cozimi
seviyesi

OLAY =0 Kullanim Bilgi Olay kayitlar silindi.
Arabirim Slot xx

YUK KAYDI=0 Kullanim Bilgi Yk profili kaydi silindi.
Arabirim Slot xx

ENER. SAY.=0 Kullanim Bilgi TUm enerji sayaglari sifirlandi.
Deger 00000000
Arabirim Slot xx

UNIVERSAL=0 Kullanim Bilgi Universal sayaclar sifirlandi.
Deger 00000000
Arabirim Slot xx

PAROLA Kullanim Bilgi Parola korumasi etkinlestirildi.
Arabirim Slot xx

PAROLA p Kullanim Bilgi Sifre degistirildi.
Arabirim Slot xx

FIRMWARE Kullanim Bilgi Firmware degistirildi.
Sirim PAC4200 Vx.xx
Arabirim Slot xx

1) Sayac = Aktif enerji Giren Tarife 1 / 2 kWh, Reaktif enerji Cikan Tarife 1/ 2 kVAh, Gorlnen enerji Tarife 1 /2 kVAh

Olayin onaylanmasi

Eger yazilimda bir olay onaylama gerektirecek sekilde ayarlandiysa, cihazda bu olayla ilgili
bir acilir pencere géruntilenir. Agilir pencerede "TAMAM" diigmesine basarak olayi
onaylayin. Onay islemi sonrasinda agilir pencere kapanacaktir. Olay, olay belleginde

protokollendirilir.

SENTRON Yazilimindaki Ayarlar
Yazilimda su ayarlari yapabilirsiniz:

Ayrica bakiniz

SENTRON PAC4200

® Bir olayin uyari seviyesinin degistiriimesi

® Bir olayin onaylanmasi

e Olayin olay bellegine kaydedilmesi

e Olaylarin dijital ¢ikistan verilmesi

® Ekranda goruntilenme sirasi

Emniyet bilgileri (Sayfa 17))
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3.17 PAC PROFIBUS DP genisletme mod(diliniin gii¢c ozellikleri

3.17 PAC PROFIBUS DP genisletme modulinin gig 6zellikleri

PAC PROFIBUS DP genisletme moduli yardimiyla, isletim sirasinda SENTRON PAC enerji
analizérlerine erisim olanaginiz olur.

Genel bakis

Performans 6zellikleri sunlardir:

PROFIBUS DP Master-Slave prensibi temelinde iletisim

PAC PROFIBUS DP genisletme moduli SENTRON PAC enerji analizérinlnn 6lgim
degerlerini PROFIBUS DP Master igin hazirlar. PROFIBUS DP Master'dan bilgiler, Orn.
komutlar alir ve bunlart SENTRON PAC enerji analizorine iletir.

Fonksiyon: PROFIBUS DP Slave

Sinif 1 Master ve Sinif 2 Master ile iletisim
Periyodik veri aktarimi

Periyodik olmayan veri aktarimi

Her enerji analizdru tipi icin 6zel GSD dosyasi. Bu, kontrol tnitesiyle dogru sekilde
entegrasyona izin verir.

Baud hizinin otomatik algilanmasi

Saat senkronizasyonu cihaz tipine bagli

PROFIBUS adresinin ayarlanmasi:

— Cihazda

— Parametrelendirme yazilimiyla

— PROFIBUS basina

Teshis alarmlari ve proses alarmlarinin olusturulmasi

Yerel ekran Uzerinden de teshis imkani

LED araciligiyla durum gdstergesi

SENTRON PAC enerji analizérl ile PROFIBUS arasinda potansiyel ayirimi.

PAC PROFIBUS DP genisletme moduli hakkinda diger bilgileri surada bulabilirsiniz:
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"SENTRON genisletme modili PAC PROFIBUS DP" cihaz kitabinda
"SENTRON genisletme moduli PAC PROFIBUS DP" isletme kilavuzunda
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3.18 PAC RS485 genisletme moddilindn gig ozellikleri

3.18 PAC RS485 genisletme modulinuin gig 6zellikleri

PAC RS485 genisletme modulinin yardimiyla SENTRON PAC'I RS 485 aglarina
baglayabilirsiniz.

Genel bakis

Performans 6zellikleri sunlardir;

Master-Slave prensibi temelinde seri arabirim izerinden iletisim
Fonksiyon:

— Modbus RTU Slave

— Seri Gateway

— Modbus Gateway (MB Gateway)

Asagidakiler Gzerinden konfiglirasyon:

— SENTRON PAC enerji analizori

— SENTRON powerconfig

Unicast mesajlari

0 adresi ile Modbus Slave'lere Broadcast komutlari

3.19 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinin gig ézellikleri

SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modiili ile dijital girisler ve dijital ¢ikislari
genisletebilirsiniz.

Genel bakis

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC cihazlari i¢in gegme genisletme moduli
Harici voltaj beslemesine ihtiya¢ duymaz

Asagidakiler Gzerinden konfiglirasyon:

— SENTRON PAC enerji analizori

— SENTRON powerconfig

Vida klemensleri lizerinden baglanti

Sunlarla birlikte dort dijital giris:

— Fonksiyonlart SENTRON PAC gibidir

— Aktif giris baglantisi. Bu, tercihe bagl olarak harici voltaj beslemesi olmadan
baglantiya olanak saplar.

Sunlarla birlikte iki dijital ¢ikis:
— Fonksiyonlari SENTRON PAC gibidir
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3.19 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletrme modliliniin gti¢ ozellikleri

SENTRON PAC4200
60 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Gorev planlamasi

4.1 Goérev planlamasi

Montaj yeri
SENTRON PAC4200, kapal odalar igerisindeki sabit baglanti panellerine montaj igin

ongdrulmustar.

/\ikaz
Cihazi sadece gtivenli bir yerde galistirin.

Buna uyulmamasi halinde 6lim, yaralanma veya maddi hasar meydana gelebilir.

SENTRON PAC'I sadece kapatilabilir bir kontrol panosu veya kapatilabilir bir ortamda
calistirin. Cihaza sadece kalifiye personelin erisebilmesini saglayin.

iletken baglanti panelleri ve kontrol panolarinin kapilari topraklanmis olmalidir. Kontrol
panosunun kapilari topraklama kablosu Uzerinden kontrol panosuyla baglanmis olmalidir.

Montaj konumu
Cihazin dikey olarak monte edilmesi gerekir.

90°

= T sarmon pacazco

@iSele]

Resim 4-1 Montaj konumu

Tercih edilen bakis yénu egik olarak alttandir.

Montaj odasi ve havalandirma
izin verilen isletim sicakligina riayet edilmesi i¢in komsu yapi pargalarina yeterli mesafe
olmasina dikkat edilmelidir. Olgu bilgilerini "Olgl resimleri" béliminde bulabilirsiniz.

SENTRON PAC4200
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Gorev planlamasi

4.1 Gérev planiamasi

Ayrica sunun i¢in ilave yeri planlayin:

e Havalandirma

e Kablaj

e Cihazin ust tarafinda RJ-45 fis baglantisi ve kablo girisi

e Cihazin arka tarafinda, fis ve kablo girisi dahil opsiyonel olarak takilabilen genisletme
moddlleri

DIKKAT

Havalandirma saglayin

Yeterli havalandirma olmazsa bilesenler zarar gorebilir. Gévde sogutma deliklerinin acik
olmasina dikkat edin. Kablaj, kablo girisleri ve diger yapi elemanlari havalandirmayi
engellememelidir.

DIKKAT

Nem nedeniyle hasar

Nem veya islanma, bilesenlerin ¢alisma 6zelligini olumsuz yénde etkileyebilir.
Bilesenleri yliksek nem veya su igeren bir ortamda galistirmayin. SENTRON PAC enerji
analizérinin ortam kosullarina dikkat ediniz.

Ortamla ilgili kosullar
SENTRON PAC4200'u yalnizca ortam kosullarinin isletime izin verdigi yerlerde kullanin:

Sicaklik aralig
isletim sicaklig -10 °Cila + 55 °C arasi
Depolama ve tasima sicakhgi -25°Cila+ 70 °C arasi
Bagil nem % 95, 25 °C'de bugulanmasiz (normal kosullar)
Deniz seviyesi Ustlinde montaj yiiksekligi maks. 2000 m
Kirlilik derecesi 2

Koruma tirt ICE 60529'a gore

Cihazin 6n tarafi IP65
Tip 5 mahfaza, UL50'ye uygun

Cihazin arka tarafi

Vida klemensli cihaz IP20
Yuvarlak kablo pabucu baglantili | IP10
cihaz

SENTRON PAC4200
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Gorev planlamasi
4.1 Gorev planiamasi

Kesme tertibati

SENTRON PAC4200'e, cihaz akimini ve voltajini kesmek igin uygun bir kesme tertibati
baglanmalidir!

e Kesme tertibatinin cihazin yakinina monte edilmesi ve kullanici tarafindan kolayca
erisilebilir durumda olmasi gerekir.

o Kesme tertibati, cihaza ait kesme tertibati olarak belirtiimelidir.

Sicaklik dengelemesi

Bugulanmay énlemek igin, elektrik verilmeden 6nce cihazin en az 2 saat isletim yerinde
bekletiimesi gerekir.

Ayrica bakiniz
Olgii resimleri (Sayfa 191)
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Gorev planlamasi

4.1 Gérev planiamasi

SENTRON PAC4200
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5.1 Paketten ¢ikartma
EGB direktiflerine riayet ediniz. Paketi dikkatli bir sekilde agin. Zor kullanmayin.

Paketin kontrol edilmesi
Cihazi teslim aldiktan sonra, monte etmeden 6nce asagidaki kontrolleri yapin:
® Paketin hasarli olup olmadidini kontrol edin.
® Paket iceriginde eksik olup olmadigini kontrol edin.
® (Cihazda distan hasar olup olmadigini kontrol edin.
Asagidaki hallerde Siemens satis ortaginiza basvurun:
® Paket hasarl oldugunda.
® Paket igerigi eksik oldugunda

® Cihaz zarar gérmus.

/\ikaz

Hasarli cihazlar takmayin ve devreye almayin.

Hasarli cihazlar 6lime, agir yaralanmaya veya maddi hasarlara neden olabilir.

Depolama

Bilesenleri kuru sekilde depolayin.

DIKKAT

Bugulanmayi dnleyin

Ani sicakhk degisimleri bugulanmaya neden olabilir. Bugulanma cihaz fonksiyonunu

olumsuz etkileyebilir. Montaja baslamadan énce cihazi en az 2 saat isletim odasinda
bekletin.

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

65




Montaj
5.2 Pilin takilmasi

5.2 Pilin takilmasi

ATEHLIKE

Tehlikeli voltaj
Oliim tehlikesi veya agir yaralanma tehlikesi mevcuttur.

Calismalara baslamadan dnce, sistemin ve cihazin enerijisini kesin.

ik isletimden 6nce cihazlar birlikte verilen pili kullanin. Eger baska bir pil kullanacaksaniz, bu
pilin "Teknik Ozellikler" bélimunde agiklanan gereksinimlere uymasi gerekir.

DIKKAT
Sadece UL1642'ye gore test edilen pilleri kullanin.

islem sekli
1. Ustiinlizdeki elektrostatik yiikii desarj edin. Ekteki EGB direktiflerine riayet edin.

DIKKAT

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlar

Ustiinlizde olabilecek statik elektrigi desarj edin. Orn. topraklanmis kontrol panosunu
veya bina topraklamasina bagli bir metal parcasini (kalorifer petedi, ¢elik tasiyici) tutun.

2. Pili SENTRON PAC4200 teslimat kutusundan cikarin.

DIKKAT

Pilin kullanim émriniin kisalmasi

Temas yuzeylerinde yag ya da kir birikmesi, pilin kullanim dmrini kisaltan bir gegis
direncinin olusmasina sebep olur.

Pili sadece kenarlarindan tutun.

3. Pil bolmesinde pilin takildigi aralikta belirtilen polariteye riayet edin. Pili pil blmesinin
icine dogru itin.

Not
Plin Polaritesi

Pil bolmesindeki aralik, pilin takilma sekline uygun olarak yapiimistir. Béylece kutuplarin
yonu belirtilmistir. Pili ters takmak mimkun degildir.

SENTRON PAC4200
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Montaj
5.3 Takimlar

Resim 5-1 Pilin takilmasi

Ayrica bakiniz
Teknik Ozellikler (Sayfa 171)
Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)

5.3 Takimlar

Montaj icin gereken aletler:
® Panoyu kesmek igin kesici alet
® Tornavida PH2 cal. ISO 6789

Genisletme modiillerinin montaji igin gerekli aletler

® Yildiz tornavida PZ1, & 2,9 mm, 0,5 Nm cal. ISO 6789, PAC RS485 genisletme
modulinin klemens bloguna kablolarin montaji i¢in de kullanilir

® Tel pabuclarinin klemens bloklarina montaji icin EN 60947-1'e gore sikistirma aleti

® Yarik baslh tornavida SZS 0,4x2,5 cal. ISO 6789, kablolarin SENTRON PAC 4DI1/2DO
genisletme modulinin klemens bloguna montaji i¢in

Ek montaj malzemesi
e (Cihazda kullanildiklar siirece tim iletisim hatlarinin yikini azaltmak igin kablo kelepgesi
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5.4 Baglanti Paneline Montaj

5.4 Baglanti Paneline Montaj

541 Montaj élguleri

Montaj ve mesafe ol¢iileri

Kesim, cerceve ve mesafe dlgiileri hakkinda bilgileri "Olgii resimleri" bélimiinde
bulabilirsiniz.

Ayrica bakiniz
Olgii resimleri (Sayfa 191)

54.2 Montaj adimlari
SENTRON PAC4200'u baglanti paneline monte etmek icin asagidaki adimlari izleyin:

islem sekli
1. Pano Uzerinde dlglye gore 92,0+0.8 x 92,008 mm2 ebadinda bir kesit agin (yoksa).

2. Ustiinlizdeki elektrostatik yiikii desarj edin. Ekteki EGB direktiflerine riayet edin.

DIKKAT

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari

Ustiinlizde olabilecek statik elektrigi desarj edin. Orn. topraklanmis kontrol panosunu
veya bina topraklamasina bagli bir metal parcasini (kalorifer petegi, ¢elik tasiyici) tutun.

3. Cihazi distan yuva igine oturtun (Resim "Montaj asamasi A").
4. Baglanti panelinin i¢ kismina gidin ve diger montaj islemlerinin hepsini buradan yapin.

5. Cihazi birlikte verilmis olan tutuculari kullanarak baglanti paneline baglayin (Resim
"Montaj asamasi B"). Bunun igin asagidaki adimlari izleyin:

— Cihazi bir elinizle sabit tutun.

— Tutucular gévdenin sol ve sag tarafina asin.
Bunun igin tutucunun (2) burunlarini gévde deliklerine (1) sokun.

— Oturma kancalarini yerlestirin. Bunun igin "Montaj asamasi C" seklinde gdsterildigi gibi
isaret parmaginizi ve orta parmaginizi destek pargasinin Gzerine yerlestirin. Bas
parmaginizla oturma kancasini yerlestirin.

iki tutucunun kilitteme mekanizmasi, cihazin baglanti paneline hizl bir sekilde ve arac

kullanilmadan sabitlenmesini saglar. Cihazin standart, enjeksiyonlu contasiyla baglanti
paneli kesiti temiz bir sekilde izole edilmistir. IP65 koruma sinifini saglamak igin ayrica
tutuculardaki dort civatayi sikistirin.

SENTRON PAC4200
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5.4 Baglanti Paneline Montaj

6. Her iki tutucudaki 4 civatay! esit bir sekilde sikiniz; Sikma torku 0,3 Nm (Sek. "Montaj
asamasi D").

7. Ethernet arabirimi kullaniimasi halinde:
— Kablo kalitesi ve fis modelleriyle ilgili bilgiler igin, Bkz. "Teknik Ozellikler" balimdi.

— Ethernet kablosunun yalitimini her iki kablo ucunda da topraklayin. Konuyla ilgili
bilgiler icin Bkz. "Baglanti" bélumu.

— RUJ45 fisine ait cekme emniyetini saglayin.
Bunun igin panodaki Ethernet kablosunu sabitleyin. Sabitleme islemini Resim "Montaj
asamasi E" resminde oldugu gibi (3) kendinden yapiskanl bir kablo kelepgesi veya
uygun baska bir montaj pargasiyla yapin.

8. Opsiyonel genisletme modiillerinin kullanildigi durumlarda:

— Genisletme modillerini cihazin arka tarafindaki yuvalara takin. Montaj talimatini, ilgili
genisletme modullinin isletme kilavuzunda bulabilirsiniz.

Montaj tamamlanmistir.

Resim 5-2 Montaj asamasi A, Vida klemensli cihaz

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02 69



Montaj
5.4 Baglanti Paneline Montaj

Resim 5-3 Montaj asamasi A, Yuvarlak kablo pabucu baglantili cihaz
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Montaj asamasi B
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Montaj

5.4 Baglanti Paneline Montaj
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Resim 5-4  Montaj asamasi E - RJ45 fisi i¢in gekme emniyeti
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5.5 Genisletme modtillerinin montaji

Ayrica bakiniz

5.5

Montaj

72

DIKKAT

Havalandirma agizlarini kapatmayiniz

Havalandirma izgaralar drtilmisse, bilesenler ¢ok 1sinabilir. Havalandirma agizlarinin
kapatilmamasina dikkat ediniz.

DIKKAT

Montaj yerinde herhangi bir takimin veya givenligi tehlikeye disuirebilecek baska bir
nesnenin unutulmadigindan emin olun.

Ethernet Kablosunun Topraklanmasi (Sayfa 92)
Teknik Ozellikler (Sayfa 171)
Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)

Genigletme modiillerinin montaiji

SENTRON PAC!' isletime almadan 6nce genisletme modualini monte edin. EGB
direktiflerine riayet ediniz.

DIKKAT

SENTRON PAC enerji analizériine giden anzal fig

Kirli veya egilmis pinler fislerin fonksiyonlarini olumsuz etkileyebilir. Fisler zarar gorebilir.
Pinlerin kirlenmesini énleyiniz.

Sunlara dikkat ediniz:

e pinler arasinda metal pargalarin bulunmamasina.

e pinlere metal parcalarin yapismamasina.

e pinlerin buklilmemesine.

Pinlere dokunmayiniz.

SENTRON PAC4200
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5.5 Genisletme mod(illerinin montaji
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Resim 5-5  Genisletme moduli montajinin sematik gdsterimi

Voltaj olmamasini saglayiniz.

Ustiinlizdeki elektrigi desarj ediniz.

SENTRON PAC enerji analizoriini monte ediniz.

Akim klemenslerini ve voltaj klemenslerini SENTRON PAC'a takiniz.

Genisletme moduliini sadece plastik muhafazasindan tutunuz.

2B S

Genisletme modulini SENTRON PAC'a takiniz. Kilavuz pimlerin dogru konuma sahip
olmasi i¢in kullanilan kilavuzlar, genisletme modulini dogru bir sekilde takmaniza yardim
eder.

7. Genisletme modulinin SN62217-B3x22 civatalarini 0,5 Nm ile SENTRON PAC'a
vidalayin.

Ayrica bakiniz
Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)
Gorev planlamasi (Sayfa 61)
Takimlar (Sayfa 67)
PAC RS485 genisletme modiliiniin baglanmasi (Sayfa 94)
Baglanti Paneline Montaj (Sayfa 68)
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5.6 S6kme

5.6 Sokme

Devreden ¢ikarma
Sokme islemine baslamadan dnce cihazin devreden gikarildigindan emin olun.

Aletler
Cihazi s6kmek icin gereken takimlar:
e Tornavida PH2

e Diz tornavida

Sékme adimlari
1. Ustiiniizdeki elektrostatik yiikii EGB direktiflerine gére desarj edin.

DIKKAT

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari

Viicudunuzu topraklayin. Ustiiniizde olabilecek statik elektrigi desarj edin.

2. Sokme islemine baglanti panelinin i¢ kismindan baslayin!

3. Baglanti panelindeki bagdlantiy1 sékin. Bunun igin her iki tutucudaki dort civatayi gevsetin.
Muhafaza etmek igin civatalari tutucular iginde birakin.

4. Kancay duz tornavida veya uygun baska bir takimla dikkatli bir sekilde kaldirin. Tutucu
hemen ¢ikar.

5. Baglanti panelinin dis kismina gidin ve cihazi yuvadan ¢ikartin.

6. Cihazi, kullanim kilavuzuyla ve kullanma kilavuzu igerisinde yazili teslimat pargalariyla
birlikte orijinal karton icinde paketleyin.

Sokme islemi tamamlanmistir.

SENTRON PAC4200
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5.6 S6kme

Resim 5-6 Soékme, oturma kancanin gevsetilmesi

Ayrica bakiniz
EGB direktifleri (Sayfa 269)
Bir genisletme moduiliniin sékilmesi (Sayfa 76)
Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)
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5.7 Bir genisletme modtiliiniin sékdimesi

5.7 Bir genisletme modulinin sékilmesi

Sokme

Ayrica bakiniz

76

1. Voltaj olmamasini saglayiniz.

2. EGB direktiflerine riayet ediniz. Ustiiniizdeki elektrigi desarj ediniz. Genisletme moduliini
sadece plastik muhafazasindan tutunuz.

3. Klemens blogunu genisletme modulinden ¢ekiniz ya da kablolar klemens blogundan
gevsetiniz.

4. Genisletme modulinin civatalarint SENTRON PAC enerji analizériinden sokin.
5. Genisletme moddulinun civatalarint SENTRON PAC enerji analizériinden soékin.
6. Gerektiginde SENTRON PAC enerji analizoriini sokiniiz.

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)
Takimlar (Sayfa 67)
Sékme (Sayfa 74)
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6.1 Emniyet bilgileri

Bilgiler
ATEHLIKE
Tehlikeli voltajlar
Buna uyulmamasi halinde 6lim, yaralanma veya maddi hasar meydana gelir.
Calismalara baslamadan 6nce sisteme ve cihaza giden voltaji kesin.
DIKKAT
Hatali sebeke voltaji cihaza zarar verebilir
Cihazi baglamadan 6énce, sebeke voltajinin model levhasinda belirtilen voltajla ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Not

Kalifiye Personel

Kullanici dokiimanlarindaki giivenlik teknigine yonelik uyarilar kapsaminda kalifiye personel,

Urdndn kurulumunu, montajini, devreye alinmasini ve g¢alistiriimasini bilen ve yapacaklari

faaliyetlere uygun niteliklere sahip olan kisilerdir, érn.:

o Cihazlan / sistemleri elektrikli akim devreleri ve cihazlarla ilgili emniyet teknolojisi
standartlarina uygun isletme ve bakimdan gecirme konusunda egitim veya kurs almis ya
da ruhsata sahip.

e Temizlik ve belirli glivenlik donanimlarinin kullaniimasiyla ilgili emniyet teknigi
standartlarina uygun egitim veya kurs almis.

e ilkyardim egitimi almis.

Ayrica bakiniz

Olgiim voltajinin olusturulmasi (Sayfa 109)
Olgiim akiminin olusturulmasi (Sayfa 109)
Besleme gerilimi verilmesi (Sayfa 99)

Emniyet bilgileri (Sayfa 17)
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6.2 Baglantilar

6.2 Baglantilar

Baglanti tanimlamalari
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Resim 6-1 Vida klemensli cihazin baglanti tanimlamalari, arkadan gérinim
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Resim 6-2  Yuvarlak kablo pabucu baglantili cihazin baglanti tanimlamalari, arkadan gériinim

(B

&

SENTRON PAC4200
78 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Baglanti

!

L/
|
]
—T T
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Resim 6-3 Cihazin baglanti tanimlamalari, Gstten goériinim

(1)

Dijital giris ve ¢ikislar, fonksiyon topraklamasi

)

Opsiyonel genisletme moduli igin 1. yuva

©)

Opsiyonel genisletme moduli igin 2. yuva

“4)

Besleme voltaji L/+, N/-

®)

Olgim girisleri Voltaj V1, V2, V3, VN

(6)

Olciim girisleri Akim IL1, IL2, IL3

()

Opsiyonel genisletme moduli, teslimat dahilinde degildir

8

Ethernet baglantisi, RJ45

ATEHLIKE

Tehlikeli voltaj
Buna uyulmamasi halinde 6lim, yaralanma veya ciddi maddi hasarlar meydana gelir.

Cihazin Uzerindeki ve ayrica isletme kilavuzu ve el kitabindaki giivenlik uyarilarina dikkat
edin.

/\DIKKAT

Cok yiiksek degerlerin verilmesi ve besleme dogru voltajinin yanls kutuplara baglanmasi
durumunda, cihaz zarar goriir ve kisisel yaralanmalar olabilir.

Cok yiksek degerler vermemeye dikkat edin. Bir besleme dogru voltajini baglarken
polariteye dikkat edin.

SENTRON PAC4200
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6.2 Baglantilar

Not

Yuvarlak kablo pabucu baglantili cihazlarin kullanimi
Kullanim igin 6ngdéruldigu bolgeler:

e NAFTA/ABD

e Acik klemenslere izin verilen bdlgeler.

Klemens etiketleri
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Resim 6-4 Klemens etiketi, Vida klemensli cihaz

®)
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6-5 Klemens etiketi, Yuvarlak kablo pabucu baglantili cihaz

6.2 Baglantilar

No Klemens  Fonksiyon

(1) IL1°1k Akim, IL1, Giris

(2) L1 Akim, L1, Cikis

(3) IL2 "1k Akim, .2, Giris

4) L2 Akim, .2, Cikis

(5) IL3 "1k Akim, l.s, Giris

(6) IL3 I Akim, I3, Cikis

(7) Vi Voltaj Vi1-N

(8) V2 Voltaj Via-N

(9) V3 Voltaj Vis-N

(10) VN Notr kablo

(11) L/+ AC: Baglanti: iletken (faz voltaji)
DC: Baglanti: +

(12) N/- AC: Baglanti: Notr hat
DC: Baglanti: -

(13) = Fonksiyon topraklamasi

(14) DIC Dijital giris (ortak)

(15) DI1 Dijital giris 1

(16) DIO Dijital giris O

17) DOC Dijital ¢ikis (ortak)

SENTRON PAC4200
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6.2 Baglantilar
No. Klemens  Fonksiyon
(18) DO1 Dijital ¢ikis 1
(19) DOO Dijital ¢ikis 0
Topraklama

iletken baglanti panelleri ve kontrol panolarinin kapilari topraklanmis olmalidir. Kontrol
panosunun kapilari topraklama kablosu tzerinden kontrol panosuyla baglanmis olmalidir.

Fonksiyon topraklamasi

@?

DDODDDDD

< DIC DI DI0 DOC DO1 DOO

(13)  Fonksiyon topraklamasi klemensi

Resim 6-6  Klemens blogu Dijital giris ve cikislar, fonksiyon topraklamasi

"Fonksiyon topraklamasi" <= baglantis, dijital girisler ve ¢ikislar ile RJ45 fisi lizerinde etkide
bulunan parazitleri yalitir.

Fonksiyon topraklamasina kontrol panosundaki potansiyel dengeleme rayina baglayin.

Kesme tertibati

SENTRON PAC4200'e, cihaz akimini ve voltajini kesmek igin uygun bir kesme tertibati
baglanmahdir!

e Kesme tertibatinin cihazin yakinina monte edilmesi ve kullanici tarafindan kolayca
erisilebilir durumda olmasi gerekir.

o Kesme tertibati, cihaza ait kesme tertibati olarak belirtiimelidir.

Faz senkronizasyonlu baglanti

Fazlar faz senkronizasyonlu bir sekilde baglanmalidir. Klemenslerin éngoriilen atamasi
parametrelendirme islemiyle degistirilemez.

SENTRON PAC4200
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6.2 Baglantilar

Besleme voltajinin emniyete alinmasi

/\DIKKAT

Emniyete alinmamis besleme voltaji cihazda ya da sistemde hasarlara neden olabilir

Cok voltajli sebeke adaptéri bulunan SENTRON PAC4200'G her zaman IEC onayli veya
UL listeli bir 0,6 A CLASS CC sigorta ile emniyete alin.

Bir erime sigortanin kullaniimasi halinde, uygun, IEC onayli veya UL listeli bir sigorta
tutucusunun kullaniimasi gerekir.

Akim ol¢gim giriglerinin emniyete alinmasi

ATEHLIKE

Acik transformatodr akim devreleri elektrik garpmasina ve ark tasmasina neden olur

Buna uyulmamasi halinde 6lim, yaralanma veya ciddi maddi hasarlar meydana gelir.

Akimi sadece harici akim transformatdrleri Gizerinden 6lgiin. Akim devrelerini bir sigortayla
emniyete ALMAYIN. Akim transformatoriine ait sekonder akim devresini yiikli konumda
acmayin. Cihazi ayirmadan énce akim transformatérinin sekonder akim klemenslerini
kisa devre yapin. Kullanilan akim transformatérlerine ait giivenlik uyarilarina mutlaka riayet
edilmelidir.

Voltaj élglim girislerinin emniyete alinmasi

DIKKAT

Emniyete alinmamis voltaj él¢iim girisleri cihazda ya da sistemde hasarlara neden olabilir

Cihazi her zaman IEC onayli veya UL listeli bir 10 A sigorta, IEC onayli veya UL listeli bir
10 A hat koruma salteri ile veya ek bir koruma tertibati ile emniyete alin.

Voltaj transformatdriiniin sekonder baglantilarina kesinlikle kisa devre yapmayin.

SENTRON PAC4200
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6.3 Hatlarin baglanmasi

6.3

Hatlarin baglanmasi

Hatlarin vida klemensine baglanmasi

Alet: Tornavida PZ2 cal. ISO 6789

= TES S
L = o
- SEEsoes

Resim 6-7 Hatlarin vida klemensine baglanmasi

Hatlarin yuvarlak kablo pabucu baglantisina baglanmasi

84

Not

Yuvarlak kablo pabucu baglantili SENTRON PAC4200 asagidakiler icin 6ngorilmistir:
e NAFTA/ABD'de kullanim

e Acik klemenslere izin verilen bolgeler.

/\ikaz
Uygun olmayan baglanti 6liime, adir yaralanmaya veya maddi hasarlara neden olabilir

Yuvarlak kablo pabucu baglantilarina sadece yuvarlak kablo pabuglari baglayin. Yuvarlak
g0zlerin diizglin sekilde hat uglarina sabitlendiginden emin olun.

Alet: Tornavida PZ2 cal. ISO 6789

SENTRON PAC4200
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6.4 Baglanti ornekleri
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Resim 6-8  Hatlarin yuvarlak kablo pabucu baglantisina baglanmasi

6.4 Baglanti 6rnekleri

SENTRON PAC4200

Asagidaki bazi baglanti érnekleri verilmistir. Bunlar su baglantiy1 gosterir:
o ki, ic veya dort telli sebekelerde

® simetrik veya simetrik olmayan yUklenmeler ile

® voltaj transformatéri dahil / harig

® akim transformatéri dahil

Cihaz, izin verilen maksimum voltaj degerlerine kadar voltaj 6l¢iim transformatéri ile veya
olmadan calistirilabilir.

Akim 6lgimu yalnizca akim transformatori Gzerinden mimkaindr.

Olgiim icin ihtiyag duyulmayan giris veya cikis klemensleri serbest kalir.

Baglanti érneklerinde transformatdrin sekonder tarafi 6rnek amaciyla "I" klemensinde
topraklanmistir. "k" veya "I" klemensinde de topraklama yapilabilir. Topraklamanin élgim
Uzerinde herhangi bir etkisi yoktur.

Kablaj turd cihaz ayarlari icerisinde cihaza tanitiimalidir. Asagida belirtilen baglant tirleri
cihaz parametre ayarina aittir.
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6.4 Baglanti érnekleri

Baglanti érnekleri

86

(1) Ug fazh &lgiim, dort tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérsiiz, (ic akim

transformatorii ile
Baglanti tipi 3P4W

Baglanti tipi 3P4W, voltaj transformatdrsiiz, i¢ akim transformatord ile

X1 X2
ILT]ILT [IL2{IL2|IL3]|IL3
Ttk ] k] | Ve Va | Vs | WL+ |N/-
R O O I 5 @ l
= o N . .
L1 (a) (,rv'j
L2 (b) =
L3 (c) ~
N (n)
* Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.
> Besleme voltaji bagdlantisi
Resim 6-9

(2) Ug fazli 8lgiim, dort tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérii ile, lic akim

transformatori ile
Baglanti tipi 3P4W

X1

X2

L1 IL1[IL2]1L2[1L3[IL3

Il

V4| Vo | V3| VN|L/+|N/-

=

L1 (a)
L2 (b)
L3 (c)

N (n)

*%

?II\? > ¢

P

FIFIF

B
m

b

b
™=
Il

o\ AJ

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-10 Baglanti tipi 3P4W, voltaj transformatori ile, ¢ akim transformatori ile
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6.4 Baglanti ornekleri

(3) Ug fazh lgiim, dort tel, simetrik yilklenme, voltaj transformatérsiiz, bir akim

transformatori ile
Baglanti tipi 3P4WB

X2

X1
IL1[IL1 [IL2|IL2|IL3|IL3
k ° tkl 1l Vi | V2| V3| VN

tk | I |tk Il |1k
4

L/+|N/-

Sigortalar isyeri tarafindan yapiimalidir.

*

Besleme voltaji baglantisi
Baglanti tipi 3P4WB, voltaj transformatdrsiiz, bir akim transformatérii ile

*%

Resim 6-11
(4) Ug fazh élgtim, dort tel, simetrik yiiklenme, voltaj transformatéri ile, bir akim

transformatori ile
Baglanti tipi 3P4WB

X1 X2

IL2|IL2|IL3]|IL3
b - V4| Vo | V3 | Vn|L/+|N/-

IL1]1L1

TR kI kI
) F*@ l
A _:L_ *k

L1 (a) o(L'u :
L2 (b)
L3 (c)
N (n)

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmahdir.

*

** Besleme voltaji baglantisi
Resim 6-12 Baglanti tipi 3P4WB, voltaj transformatoru ile, bir akim transformatord ile
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6.4 Baglanti érnekleri

(5) Ug fazh dlgiim, Gg tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérsiiz, (i akim

transformatorii ile
Baglant tipi 3P3W

X1 X2
IL1[IL1|IL2|1L2|IL3|IL3
LItk k| |l VA | V2 | Vs | Un|L+|N-
| 1| teted e l
= 9 LN LN -
L1 (a) —id
L2 b) s
L3 (c) =

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.

*

** Besleme voltaji baglantisi
Resim 6-13  Baglanti tipi 3P3W, voltaj transformatdrsiiz, ¢ akim transformatorii ile

(6) Ug fazh dlgiim, Ug tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérii ile, Gig akim

transformatorii ile
Baglant tipi 3P3W
X2

X1
IL1[IL1{IL2{IL2|IL3|IL3
b b b Vi | Vo | V3| UN|L/+

Tk [ k[ 1]k ]
F*%?_[]Fﬂ @ l
S »—nj)—é— o

w4y

ﬁm[][

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.

N/-

—

P

L
L1(a) j)u'u
L2 (b) o~
L3 (c) <

*

** Besleme voltaji baglantisi
Resim 6-14  Baglanti tipi 3P3W, voltaj transformatori ile, ¢ akim transformatoéri ile

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , A5SE02316180G-02

88



Baglanti
6.4 Baglanti ornekleri

(7) Ug fazh &lgiim, U tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérsiiz, iki akim
transformatori ile

Baglant tipi 3P3W

X1 X2

IL1[1L1]1L2|1L2]1L3[IL3
k||| k| 1) V| Vo | Va | VN|L/+|N/-

I |[][][] [l]J
_é_?l\+ )J) *k

L1 (a) —
L2 (b)
L3 (c) Row,

*

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmahdir.

*%

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-15 Baglanti tipi 3P3W, voltaj transformatérsiiz, iki akim transformatori ile

(8) Ug fazli élgiim, (g tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérii ile, iki akim
transformatori ile

Baglant tipi 3P3W

X1 X2

L1 ie2fiL2ie3|iL3
Tk |k || k| 1|l V| V2 | Va | VN|L/+|N/-

|
AR

o\ N -

—

L1 (a
L2 (b
L3 (c

VVV
1

o,
*

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmahdir.

*%

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-16  Baglanti tipi 3P3W, voltaj transformatoru ile, iki akim transformatoru ile
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6.4 Baglanti érnekleri

(9) Ug fazh &lgiim, g tel, simetrik yiiklenme, voltaj transformatérsiiz, bir akim transformatori
ile
Baglant tipi 3P3WB

X1 X2

IL1[1L1{1L2|iL2]1L3fiL3
Ik 0| k| 1|l V| V2 | Va | VN|L/+|N/-

FIFFD
J'T:'_'_I Iy**l
L1 (a) ji./lx./
L2 (b)
L3 (c)

*

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.

*%

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-17  Baglanti tipi 3P3WB, voltaj transformatoérsiiz, bir akim transformatori ile

(10) Ug fazh élgiim, g tel, simetrik yiiklenme, voltaj transformatérii ile, bir akim
transformatori ile

Baglanti tipi 3P3WB

X1 X2

IL1[1L1{1L2|ie2f1LsfiLs
k| Ik 1|tk 1 |f| Vi | V2 | V3 | VN|L/+|N/-

it |
b1

I=
L1 (a)T ?u'u il : il
L2 (b)
L3 (c)

*

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.

*%

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-18 Baglanti tipi 3P3WB, voltaj transformatori ile, bir akim transformatorii ile
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6.4 Baglanti ornekleri

(11) iki fazh 8lgtim, g tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatérsiiz, iki akim
transformatori ile

Baglanti tipi 3P4W

X1 X2

TR
]Ik | k| 1 || Vi | Vo | Va | VN|L/+|N/-

. FIFD |

L1 (a) oA
L2 (b) '

N (n)

*

Sigortalar isyeri tarafindan yapilmahdir.
Besleme voltaji baglantisi

*k

Resim 6-19 Baglanti tipi 3P4W, voltaj transformatoérsiiz, iki akim transformatori ile

Cihaz L3 igin O (sifir) V gosterir.

(12) Tek fazh élgtim, iki tel, voltaj transformatérsiiz, bir akim transformatérii ile
Baglanti tipi 1P2W

X1 X2

L1t fie2fie2|ie3fie3
k||| k| 1|l Vi | V2 | Va | VN|L/+|N/-

11 il F*[l]
= ' o

N (n)

*

Sigortalar isyeri tarafindan yapiimalidir.

*%

Besleme voltaji baglantisi

Resim 6-20 Baglanti tipi 1P2W, voltaj transformatdrsiiz, bir akim transformator ile
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6.5 Ethernet Kablosunun Topraklanmasi

(13) Ug fazh 6lgiim, dért tel, simetrik olmayan yiiklenme, voltaj transformatéri ile, (i akim
transformatéri ile

Baglant tipi 3P3W

X1 X2
IL1|IL1|IL2|IL2|IL3|IL3
k| 1Tk |tk 1 ||| Va | Vo | Va | VNn|L/+|N/-

F*@]Fﬂ F
Pt |
ﬁm[][

- ! ! !
= 4 \ ]
L1 (a) —o
L2 (b) o=
L3 (c) oo
N (n)
* Sigortalar isyeri tarafindan yapilmalidir.
> Besleme voltaji bagdlantisi

Resim 6-21  Baglanti tipi 3P3W, voltaj transformatoru ile, Gig akim transformatoéri ile

Ayrica bakiniz
Olgiim buyiiklikleri (Sayfa 25)
Besleme gerilimi verilmesi (Sayfa 99)

6.5 Ethernet Kablosunun Topraklanmasi
Ethernet kablosu, Fast-Ethernet standardina uygun olarak veri aktarimi igin topraklanmis
olmaldir.

DIKKAT
Topraklanmanin yapilmadigi durumlarda limitlerin asiimasi

Parazitli isinlar ve parazitlere karsi dayaniklilik anlaminda teknik limitlere sadik kalinmasi
sadece teknige uygun sekilde uygulanmis topraklamayla saglanir. Yasal olarak emredilen
limitlere uyulmasindan tesisin isleticisi sorumludur (CE Isareti).

iki tarafli yalitim destegini burada agiklandigi sekilde uygulayin.

SENTRON PAC4200
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6.5 Ethernet Kablosunun Topraklanmasi

Model

Ethernet kablosunun her iki kablo ucunda da topraklayin. Bunun i¢in Ethernet kablosunun
folyo yalitimini disari ¢ikarin. Disari ¢gikardiginiz yalitimi salt dolabinin uygun bir topraklama
noktasina (tercihen bir yalitim rayina) baglayin.

Resim 6-22 Ethernet Kablosunun Topraklanmasi

e Kablo kaplamasini gikarirken iletkenin folyo yalitimina zarar vermemeye dikkat edin.

e Disari ¢ikardiginiz yalitimi metalden yapilmis bir kablo kelepgesi veya alternatif olarak
hortum bagiyla sabitleyin. Kelepge, yalitimi genis bir alani kapsayacak sekilde
cevrelemeli ve iyi bir temas yuzeyi saglanmalidir.

® yi bir temas saglamak icin kalayla kaplanms veya galvanik olarak kararl hale getiriimis
bir ylizey idealdir. Galvanizli ylzeylerde temas, uygun bir vida baglantisiyla glivence
altina alinmalidir. Temas yerinde cilali bir ylizey kullanmak uygun degildir.

DIKKAT

Yalitim desteginin uygun olmayan bir sekilde gekme emniyeti i¢in kullanilmasi sonucu
kontagin zarar gérmesi

Yalitim desteg@ini cekme emniyeti igin kullanmak, topraklama kontaginin zayiflamasina
veya zarar gérmesine yol acgabilir.

Hat yalitimina ait destek noktasini cekme emniyeti icin kullanmayin.

/\DIKKAT

Topraklama noktalari arasindaki voltaj farki nedeniyle Ethernet kablo yalitimi zarar
gOrir

Topraklama noktalari arasindaki bir voltaj farkinda, her iki ugta topraklanmis yalitimdan
ylUksek akim akabilir.

Bu durumda, Ethernet kablo yalitimina paralel ve bu akimi ileten ek bir hat kurun.
Ethernet kablosunun yalitimini kesinlikle ayirmayin.
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6.6 PAC RS485 genisletme moddiliindn baglanmasi

6.6 PAC RS485 genisletme modilinin baglanmasi

islem sekli
PAC RS485 genisletme modulind RS 485 busuna baglayiniz. Bu sirada iki telli kablonun

genel topolojisine dikkat ediniz.
: pull-up
B 10 PU

HEER Balanced Pair A e TE'R
pull-down
PD

Common
Ground

+/B B sinyali; D1

-IA A sinyali; DO

COM  Common = Ground

TER (Line) Termination = Bus ug direnci
PU pull-up direnci

PD pull-down direnci

Resim 6-23  Prensip devre semasi: iki telli kablonun genel topolojisi

Com +/B -/A Ter PU PD

dHHHHS

Resim 6-24 Klemens dizeni

1. Kablolari klemens blogundaki ilgili vida klemenslerine baglayin. Klemenslerin diizenini
"Klemens dizeni" resminde bulabilirsiniz.

2. Kablo yalitiminin bir ucunu PE koruyucu topraga baglayiniz.

3. Common sinyalini koruyucu topraga baglayiniz. Bu sayede genisletme modulini
topraklayabilirsiniz.
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6.6 PAC RS485 genisletme modtilindn baglanmasi

4. Birinci ve son iletisim katihmcisinda pozitif sinyal ve negatif sinyal arasina bir bus ug
direnci baglayiniz. Bu amagcla, PAC RS485 genisletme moduliine 120 Ohm'luk bir bus ug
direnci entegre edilmistir. Diger degerlerde harici bir bus ug¢ direnci kullaniniz. Bu direnci
birinci ve sonuncu iletisim katihmcisina yerlestiriniz.

Com +/B -/A Ter PU PD

HERLEH

Resim 6-25 Ug direnciyle birlikte klemens diizeni

DIKKAT

Hatali bus ucu

Bir bus lizerinde ikiden ¢ok bus u¢ direnci baglarsaniz, érn. bus tzerindeki iletisime
zarar veren sinyal yansimalari olusabilir.

Bir busa ikiden ¢ok bus ucu kesinlikle yerlestirmeyiniz. Busun basina bir bus ug direnci
ve busun sonuna ug direnci yerlestiriniz.

5. Bagli bulunan hatlarin yeterli cekme destegine sahip olmasini saglayiniz.

Hat polarizasyonu
Hat polarizasyonu igin klemens bloguna bir direng entegre edilmistir.

Com +/B -/A Ter PU PD

HEHHEE]

Resim 6-26 Hat polarizasyonuyla birlikte klemens dizeni

Bir ya da daha ¢ok iletisim katilimcisi bir hat polarizasyonuna ihtiya¢ duyarsa, PAC RS485
genisletme modulindeki RS 485 iki telli kabloya bir PU ve PD direng cifti baglayiniz. Bu
amagla, ilgili PAC RS485 genisletme modiuiliinin klemens blogunda, "Hat polarizasyonuyla
birlikte klemens diizeni" resminde ¢izilen direnci aginiz.

Ayrica bakiniz
Takimlar (Sayfa 67)
Genisletme modiillerinin montaji (Sayfa [72)
Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB) (Sayfa 269)
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6.7 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletme modtiliniin baglanmasi

6.7 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinin baglanmasi

islem sekli
1. Kontrol panosundaki fonksiyon topraklamasini potansiyel dengeleme rayina baglayin.

2. Kablolari klemens blogundaki ilgili vida klemenslerine baglayin. Klemenslerin diizenini
Onceki resimlerde bulabilirsiniz.

3. Mevcutsa, kablo yalitimini topraklama iletkeninin bir ucuna baglayin.

4. "Fonksiyon topraklamasi" klemensini PE topraklama iletkenine baglayin.

(83}

. Hatlarin yeterli cekme destegine sahip olmasini saglayin.

Dijital girisler

R

11

DIC DI3 DI2 DI1 DI0O DOC DO1DO0

@HB@@@@HB

DIC Dijital giris, ortak
DI3  Dijital giris 3
DI2  Dijital giris 2
DI1  Dijital giris 1
DIO  Dijital giris 0

Resim 6-27 Dijital girislerin dahili bir voltaj beslemesine baglandigi klemens diizeni

SENTRON PAC4200
96 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Baglanti

6.7 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletme modtiliiniin baglanmas:

j DIC DI3 DI2 DI1 DI0O DOC DO1DO0

doboddodo

Resim 6-28 Dijital girislerin harici bir voltaj beslemesine bagdlandigi klemens dizeni

Dijital ¢ikislar
L
f DIC DI3 DI2 DI1 DI0 DOC DO1DO0
L Fonksiyon topraklamasi
DOC Dijital ¢ikis, ortak
DO1 Dijital ¢ikis 1
DOO0O Dijital ¢ikis 0
Resim 6-29 Dijital gikislarin baglandigi klemens diizeni
Ayrica bakiniz

SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme moduliniin teknik 6zellikleri (Sayfa 184)
Elektrostatik tehlike altindaki yapi1 elemanlari (EGB) (Sayfa 269)

Takimlar (Sayfa 67)

Hatlarin baglanmasi (Sayfa 84)
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6.7 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletme modtiliniin baglanmasi
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71 Genel bakis

Onkosullar

o M Dnd -

Pil, cihazin pil bélmesine takildi.

Cihaz monte edilmistir.

Cihaz, olasi baglanti tirlerine uygun olarak baglandi.
Ethernet kablosu takildi.

Opsiyonel genisletme modilleri monte edildi. SENTRON PAC4200 bir ya da iki
genisletme moduliyle isletilecekse, modillerin montajl SENTRON PAC4200 devreye
alinmadan énce yapilmalidir.

Cihazin devreye alma adimlari

1.

o gk~ 0w N

Besleme voltaji verilmesi

Cihaz parametresinin ayarlanmasi

Olgiim voltajinin olusturulmasi

Olglim akiminin olusturulmasi

Gosterilen 6lgiim degerlerinin kontrol edilmesi

Olgiim transformatériiniin polaritesini ve faz diizenini kontrol edin.

DIKKAT

Baglantilarin kontrol edilmesi
Yanlis baglanti, hatali fonksiyonlara ve cihazin devre disi kalmasina neden olabilir.

SENTRON PAC4200'i devreye almadan 6nce tim baglantilarin dogru yapilmis olup

olmadigini kontrol edin.

7.2 Besleme gerilimi verilmesi

Cihazin isletilmesi igin bir besleme voltajina ihtiyag vardir. Olasi besleme voltajlarinin tipi ve
buyukliguni Teknik Ozellikler bélimiinden veya model levhasindan alabilirsiniz.

SENTRON PAC4200
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7.2 Besleme gerilimi verilmesi

DIKKAT
Hatali sebeke baglantisi cihaza zarar verebilir

Uyulmamasi durumunda, cihazda ve tesiste zarar meydana gelebilir.

Teknik dzellikler icinde ve model levhasinda yazih limitler, cihazin devreye alinmasi veya
kontrol edilmesi sirasinda dahi asilmamali veya bunlarin altina distilmemelidir. Bir besleme
dogru voltajini baglarken polariteye dikkat edin.

Besleme voltajinin emniyete alinmasi

DIKKAT
Emniyete alinmamis besleme voltaji cihazda ya da sistemde hasarlara neden olabilir

Cok voltajli sebeke adaptoriiniin besleme voltajini her zaman IEC onayli veya UL listeli bir
0,6 A, CLASS CC sigorta ile emniyete alin.

Bir erime sigortanin kullaniimasi halinde, uygun, IEC onayli veya UL listeli bir sigorta
tutucusunun kullaniimasi gerekir. Ek olarak, cihaz akimini ve voltajini kesmek igin bir
kesme tertibati baglanmalidir.

Voltaj transformatoriini besleme voltaji olarak kullanmayin.

islem sekli
Besleme voltajini L/+ ve N/- klemenslerine baglayin.
Tablo 7-1 Besleme voltaji baglantisi
Klemens tanimi Baglanti
L/+ AC: Baglant:: lletken (faz voltaji)
DC: Baglanti: +
N/- AC: Baglanti: Notr hat
DC: Baglanti: -
Ayrica bakiniz

Olgiim voltajinin olusturulmasi (Sayfa 109)
Emniyet bilgileri (Sayfa 17)

Teknik Ozellikler (Sayfa 171)

Emniyet bilgileri (Sayfa 77)
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

7.3.1 islem sekli

Parametre ayari sirasinda izlenecek yol

Cihazin devreye alinmasi igin asagidaki yazili isletim parametrelerinin cihaz ayarlarina
girilmesi gerekir:

e Baglant tipi
® \/oltaj
— Sebekede dogrudan élgiim veya voltaj transformatérii Gzerinden dlgim
— Sebekede dogrudan dlgiim halinde 6lgiim giris voltaj
— Voltaj transformatori Gzerinden 6lgiim halinde primer ve sekonder volta;j
e Akim
— Primer ve sekonder akim
Ayrica asagidaki ayarlar tavsiye edilir:
e Dil
® Saat dilimi, Yaz saati ayari

® Parola korumasi

Ayrica bakiniz

Parola yonetimi (Sayfa 156)
7.3.2 Dil
Dil ayarla

Ekrandaki metin gdstergelerinin gosterilecegi dili ayarlayin.
Kullanilabilir diller gosterilir:

® jlk devreye alma sirasinda,

e fabrika ayarlarina geri getirildikten sonra ve

® Firmware gincellendikten sonra.

SENTRON PAC4200
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

Onceden ingilizce ayarlanmistir.

LAMGUAGE/RESIOHAL

Resim 7-1 Dil segimi

<F2> I veya <F3> IEM tuslarinin yardimiyla istenilen dili segin.
istenen dili <F4> IEZ3 tusuyla uygulayin.

Dilin degistiriimesi
Ekranda kullanilacak dil cihaz ayarlari araciligiyla istenildigi zaman degistirilebilir.

1. Olgtim degeri gostergesinden c¢ikiniz ve "ANA MENU" meniisiinii aginiz:
Tus <F4>EETE

2. Ana menude "AYARLAR" menil kaydina gidiniz:
Tus <F2>HE veya Tus <F3> HEN

3. "AYARLAR" menu kaydini aginiz:
Tus <F4>HEEH

4. "AYARLAR" meniisiinde "BOLGESEL/DIL" menii kaydina gidiniz:
Tus <F2>HE3 veya Tus <F3> HEE

5. "BOLGESEL/DIL" menii kaydini aginiz:
Tus <F4>IEGH
Ekran glincel olarak gecerli ayarlari gésterir.

6. "DIL" cihaz ayarina ait diizenleme modunu sununla aginiz:
Tus <F4>IEEE

Resim 7-2  Dlzenleme modu "DiL

7. Muhtemel degerler arasinda
Tus <F2>IEM tusu ile gezinin

8. Istenen dili sununla uygulayin:
Tus <F4> I
Dil kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

9. Se¢im meniilerinden birine veya 6lgiim gdstergesine geri déniiniiz:
Tus <F1> IRk
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

7.3.3 Tarih ve Saat

Once saat dilimini ve yaz saatini ayarlayin. Ardindan tarihi ve saati girin.

Not

Zamanin dogru sekilde élclilmesi igin, saat dilimi ile normal saatten yaz saatine gegmek
kesinlikle zorunludur.

Saat dilimi Esgudimli Evrensel Saat'i (UTC) temel alir.
"SAAT DiLiMi" ile ilgili 6rnekler:

islem sekli

"-06:00" degeri UTC-6'ya karsilik gelir
"+01:00" de@eri UTC+1'e karsilik gelir

. Olgiim degeri gdstergesinden cikiniz ve "ANA MENU" meniisiinii aginiz:

Tus <F4>EH

Ana menide "AYARLAR" meni kaydina gidiniz:
Tus <F2>HEE veya Tus <F3> HEE

"AYARLAR" menu kaydini aginiz:
Tus <F4>HEGH

. "AYARLAR" meniisiinde "TARIH/SAAT" menii kaydina gidin:

Tus <F2>HESM veya Tus <F3> IEM

Resim 7-3  Cihaz ayari "TARIH/SAAT"

"TARIH/SAAT" menu kaydini agin:
Tus <F4>EEH
Ekran guncel olarak gecerli ayarlari gosterir.

"TARIH", "FORMAT", "SAAT", "SAAT DiLiMi", "YAZ SAATi" alanlarina gidin:
Tus <F2>HEE veya Tus <F3> HEE

. Cihaz ayarina ait diizenleme modunu sununla agin:

Tus <F4>IKGE

. Dogru degeri ayarlayiniz:

Tus <F2> ve Tus <F3> IR .

Degeri uygulayiniz:

Tus <F4> I3

Deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri doner.

10.Sec¢im mendlerinden birine veya 6lgiim gdstergesine geri déniiniiz;

SENTRON PAC4200

Tus <F1> IEZH
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

734 Voltaj girisi

7.3.41 Baglanti tipinin ayarlanmasi

Cihaza uygulanan baglanti tipini tanitin. Bunun igin cihaz ayarlarinda baglanti tipine ait
kisaltmayi girin.

Not
Baglant tipi

Uygulanan baglanti tipinin ve cihaz ayarlarinda girilen baglanti tipinin ayni olmasi
gerekmektedir!

Tablo 7-2  Ongériilen baglanti tiirleri

Kisa tanimlama Baglanti tipi

3P4W 3 faz, 4 tel, simetrik olmayan yiiklenme
3P3W 3 faz, 3 tel, simetrik olmayan yuklenme
3P4WB 3 faz, 4 tel, simetrik yliklenme

3P3WB 3 faz, 3 tel, simetrik ylklenme

1P2W 1 faz alternatif akim

Muhtemel baglanti tirleri ve dlgiim buyukligu gdsteriminin goreliligi hakkinda ayrintili bilgileri
"Aciklama" bolimdu i¢inde bulabilirsiniz.

islem sekli

1. Olgiim degeri gostergesinden ¢ikiniz ve "ANA MENU" meniisiini aginiz:
Tus <F4>EEE

2. Ana menude "AYARLAR" menu kaydina gidiniz:
Tus <F2>HEE veya Tus <F3> HEN

3. "AYARLAR" menu kaydini aginiz:
Tus <F4>IEEH

4. "AYARLAR" menusinde "ANA PARAMETRELER" meni kaydina gidiniz:
Tus <F2>E veya Tus <F3> IEN

5. "ANA PARAMETRELER" menu kaydini aginiz:
Tus <F4>IEEH
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

. "ANA PARAMETRELER" meniisiinde "VOLTAJ GIRISI" kaydini aginiz:

Tus <F4>IEGH
Ekran giincel olarak gecerli ayarlari gosterir.

Resim 7-4  Cihaz ayari "BAGLANTI TiPi"

. "BAGLANTI TiPi" cihaz ayarina ait diizenleme modunu aginiz:

Tus <F4>IEEE

. Muhtemel degerler arasinda

Tus <F2>HEM tusu ile gezinin

. Istenen baglanti tipini uygulayiniz:

Tus <F4> I3
Baglanti tipi kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

10.Secim mendlerinden birine veya 6lgiim gdstergesine geri déniiniiz:

Tus <F1> IEE

7.34.2 Voltaj donistiricisi Gzerinden dlglimiin ayarlanmasi

islem sekli

SENTRON PAC4200

Teslimat konumunda dlgiim dogrudan sebekeden ayarlanmistir. Voltaj transformatori
Uzerinden 6lcim yapilacagi zaman, ilk devreye alma sirasinda asagidaki islemlerin
yapilmasi gerekir.

. "AYARLAR" mentusinde "ANA PARAMETRELER" menu kaydini aginiz:
. "ANA PARAMETRELER" meniisiinde "VOLTAJ GIRISI" kaydini aginiz:

Tus <F4>IEGH
Ekran glncel olarak gecerli ayarlari gosterir.

. "V-TRANSF. OLCUMU?" cihaz ayarina gidiniz:

Tus <F2>HESM veya Tus <F3> IEM

VOLTA. GiRisSi o

BRGLANTI TiFi _ SF4
W TRANSF, OLGUMO? ]
OLGUM WOLTA.L

Resim 7-5  Cihaz ayari "V TRANSF. OLCUMU"
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

4. Transformat6r 6lgimind agin / kapatin:
Tus <F4>
Acik: Voltaj transformatdru Gzerinden élgim.
[ Kapali: Dogrudan diisik voltaj sebekesinde dlglim.
Cihaz ayar kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran g6sterge modunda kalir.

5. Segim meniilerinden birine veya 6lgiim degeri gostergesine geri doniniiz:
Tus <F1> IEEH

7.34.3 Voltaj dénistiricisiinin donistiirme oraninin ayarlanmasi

islem sekli

106

Teslimat konumunda 6l¢giim dogrudan sebekeden ayarlanmistir. Voltaj transformatori
Uzerinden 6lgiim yapilacagi zaman, ilk devreye alma sirasinda asagidaki islemlerin
yapilmasi gerekir.

Dondstirme oraninin ayarlanmasi, yalnizca cihaz ayarlarinda voltaj transformatori
Uzerinden 6lgiim segiliyse mimkindur. Ancak bundan sonra primer ve sekonder voltaja ait
alanlar ekranda goérandr.

VOLTAJ GiRisi
ERGLAMTI TiFi
Y TRAMSF. OLCUMU?

Resim 7-6  Cihaz ayari "VOLTAJ TRANSF. OLGUMU?"

1. "AYARLAR" menustnde "ANA PARAMETRELER" menu kaydini aginiz:

2. "ANA PARAMETRELER" meniisiinde "VOLTAJ GIRISI" kaydini aginiz:
Tus <F4>IEEH
Ekran glncel olarak gecerli ayarlari gosterir.
"V PRIMER" ve "V SEKONDER" alanlari gériinmediginde, sebekede dogrudan dlgiim
ayarlanmistir. Dogrudan él¢gimden voltaj transformatéri Gzerinden 6lgiime gegin.
Bununla ilgili talimati "Voltaj transformatéri Gzerinden 6lcimin ayarlanmasi” bélimunde
bulabilirsiniz.

3. "V PRIMER" cihaz ayarina gidin:
Tus <F2>E3 veya Tus <F3> IEN

4. "V PRIMER" cihaz ayarina ait diizenleme modunu aginiz:
Tus <F4>EGE

5. Istediginiz degeri ayarlayiniz:

Tus <F2>IEM veya Tus <F3> IEH
6. Degeri uygulayiniz:

Tus <F4> IR

Primer voltaja ait deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

SENTRON PAC4200
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Ornek:

7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

. "V PRIMER" cihaz ayarina gidin:

Tus <F4> Bl veya Tus <F3> IEM

Primer voltaj girisinde yaptiginiz islemlerin aynisi yapiniz.

Primer voltaja ait deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gésterge moduna geri doner.

. Seg¢im meniilerinden birine veya 6lgim degeri gostergesine geri doniinliz:

Tus <F1> IEEH

10 kV'lik bir sebekede voltaj transformatéri Gzerinden 10000 V / 100 V dlgmek istiyorsunuz.
Sunu giriniz:

1. VOLTAJ TRANSF. OLCUMU?: E Agik
2. V PRIMER: 10000V
3. V SEKONDER: 100V

7344 Olclim voltajinin ayarlanmasi

islem sekli

SENTRON PAC4200

Teslimat konumunda giren dlgim voltaji 400 V olarak ayarlanmistir. Mevcut 6lgiim voltaj
bundan farkl oldugunda, ilk devreye alma sirasinda asagidaki islemlerin yapilmasi gerekir.

. "AYARLAR" menustnde "ANA PARAMETRELER" menu kaydini aginiz:
. "ANA PARAMETRELER" meniisiinde "VOLTAJ GIRISI" kaydini aginiz:

Tus <F4>KEEH
Ekran guincel olarak gecerli ayarlari gosterir.

. "OLCUM VOLTAJI" cihaz ayarina gidiniz:

Tus <F2> HEEl veya Tus <F3> HEME

VOLTA. GiRiSi

ERGLANTI TiFi
¥ TRANSE. OLCM{?
OLGOM WOLTA L

Resim 7-7  Cihaz ayari "OLCUM VOLTAJI"

. "OLCUM VOLTAJI" cihaz ayarina ait diizenleme modunu aginiz:

Tus <F4>

. Istediginiz degeri ayarlayiniz:

Tus <F2> ve Tus <F3> I

. Degeri uygulayiniz:

Tus <F4> I
Olgiim voltajina ait deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

. Segim mendlerinden birine veya dlgiim degeri gdstergesine geri déniinliz:

Tus <F1> IEE
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7.3 Cihaz parametresinin ayarlanmasi

7.3.5 Akim girisi

7.3.51 Akim dénustiricisinin dénlstiirme oraninin ayarlanmasi
ilk isletimden énce transformatér orani ayarlanmalidir.
AKIN GiFisi

PRiMER AKIM
SEROMDER ARIM

AKIM TERS CEYiR L1
AKIM TERS CEYiR LZ
AKIM TERS CEViR L2

Resim 7-8  Cihaz ayari "AKIM GIRISI"

islem sekli
1. "AYARLAR" menustnde "ANA PARAMETRELER" menu kaydini aginiz:
2. "ANA PARAMETRELER" meniisiinde "AKIM GIRISI" kaydini aginiz:
Tus <F4>IEGH
Ekran glincel olarak gecerli ayarlari gosterir.

3. "PRIMER AKIM" cihaz ayarina ait diizenleme modunu aginiz:
Tus <F4>

4. istediginiz primer akim degerini ayarlayiniz:
Tus <F2> ve Tus <F3> I

5. Degeri uygulayiniz:
Tus <F4> I3
Primer akima ait deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

6. "SEKONDER AKIM" cihaz ayarina gidiniz:
Tus <F2> Bl veya Tus <F3> HEME

istediginiz sekonder akim degerini ayarlayiniz: Sekonder akim girisinde yaptiginiz
islemlerin aynisi yapiniz.

Sekonder akima ait deger kalici olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

7. Segim meniilerinden birine veya 6lgiim gdstergesine geri donuiniiz:
Tus <F1>

Ornek
Akim transformatéri Gzerinden 5000 A / 5 A akim dlgmek istiyorsunuz.
Sunu giriniz:
1. PRIMER AKIM: 5000A
2. SEKONDER AKIM: 5A
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7.4 Olgiim voltajinin olusturulmasi

7.4 Olglim voltajinin olusturulmasi

Cok voltajli sebeke adaptdriii SENTRON PAC4200, asagidaki maksimum nominal alternatif
voltajlara sahip sebekelerde dl¢iim i¢in uygundur:

® Notr iletkene karsi 400 V iletken (VL icin maks. 347 V)
o iletkene karsi 690 V iletken (VL i¢cin maks. 600 V)

DIKKAT

Limitlere uyun

Teknik 6zellikler icinde veya model levhasinda yazil limitler, cihazin devreye alinmasi
veya kontrol edilmesi sirasinda dahi asilmamalidir.

Dogru voltaj 6lgimi mimkin degildir.

izin verilen nominal giris voltajlarindan daha yiiksek voltajlarin élciilmesi icin harici voltaj
transformatorleri gereklidir.

Ayrica bakiniz
Besleme gerilimi verilmesi (Sayfa 99)
Olciim girisleri (Sayfa 24)
Emniyet bilgileri (Sayfa 17)
Emniyet bilgileri (Sayfa 77)
7.5 Olgiim akiminin olusturulmasi

SENTRON PAC4200

Cihaz, 1 A ve 5 A sekonder akimlarina sahip akim transformatoérlerinin baglanmasi igin
tasarlanmistir. Yalnizca alternatif akimlarin élgilmesi mimkindir.

Akim &lguim girislerinin her biri 10 A ile slrekli olarak, veya 100 A ile 1 saniyeligine
yuklenilebilir.

ATEHLIKE

Acik transformator akim devreleri elektrik garpmasina ve ark tasmasina neden olur

Buna uyulmamasi halinde 6lim, yaralanma veya ciddi maddi hasarlar meydana gelir.

Akimi sadece harici akim transformatdrleri Gizerinden 6lgiin. Akim devrelerini bir sigortayla
emniyete ALMAYIN. Akim transformatdrune ait sekonder akim devresini yikli konumda
acmayin. Cihazi ayirmadan énce akim transformatérinin sekonder akim klemenslerini
kisa devre yapin. Kullanilan akim transformatérlerine ait giivenlik uyarilarina mutlaka riayet
edilmelidir.

DIKKAT

Sadece alternatif akim dlgimi, aksi takdirde cihaz ¢alismaz
Cihaz sadece alternatif akimi 6lgmek icin kullanin.
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7.6 Gosterilen olgtim degerlerinin kontrol edilmesi

Akim akis yoni

Akim élcum girislerinin baglanmasi sirasinda akim akis yoniine dikkat edin. Karsit ¢alisan
baglantida élgiim degerleri ters dondurilir ve dnlerine eksi isareti konulur.

Akim akis yéninun dizeltiimesi icin giris klemenslerinin degistiriimesi gerekir. Bunun yerine
cihaz ayarlarinda yone ait degerlendirmeyi degistirin.

Cihaz ayarlariyla ilgili bilgileri "Kullanici araytiizii izerinden parametre ayari", "Ana
Parametreler" béliminde bulabilirsiniz.

Ayrica bakiniz
Emniyet bilgileri (Sayfa 17)
Olgiim girisleri (Sayfa 24)
Ana parametreler (Sayfa 135)
Emniyet bilgileri (Sayfa 77)

7.6 Gosterilen 6lgiim degerlerinin kontrol edilmesi

Dogru baglanti tipi

"Baglanti tipine bagli olarak él¢im blyukluklerinin gdsterilmesi" tablosu yardimiyla, él¢im
blyukliklerinin uygulanan baglanti tipine uygun olarak gésterilip gdsterilmedigini kontrol
ediniz. Farkli olmasi halinde bir kablaj hatasi veya konfigirasyon hatasi vardir.

Ayrica bakiniz
Olgiim buyiiklikleri (Sayfa 25)
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Kullanim 8

8.1 Cihaz arayuzii

8.1.1 Gosterge ve kontrol elemanlari

Gdosterge ve kontrol elemanlari
SENTRON PAC4200'Un 6n tarafi asagidaki gésterge ve kontrol elemanlarina sahiptir.

MEMO

Fd

(1) Olgiim degerleri, cihaz ayarlari, segim meniileri géstergesi
(2) Gosterge bashgi

3) Fonksiyon tuslarinin etiketleri

(4) Fonksiyon tuslarinin yiizeyleri

Resim 8-1 SENTRON PAC4200 kullanici arabirimi

Ekran: Gosterge - Gosterge bashgi - Tus etiketleri

Ekran asagidaki gibi taksim edilmistir:

® (GOsterge araligi - glincel 6lgiim degerlerini, cihaz ayarlarini ve segim mendlerini gosterir.
e Ust kisim - hangi bilgilerin gésterge araliginda gériinecegini belirtir.

® Alt kisim - fonksiyon tuslarinda hangi fonksiyonlarin bulundugunu gésterir.

SENTRON PAC4200
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Kullanim

8.1 Cihaz arayiizi

Fonksiyon tuslari: Tus etiketleri - Tus yiizeyleri

F1'den F4'e kadar olan doért fonksiyon tusu cihazin kullaniimasina imkan verir:
® Meniilerde navigasyon

o Qlgiim gdstergelerinin secilmesi

® Cihaz ayarlarinin gosterilmesi ve diizenlenmesi

Tuslara birden fazla fonksiyon atanmistir. Fonksiyon diizeni ve tus etiketleri cihaz
kullanimina bagl olarak degisir. Guncel tus fonksiyonunun tanimlamasi, ekranin alt
kisminda tus numarasinin tstiinde bulunur.

Tus ylzeyine kisa basilmasi tusu bir defa tetikler. Tus ylizeyine uzun basilmasi yakl. 1
saniye sonra otomatik tekrar fonksiyonunu devreye sokar. Tus basili tutuldugu sirece tus
tekrar tekrar tetiklenir. Otomatik tekrar fonksiyonu 6rn. cihaz parametre ayari sirasinda
degerlerin hizh arttirillmasi i¢in uygundur.

Bilginin organize edilmesi
Ekran gosterilebilen bilgileri asagdidaki gibi organize eder:
Olgiim biiyuklikleri
e Olgiim blyukliikleri gdstergesi
Ekran glincel olarak secilmis 6lgim biyukliklerine ait 6lgiim degerlerini gosterir.
Menler

e "ANA MENU" meniisii
Ekran, gosterilebilen dlgiim buyukliklerini listeler.

e "AYARLAR" menusi"
Ekran cihaz ayarlarini listeler.
"AYARLAR" meniisii "ANA MENU" mendisiiniin bir alt meniisiddir.
"AYARLAR" menisu baska alt mendler igerir.

Cihaz ayarlari

e Cihaz ayarlari gbstergesi
Ekran, glincel olarak etkin cihaz ayarlarinin degerlerini gosterir.

® Cihaz ayarlari diizenleme modu
Ekran, cihaz ayarlarinin dizenlenmesine imkan saglar.

SENTRON PAC4200
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8.1 Cihaz arayiizii

Goérundmler arasinda gegis

Olgiim biyiklikleri, meniiler ve cihaz ayarlari arasinda gegis islemi F1'den F4'e kadar olan
tuslar tarafindan gerceklestirilir:

o F1HEM: Son kullanici islemini iptal eder. Cihaz ayarlari géstergesinden menti
gb6stergesine geri doner.

e F4 GEM: Ana meniyl acar.
e F4 IEGR: Secilen menii kaydini agar.
o F4 EGEl: Cihaz ayarina ait diizenleme modunu agar.

Asagidaki sekil navigasyon yollarini gosterir. Olgiim biiy(ikliklerinin gdstergesi navigasyonun
baslangi¢ ve bitis noktasidir. F1 Iptal tusuna birden fazla basilmasi, élgiim blyklikleri
goOstergesine geri gotarur.

F4 tusunun ek fonksiyonlara sahip oldugunu unutmayin.

F4 IEEM: Son olarak ayarlanan degeri slrekli olarak kaydeder ve diizenleme modundan
gbsterge moduna geri déner. Herhangi bir diizenleme 6ngérilmemisse, bu tus gostergeyi
kapatir ve meni sec¢imine geri déner.

F4 EEOE: Bir Agma/Kapama salteridir.
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8.1 Cihaz arayiizi

Altyapi ve navigasyon

'ph—n AMLIE

MEHD

AMA MEML

(1) Olciim biyuklikleri gdstergesi

(2) "ANA MENU" mendisii

(3) "AYARLAR" menUsu

(4) Alt menUl. Bazi cihaz ayarlari alanlar alt menuler halinde gruplar
(5) Cihaz ayarlari gostergesi

(6) Cihaz ayarlari diizenleme modu

Resim 8-2  Altyapi ve navigasyon
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HAMA PARAMETRELER  a
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Kullanim
8.1 Cihaz arayiizii

Ozel gésterge elemanlari
Cihaz koruma sembol(

Gdosterge bashgindaki kilit sembold, cihaz ayarlarinin yetki olmadan ve yanhslikla
degistiriimeye karsi korunup korunmadigini gosterir.

B Cihaz korunuyor.

El Cihaz korunmuyor.

Cihaz korumasi devredeyken, cihaz gegerli parolanin girilmesini sart kosar.

Parola, "GELISMIS > PAROLA KORUMASI" cihaz ayarinda ayarlanabilir ve degistirilebilir.

Not
Cihaz koruma semboli

Cihaz koruma semboli, élgiim gdstergesi hari¢ tim gdstergelerde gérinr.

Ekran numarasi

Her gdstergeye bir ekran numarasi verilmistir. Numara her zaman Ust kisimda sagda
gOsterilir.

Not
Destek Talebi

Destek talep ederken, belirli bir gésterge s6z konusuysa ekran numarasini belirtin.

Ekran yukari-asagi gubugu

Menu gostergelerinde, ekranin sag kenarinda bir yukari-asagi gubugu bulunur. Cubuktaki
surikleme diigmesi Z, menti listesinde segim gubugunun o anki pozisyonunu gésterir.

® Sirgu Ust pozisyonda: Liste basi

e Sirgu alt pozisyonda: Liste sonu

AMA MEML

YOLTA.

:
H

(1) Mendi listesinin yukari-asagi gubugu
Resim 8-3  Menli listesinin yukari-asagi cubugu
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8.1 Cihaz arayiizi
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Segim gubugu
Secim cubugu, F4 tusuyla HELM acilabilen menii kaydini tanimlar.
F2 HE ve F3 BEE tuslarn secim gubugunu ment kayitlar Ustline hareket ettirir.

® Gosterilen menlnin tim kayitlari ekranda ayni anda gésterilebildiginde, segim gubugu
sabit menU kayitlari Uzerine hareket eder.

® Menli listesinde ekranda g0sterilebildiginden daha fazla kayit varsa, gosterge Scroll
moduna geger. Sec¢im ¢ubugu ortada durur. Mend listesi gubuk "altinda" yukari-asagi
hareket eder.

Liste basi / Liste sonu

p—

(1) Liste basi ile Liste sonu arasinda ayirma gizgisi

Resim 8-4 Liste basi / Liste sonu

Tdm menilerde Liste basi ile Liste sonu dongiisel olarak birbirine baglanmistir. F3 K
tusu Liste sonundan Liste basina atlar. F2 Bl tusu Liste basindan Liste sonuna atlar.

Menu listesinde ekranda ayni anda gésterilebildiginden daha fazla kayit varsa, bir ayirma
gizgisi Liste sonu ile Liste basi arasindaki birlesim yerini gosterir.

F1 Fonksiyon tugunun ekran yukari-asag! ¢ubugu

F1 fonksiyon tusu Gizerinden yatay olarak duran ekran ileri-geri cubugu fonksiyon tusunun
birden fazla fonksiyonunu goésterir. Tusa her basildiginda tus diizeni degisir.

) F1 Fonksiyon tusunun ekran yukari-asagi gubugu

Resim 8-5  Ekran yukari-asagi gubugu
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SENTRON PAC4200

8.1 Cihaz arayiizii

Ug Degerler icin Kullanilan Semboller

Uc degerler ayrica bir sembol araciligiyla gdsterilir. Faz veya 6lgim buydkligi adinin
Uzerinde yukariya veya asagiya bakan bir ok ucu bulunur.

o & Maksimum

e = Minimum

(1) Maksimum Sembolii

Resim 8-6  Ug degerlerin Gosterilmesi icin Kullanilan Semboller

Esnek Ortalama Deger Sembolii

Esnek ortalama degerler ayrica bir sembol araciligiyla gosterilir. Faz veya 6lgim buyuklugu
adinin Uzerinde bir yatay ¢izgi bulunur.

(1) Faz adinin Gzerindeki yatay cizgi

Resim 8-7  Esnek Ortalama Deger Sembolii
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8.1 Cihaz arayiizi

8.1.2
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Olclim blyikliikleri gbstergesi

;

0g. 1 4.z00E
0Ezg: =k

e

L1

= 0d.11. 2005
Lz E.Hﬂkw 0E:20:3E
e

L3

L% = P
MEMO

Resim 8-8  Olglim biiyiikliikleri géstergesi

(1)

Gdsterge baslig

a)  Olglim blyukligi tanimlamasi

b)  Olgiim degeri dzelligi tanimlamasi

c)  Olgiim biyikliginiin ekran numarasi
Olgiim degeri gostergesi

a) Faz tanimlayici

b)  Olciim degeri

c)  Olgiim biyikluginin birimi

d)  Zaman mihri

Ekran Alt Basligi

a)  Tus etiketleri

b) F1 Fonksiyon tusunun ekran yukari-asagi cubugu

SENTRON PAC4200
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8.1 Cihaz arayiizii

Gosterge baslig
Ekranin Ust kismindaki gosterge bashgi su bilgileri icerir:
o Olgiim blylkligi tanimlamasi
o Olgiim degeri ézelligi tanimlamasi

e Olgiim blylkliginin ekran numarasi

Olclim buyiikliigi tanimlamasi

Gosterge bashginin basinda, gosterilen élgiim blyUkliginin tanimlamasi yazilidir. Satir
uzunlugunun sinirl olmasi nedeniyle, tanimlama igin él¢im buydkluginin birimi de kullanilir.

Olgiim degeri ézelligi tanimlamasi

Gosterge bashginin ikinci yerinde glincel olarak gosterilen 6lgiim degeri 6zelligi bulunur.
Asagidaki tablo bu dlguim degeri 6zelliklerini ve tanimlamalari gosterir.

Olgiim degeri 6zelligi tanimlamasi Olgiim biiylikliginiin 8lgiim degeri 6zelligi
ANLIK Anlik deger

MAKSIMUM Maksimum deger

MINIMUM Minimum deger

ESN ORTALAMA DEGER Esnek ortalama deger

ESN ORTAL MAKS. Esnek ortalama degerin maksimumu

ESN ORTAL MIN Esnek ortalama degderin minimumu
GIREN Giren enerji

CIKAN Cikan eneriji

Fonksiyon tuslari

Fonksiyon tuslari, 6lgim degeri gostergesinde birden fazla fonksiyona sahiptir. F2 HEEN ve
F3 BEE tuslan yalnizca anlik deger gostergesinde kullanilabilir.

Genel Tus fonksiyonlari F1 F2 F3 F4
Anlik deg@eri gbster ¥ AMLIE
Maksimum degeri goster [ ¥ HAKS]
Minimum degeri goster [ ¥ N |
Esnek ortalamayi géster *ORT.
Esnek ortalamanin maksimumunu gdster ¥ OFa
Esnek ortalamanin minimumunu goster rOF"

Giren enerjiyi goster

Cikan enerijiyi goster

Ug degeri tekrar anlik degere ayarla Sil

Secim listesinde yukari git B

Secim listesinde asagi git El

Meni segimine git | MERI] |
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8.1 Cihaz arayiizi

Ayrica bakiniz

120

Ozel tug fonksiyonu F1 F2 F3 F4
Faz kaydirma acisi @'yi gOster
Faz kaydirma agisi ¢'nin kosinUsunl gdster [+ Cis |
Grafiklerin degerlerini gdster
Grafikleri goster
Dis hatlarin arasindaki voltajin THD'sini
gOster
Faz ve nétr hat arasindaki voltajin THD'sini
goster
Ek bilgileri goster BilGi
Sola git B
Saga git [ v ]
Bir sonraki ek bilgiyi goster G
Prosesi goster
Belirli bir zaman dilimi boyunca tarife basina

enerji tuketimini goster

Belirli bir zaman dilimi boyunca tarife basina
enerji ¢cikisini goster

Belirli bir zaman dilimi boyunca tarife basina
enerji beslemesini goster

iR

Olgiim buyukligi gostergesindeki kullanim adimlari (Sayfa 126)
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Kullanim

8.1.3

8.1 Cihaz arayiizii

"ANA MENU" meniisiiniin gésterilmesi

"ANA MENU" meniisii, gésterilebilen élgiim biyikliiklerinin secilmesini saglar. "AYARLAR"
ek menU kaydi, cihaz parametre ayarlarinin yapildigi mentye goéturir.

AMA MEMHD

Resim 8-9  "ANA MENU" géstergesi

(1)

(3)

Gosterge bashgi

Gosterge basligi

a) "ANA MENU"

b) Cihaz koruma sembolii

C) Ekran numarasi

Gosterilebilen 6lcim blyUklikleri listesi

a) Liste basi / Liste sonu ayirma cizgisi
b) Segim gubugu

c) Ekran yukari-asagi gubugu

d) Cihaz parametre ayar menisiine gegis
Fonksiyon tuslari

a) Tus etiketleri

Gosterge basligi sabit olarak "ANA MENU"dr.

Olclim blyikliginin ekran numarasi

Ana meninln kendine ait gortnir bir ekran numarasi yoktur. Gosterilen ekran numarasi,
glincel olarak secilmis 6lgim buyuakluguyle ilgilidir.

Gosterilebilen lgim biyduklikleri listesi

Men listesi, gdsterilebilen dlgim blyUkliklerinin segilmesini saglar.
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8.1 Cihaz arayiizi

Segim gubugu
Segim gubugu glncel olarak segilmis 6lgim buyUkligind isaretler.

Cihaz parametre ayar menisiine gecis
"AYARLAR" men( kaydi, cihaz parametre ayarlarinin yapildigi mentye goéturdr.

Fonksiyon tuslari

Tablo 8- 1 "ANA MENU" meniisiindeki fonksiyon tuslarinin diizeni

Tus fonksiyonu F1 F2 F3 F4

Menu segimini birak ve son gosterilen élgim E3
blyukligine geri dén

Segim listesinde yukar git | . ]
Secim listesinde asag git Bl
Segilen dlglim blyUkIGguni géster

Ayrica bakiniz
"ANA MENU" meniisiindeki kullanim adimlari (Sayfa 128)

8.1.4 "AYARLAR" menisu gostergesi

"AYARLAR" menis(, cihaz ayarlarinin secilmesini saglar. Meni kayitlari, bir géstergede
Ozetlenen gruplara ait ayarlari tanimlar. Bir meni kaydinin altinda baska alt menduler olabilir.

Resim 8-10 "AYARLAR" gdstergesi

(1)  Gosterge bashgi
a) "AYARLAR"
b) Cihaz koruma semboli
c) Cihaz ayarinin ekran numarasi

SENTRON PAC4200
122 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Kullanim

8.1 Cihaz arayiizii

(2) Cihaz ayarlari listesi
a) Liste basi / Liste sonu ayirma gizgisi
b) Segim gubugu
C) Ekran yukari-asagi gubugu
(3) Fonksiyon tuslari
a) Tus etiketleri

"AYARLAR" meniisi, "ANA MENU" meniisiindekiyle ayni kontrol elemanlarina sahiptir.

Fonksiyon tuslar

Tablo 8- 2 "AYARLAR" menustindeki fonksiyon tuslarinin dizeni

Tus fonksiyonu F1 F2 F3 F4

Meni segimini birak ve "ANA MENU" [ CIK |
menusine geri dén

Secim listesinde yukari git |« ]
Segim listesinde asag git El
Segilen cihaz ayarini goster El |

Ayrica bakiniz
"AYARLAR" mentsindeki kullanim adimlari (Sayfa 129)
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Kullanim

8.1 Cihaz arayiizi

8.1.5 Cihaz ayarlan gdstergesi

Gosterge basligl altinda birbirine ait cihaz ayarlari listelenmistir. Glincel olarak gecerli ayarlar
gorundr.

@ /0L TH. GiFisi
EAGLAMTI TiFi

W TRANSE, QLCLIML? G
e,

Y PRiMER FEE"Y

(2——|v SEKOMDER, 4EE Y

(1) Gosterge bashgi
a) Secilen cihaz ayarlari grubunun tanimlanmasi
b) Cihaz koruma semboli
(2) Cihaz ayarlar listesi
a) Segim gubugu
b) Glncel ayar
(3) Fonksiyon tuslar
a) Tus etiketleri

Resim 8-11 Cihaz ayarlari géstergesi

Gosterge basligl

Hangi cihaz ayarlari grubunun gtincel olarak secilmis oldugunu gosterir.

Fonksiyon tuslar

Tablo 8- 3 Cihaz ayar gostergesindeki fonksiyon tuslarinin diizeni

Tus fonksiyonu F1 F2 F3 F4
MenU segimine geri don E3
Segim listesinde yukari git [ . |
Secim listesinde asag git El

Duzenleme moduna ge¢
Ayari ag / kapat
Menu segimine geri don

.

F4 tusu diizenleme modunu acar. Diizenleme modunda cihaz ayarlarini
degistirebilirsiniz.

F4 tusu bir Agma / Kapama salteridir. Gegis hemen kullanilmaya hazirdir. Diizenleme
modu agilmaz.
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Kullanim

8.1 Cihaz arayiizii

F4 tusu IEEM, cihaz ayarn gosterildiginde, ancak dizenlenmesi miimkiin olmadiginda
kullanilabilir. F4 tusu tipki F1 gibi gosterge iginden "AYARLAR" menusine geri doner.

Ayrica bakiniz
Cihaz ayarlar gostergesindeki kullanim adimlari (Sayfa 129)
Cihaz ayarlari dizenleme modu (Sayfa 125)

8.1.6 Cihaz ayarlar1 diizenleme modu

SENTRON PAC4200

Cihaz ayarlarini diizenlemek igin diizenleme modunun agilmasi gerekir. Agilmasi, gosterge
modunda F4 tusuyla mimkindr.

Duzenleme modu, se¢im gubugunun segcilebilir degerin genisliginde kisalmasindan
taninabilir.

KOMTROL O
KAYMAE. V1

O— R
@>—

KRy S
DEGER oY
GECiKHME B

RESET HiSTEREE )2
DURLIM )

Resim 8-12  Cihaz ayarlari dizenleme modu

(1)  Grup bashgi
(2) Cihaz ayarlari listesi
a) Duzenleme modunda cihaz ayari

Not
Gésterge modundaki Diizenleme Fonksiyonlari

Gosterge modu ayrica diizenleme fonksiyonlarina da sahiptir! Gosterge modunda F4 tusu
hemen etki eden bir Agma / Kapama salteri islevine sahiptir. Dlizenleme modu
aclimaz.
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8.2 Kullanim adimliarr

Fonksiyon tuslar

Tablo 8-4  Cihaz ayarlar dizenleme modunda fonksiyon tuslarinin diizeni

Tus fonksiyonu F1 F2 F3 F4
Degisiklikleri iptal et ve gésterge moduna 3
geri don
Sayi degerini "1" arttir
veya

segilebilecek bir sonraki ayari géster

Sayi degerini "1" azalt [ - |

veya

segilebilecek bir dnceki ayari goster

Cok haneli say1 degerinde bir sonraki sag [ |

haneye geg¢

Degisiklikleri kaydet ve gosterge moduna [ Ok |
geri dén

Ayrica bakiniz
Cihaz ayarlari diizenleme modundaki kullanim adimlari (Sayfa 130)
Cihaz ayarlari gostergesi (Sayfa 124)

8.2 Kullanim adimlari

8.2.1 Olciim bilyikligi géstergesindeki kullanim adimlari

Olgiim biyiikliiginin segilmesi
Anlik deger gostergesinde, baska 6lciim buyukliklerine gecgilmesi mimkuindur.
F2 tusu IEEE bir 6nceki 6lgiim blyUkligine geger.
F3 tusu IIEEl bir sonraki 6lcim blyUkligune gecer.
Olglim biy(ikliklerinin siralamasi ana meniideki siralamayla aynidr.

Uc deger gosterildiginde, F2 I ve F3 HEE tuslar kullanilamaz. Boyle bir durumda énce
anlik deger gostergesine gegin.

Bilgi:Olciim biiylikligi segimi ayrica ana meniide de mimkiind(ir.
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Kullanim
8.2 Kullanim adimlari

Anlik degerler, esnek ortalama degerler veya ug dederlerin gésterilmesi
F1 tusu bir sonraki gbstergeye geger.
F1 QiEE: Maksimum deger gostergesi
F1 IEEH: Minimum deger gostergesi
F1 A Esnek ortalama deger gdstergesi
F1 EEGE: Esnek ortalamaya ait maksimum degerinin gdsterilmesi
F1 EE&dll: Esnek ortalamaya ait minimum degerinin gésteriimesi

F1 OGIWG@: Anlik deger gostergesi

Minimum veya maksimum degerin anlik degere getiriimesi
F3 tusu son olarak erisilen ug degerini anlik degere geri getirir.

Giren, gikan, proses ve zaman dilimi arasinda gegis

F1 tusu, aktif enerji ve reaktif enerjiyi Giren, Cikan, Proses ve Zaman dilimi segenekleri
arasinda degistirir. Besleme gdstergesi harig, gériinen eneriji igin ayni se¢im olanaklari
bulunmaktadir.

F1 @slsl:  Cikan degerin gosterilmesi

F1@EEEY: Giren gbstergesi

F1EEE: Gulncel tiketim degeri ve son tiiketim degeriyle birlikte toplam tiiketim
gostergesi ve proses tuketimi géstergesi.

F1EXEM:  YUlksek tarife ve dlsUk tarifeye gore belirli bir zaman dilimi boyunca giren ve
¢ikan gostergesi

"ANA MENU" meniisiiniin ¢agriimasi

F4 tusu IEE menl segimini gagirir. Segim gubugu, meni segimi iginde son olarak
gOsterilen 6lgim buydkligu Gzerinde bulunmaktadir.
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Kullanim

8.2 Kullanim adimliarr

8.22 "ANA MENU" meniisiindeki kullanim adimlari

Olgiim biyiikliginin segilmesi
Secim cubugu glncel olarak secilmis menl kaydini isaretler.
F2 tusu HEEE secim gubugunu mendi listesi igerisinde yukari hareket ettirir.

F3 tusu IEEl secim cubugunu ment listesi icerisinde asagi hareket ettirir.

Not
Olciim biyikligiinin secilmesi
Olciim gostergesinde, ana menii gagrilmadan baska 6lciim gdstergelerine gegilebilir.

Olclim blyikliga gdster
Secim gubugu glincel olarak secgilmis menu kaydini isaretler.

F4 tusu secilmis 6lclim blyukligine ait gdstergeyi acar.

Meni segimi iptali

F1 tusu IEZH meni secimini iptal eder ve son gésterilen dlgiim blyikliigiine geri déner.

Not
Menii segimi iptali

Ana menlden 6lgiim gdstergesine geri donulirken, ekran anlik deger gdstergesine gecer.

"AYARLAR" meniisinin agiimasi

"AYARLAR" men( kaydi, cihaz parametre ayarlarinin yapildigi mentyud agar.

Ayrica bakiniz
Olgiim buyukligi gostergesindeki kullanim adimlari (Sayfa 126)
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Kullanim
8.2 Kullanim adimlari

8.23 "AYARLAR" menisindeki kullanim adimlari

Ayarlarin segilmesi
Secim ¢ubugu giincel olarak secilmis menu kaydini isaretler.
F2 tusu B secim gubugunu mend listesi icerisinde yukari hareket ettirir.

F3 tusu IIEE secim cubugunu men listesi icerisinde asagi hareket ettirir.

Ayarlarin gostergesi
Segim gubugu giincel olarak segilmis meni kaydini isaretler.

F4 tusu IEZM secilmis 6lciim cihaz ayarina ait gdstergeyi acar.

Meni segimi iptali
F1 tusu IEZH ana meniiye geri déner.

8.24 Cihaz ayarlan gostergesindeki kullanim adimlari

Diizenleme modunun agilmasi
F4 tusu IEGEN diizenleme modunu agar. Diizenleme modunda cihaz ayarlarini
degistirebilirsiniz.
Duzenleme modu, se¢im gubugunun secilebilir degerin genisliginde kisalmasindan
taninabilir.

Dil /BOLGESEL

Oil

Resim 8-13 Dlizenleme modunun agilmasi

Gostergeden ¢ik
F1 tusu IEZH gostergeyi kapatir ve "AYARLAR" meniisiine geri doner.
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Kullanim

8.2 Kullanim adimliarr

8.2.5 Cihaz ayarlarn diizenleme modundaki kullanim adimlari

Parola girilmesi
Cihaz korumasi devredeyken, cihaz gegerli parolanin girilmesini sart kosar.

Parola ydnetimiyle ilgili bilgiler i¢in bakiniz "Parola yénetimi" bdlimu.

Deger degistir
Secenekleri agmak ve kapatmak
F4 tusu bir fonksiyonu veya bir durumu acar / kapatir.
F4 tusu ayni anda etkin olamayan segenekler arasinda gegcis yapar.
Ayarlama derhal gegerli hale gelir. F4 tusuyla Il kaydetmeye gerek olmaz.
Birden fazla ayar arasindan segim yapilmasi
F2 tusu secilebilir ayarlarin sirasini ilerleyerek dolasir.
F3 tusu IIEM secilebilir ayarlarin sirasini geri giderek dolasir.
Kullanilabilir deger miktarinin en son degerinden sonra yeniden ilk deger gelir.
Degerin arttirlimasi veya azaltiimasi
F2 tusu degeri 1 kademe arttirir.
F3 tusu IIEM degeri 1 kademe azaltir.
Kullanilabilir deger miktarinin en ylksek degerinden sonra yeniden ilk deger gelir.
Cok haneli degerlerin tanimlanmasi

F3 tusu IESM var oldugunda, hanelerindeki bir deger degistirilebilir, 6rn. belirli adres
hanelerindeki adres degeri.

F3 tusu I deder hanelerini soldan sada gezer.

F2 tusu secilen yerdeki degeri arttirir. Kullanilabilir deger miktarinin en yiiksek
degerinden sonra yeniden ilk deger gelir.

Degerin kaydedilmesi

F4 tusu IEEM ayarlanmis olan degeri kaydeder ve gdsterge moduna geri doner.

Dizenlemeyi iptal et

F1 tusu IEZH diizenlemeyi iptal eder ve gdsterge moduna geri doner. Tiim degisiklikler iptal
edilir.

Ayrica bakiniz
Parola ydnetimi (Sayfa 156)

Parola korumasi (Sayfa 53)
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Kullanim
8.3 Ozel Gésterim Modlari

8.3 Ozel Goésterim Modlari

8.3.1 Faz diyagrami

Faz diyagrami, temel titresime ait glincel asimetrilerin baglantili bir gériintiistini sunar.

Grafiksel gésterime bir deger tablosu iliskilendirilir. F1 tusu / iki gbsterim modu
arasinda gecis yapar.

Grafiksel Gosterim
® Faz acgisi ve faz kaydirma agisi

® Grafik eksenlerinin uzunluguyla ifade edilen amplitiit asimetrisi.

FAZ Di%*AGRAMI

MEMU
Resim 8-14 Faz diyagrami

Tablo 8-5  Faz Diyagramindaki Semboller

Akim

Voltaj

" "Y' \Fazaqgisi L1-L2

ULz Faz agisi L1-L3
L]
\‘—i ULt
— e Faz kaydirma agisi L1
IL1
+7’ Faz kaydirma agisi L2
Iz ¢
ULz
ULE ILE Faz kaydirma agisi L3
.+
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Kullanim

8.3 Ozel Gésterim Modlari

Anlik Degerler Tablosu

132

Tablo, temel titresimin anlik degerlerini gosterir.

FAE Di%'AGRAMI
L1 LE

i Z2B E3A
A S48 S48

CO0S ZABR 2068
24 24
B -12a

Resim 8-15 Faz diyagrami, anlik degerler

Tablo 8- 6 Faz diyagramindaki degerler

\Y Voltaj L-N

A Akim

COS Faz kaydirma agisinin kosinlsi ¢
o Faz kaydirma agisi ¢

Y Faz agisi
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Parametrelendirme 9

9.1 Giris

Cihaz ayarlarn
"Parametre ayari" bolimu cihaz ayarlarini tanimlar. Bunlara dahil olanlar:
® Fiziksel kullanim kosullarina uyarlama
e letisim sistemine dahil etme
o Ulkeye 6zgii ayarlar, ergonomisi, cihaz korumasi
Cihazin ayarlamasi asagidakilerle mimkindur:
® Cihazin kullanici araytzi

e Konfiglirasyon yazilimi

Not
Cihaz ayarlarinin korunmasi
Teslimat konumunda cihaz ayarlari korumali degildir. Devreye alma sirasinda, yetki

olmadan ve yanhslikla degistiriimeye karsi bir parola girilmeli ve cihaz korumasi
etkinlestirilmelidir.

9.2 Kullanicl araylzl Gzerinden parametre ayari

9.2.1 Ayarlar grubu

Cihaz ayarlari asagidaki gruplara taksim edilmistir. "AYARLAR" menusu, gruplarin
secilmesini saglar:

® (Cihaz bilgileri
Siparis numaralari ve strtimler.
e Dil/Bolgesel
Ekranda kullanilan dil ve ekrandaki fazlarin tanimlamasi.
® Ana parametreler
Olclim girisleri ayarlari, esnek ortalama degerin mesaj siiresi.
® Gl ortalamalari

Yuk profili ayarlari.
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Parametrelendirme

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

® Tarih/Saat
Zamanla ilgili ayarlar.
e Entegre G/C

Dijital giris ve cikislarin kullanilmasi igin ayarlar.

o jletisim

Ag iletisimi ayarlari.
e Ekran

Ekranin ayarlari

e Gelismis

Parola Korumasi, Limitler, Universal Sayag, Pil degistirme, Cihazin Sifirlanmasi.

® Genisletme moddlleri

SENTRON PAC4200'le galistirilan genisletme modiillerinin ayarlari.

9.2.2 Cihaz bilgileri

Cihaz bilgileri degistirilemez. F4 tusu IEEE "AYARLAR" menusiine geri doner.

Agilmasi: "AYARLAR > CIHAZ BILGILERI"

CIHAZ BILGILERI

SIEMENS AG
<Siparis numarasi>
S/N:

D/T:

HW-REV:
SW-REV:

BL-REV:

134

Uretici tanimlamasi.
Cihazin siparis numarasi.
Cihazin seri numarasi.
Datecode.

Donanim striim durumu.
Firmware strim durumu.
Bootloader stirim durumu
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Parametrelendirme
9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

9.23 Dil Ayarlar1 ve Bolgesel Ayarlar

Ekranda kullanilan dil ve ekrandaki fazlarin tanimlamasi.
Acilmasi: "AYARLAR > DIL/BOLGESEL"

Resim 9-1 Cihaz ayari "DiL AYARI"

DiL/BOLGESEL
DiL Ekranin dili.
Aralik: _Qince, Almanca, ingilizce, Fransizca,
!talyanca, Portekizce, Lehge, Rusga,
Ispanyolca, Turkce
Varsayllan  ingilizce
deger:
FAZ ISMi Ekrandaki fazlarin tanimlamasi.
Aralik:
L1L2L3,
abc
Varsayilan deger:
L1L2L3
9.24 Ana parametreler

Ana parametreler, 6lgiim girislerine ait tim ayarlardir.
Acilmasi: "AYARLAR > ANA PARAMETRELER"

AMA PRFEAMETRELER  ®

VOLTA.) GiRisi

Resim 9-2 Cihaz ayar "ANA PARAMETRELER"
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Parametrelendirme

9.2 Kullanicr araytizd tzerinden parametre ayari

VOLTAJ GIRISI

136

VOLTAJ GiRiSi o
EAGLAMTI TiFi S

Y TRAMSF. OLSOMO? [m]
OLZUM WOLTAJL

VOLTAJ GiRisi
EAGLAMTI TiFi

Resim 9-3  Cihaz ayari "V TRANSF. OLCUMU"

BAGLANTI TiPi Baglanti tipleri:

3P4W:

3P3W:

3P4WB:

3P3WB:

1P2W:

3 faz,

4 tel,

simetrik olmayan yuklenme
3 faz,

3 tel,

simetrik olmayan yiklenme
3 faz,

4 tel,

simetrik yuklenme

3 faz,

3 tel,

simetrik yuklenme

1 faz,

2 tel,

simetrik olmayan yuklenme

Varsayilan deger: 3P4W
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Parametrelendirme

VOLTAJ TRANSF.
ALCUMU?

OLGCUM VOLTAJI

PRIMER VOLTAJ

SEKONDER VOLTAJ

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

Voltaj transformatdért dahil / harig 6lgim

Ac/kapat salteri: [E Acik / B Kapali.
Acik: Voltaj transformatori Gzerinden 6lgim.

Voltaj transformatori Gzerinden 6lgim durumunda,
cihazin voltaj transformatéri oranini bilmesi gerekir.
Bunun igin "PRIMER VOLTAJ" ve "SEKONDER
VOLTAJ" alanlarindaki primer ve sekonder voltajin
girilmesi gerekir.

Dogrudan 6lgimden voltaj transformatorii Gzerinden
6lcime gecilmesi halinde cihaz, ayarlanmis son Giren
6lgum voltajini sekonder voltaj ve primer voltaj olarak
devralir.

[E Kapali: Dogrudan disik voltaj sebekesinde 6lgiim.
Voltaj transformatori tGzerinden dlgiimden dogrudan
6lcime gegilmesi halinde cihaz, ayarlanmis son
sekonder voltaji Giren 6l¢iim voltaji olarak devralir.

Varsayilan deger: El Kapali
Olgiim sebekesinin nominal voltaji. Voltaj transformatérii

olmadan dogrudan sebekede dlgiim yapildiginda
belirtiimelidir.

Aralik: 1V ila 690 V arasi, serbest ayarlanabilir (VL igin
maks. 600 V)
Varsayilan deger: 400 V

"OLCUM VOLTAJI" 6zelligi yalnizca,
"VOLTAJ TRANSF. OLCUMU?" segenegi "E Kapall"
konumunda oldugunda gorinr.
Primer Voltaj. Voltaj transformatériinde 6lgim yapildiginda
belirtiimelidir.
Aralik: 1V ila 999999 V arasi, serbest ayarlanabilir
Varsayilan deger: 400 V
"PRIMER VOLTAJ" 6zelligi yalnizca,
"VOLTAJ TRANSF. OLCUMU?" segenegi "E Agik"
konumunda oldugunda gorinr.
Sekonder Voltaj. Voltaj transformatériinde 6lgim yapildiginda
belirtiimelidir.

Aralik: 1V ila 690 V arasi, serbest ayarlanabilir (VL igin
maks. 600 V)
Varsayilan deger: 400 V

"SEKONDER VOLTAJ" 6zelligi yalnizca,
"VOLTAJ TRANSF. OLCUMU?" segenegi "E Agik"
konumunda oldugunda gorinr.
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Parametrelendirme

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

AKIM GIRISI
AKIN GiRisi

PRiMER AKIM
=EKOMDOER ARIM

AKIM TERS CEViR L1
AKIM TERS CEViFR LE
AKIM TERS CEYiR L3

Resim 9-4  Cihaz ayar "AKIM GIRISI"

DIKKAT

Akim yiiklenebilirligine dikkat ediniz
Asir yiklenme halinde SENTRON PAC4200 zarar gorebilir.

Cihaz, akim transformatorii oranini bilmek zorundadir. Bunun icin "PRIMER AKIM" ve
"SEKONDER AKIM" alanlarindaki primer ve sekonder akimin girilmesi gerekir.

PRIMER AKIM

SEKONDER AKIM

AKIM TERS CEVIR L1
AKIM TERS CEVIR L2
AKIM TERS CEVIR L3

MESAJ SURESi AVG ORTAL.

MESAJ SURESI

138

Akim transformatérinin primer akimi
Aralik: 1 Aila 99999 A
Varsayilan deger: 50 A

Akim transformatdriiniin sekonder akimi
Aralik: 1A, 5A
Varsayilan deger: 5 A

Her faz igin akim akis yoninu ayri ayri tersine gevirmek
mumkunddr.

Ag/kapat salteri: [E Agik / B Kapali.

[E Kapali: Cihaz kablaja uygun olarak akim akis
yénunU yorumlar.

Acik: Akim akis yonindn terstir. Cihaz, kablajin
aksine akim akis yénunl yorumlar.

Varsayilan deger: [ Kapali

Esnek ortalama degerin mesaj suresi.
Aralik: 3, 5, 10, 30, 60, 300, 600, 900 s
Varsayilan deger: 600 s
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Parametrelendirme
9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

AKIM ALT LiMiTi

ASEART ARIM

Resim 9-5 Akim alt limiti

OLcUMm Harici akim transformatérinin primer nominal akimi baz
alinarak ylzde olarak sifirlarin kaldiriimasi:
Akim Olgiimaniin alt limiti, bu limitin altinda sifir gésterilecek
sekilde sifirlarin kaldiriimasini saglar.

iISLET. SAATLERI IN'nin yUzdesi olarak isletim saati sayiminin akim alt limiti

Ayrica bakiniz
Voltaj girisi (Sayfa 104)
Akim girisi (Sayfa 108)

9.25 Gli¢ ortalamalari
Yuk profili ayarlari.
Agilmasi: "AYARLAR > ORTALAMA GUGC DEGERLERI"

ORTALAMA GUG

ALT PERIYOT YUk profili verilerinin "Sabit Blok" veya "Yuvarlanan Blok"
yéntemine goére belirlenme periyodu
SENTRON PAC4200, "Sabit Blok" yontemini, "Yuvarlanan
Blok" yénteminin 6zel durumu olarak degerlendirir. Burada
belirleyici ayirma kriteri alt periyotlarin sayisidir.
Olgiim periyodunun uzunlugu, alt periyot uzunlugu ve alt
periyotlarin sayisindan uretilen bir buyuklik olarak tanimlanir.
Uzunlukeéigam periyodu = N * UzunluKkatt periyot; N = Alt periyot sayisi
ALT PERiYOT SURESI Alt periyot uzunlugu:
Aralik: 1,2, 3,4, 5,6, 10, 12, 15, 20, 30, 60 dak
Varsayilan deger: 15 min

SENTRON PAC4200
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9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

ALT PERIYOT SAYISI Alt periyotlarin sayisi

Aralik: 1 ila 5 arasi
Varsayilan deger: 1

"1" sayisi "Sabit Blok" yontemini tanimlar.
"2"den "5"e kadar olan sayilar "Yuvarlanan Blok" yontemini
tanimlar.

DiJ. GIRIS ILE KAYNAK  Yiik profili kaydinin senkronizasyonu icin kullanilan
senkronizasyon impulsunun kaynagi.

Aralik: YOK, BUS, DiJ. GIRIS, ANLIK SAAT
YOK Senkronizasyon kapall.

BUS iletisim arabirimleri ile
senkronizasyon
DiJ. GIRIS Dijital giris ile senkronizasyon
ANLIK SAAT  Cihazin saati ile senkronizasyon.
Varsayilan: ANLIK SAAT

Dijital giris ile senkronizasyon icin dijital girisin dnceden bu
amag i¢in parametrelendiriimesi gerekir. ("AYARLAR >
ENTEGRE G/C > DIJITAL GIRIS", "AKSIYON" alani,
"P/Qkum SENK" degeri). Dijital girise baska bir fonksiyon
atanmissa "SENK. KAYNAK" alani otomatik olarak
sifirlanarak "YOK" degerine getirilir.

Ayrica bakiniz
YUk profili (Sayfa 32)

9.2.6 Tarih/Saat
Tarih ve saatle ilgili cihaz ayarlari.
Acilmasi: "AYARLAR > TARIH/SAAT"

TARiH/SAAT %]

Resim 9-6  Cihaz ayari "TARIH/SAAT"

SENTRON PAC4200
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TARIH/SAAT
TARIH

FORMAT

SAAT
SAAT DiLiMi

YAZ SAATI

9.2.7 Entegre G/C

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

Gindn tarihi.
Tarih formati FORMAT alaninda tanimlanir.
Tarih formati .
Aralik: GG.AA.YYYY, YYYY.AA.GG, AA/GG/YY
Varsayllan deger: GG.AA.YYYY
Su formatta saat: SS:DD:SS
Esgldimli Evrensel Saat'i (UTC) temel alan saat dilimi.
Ornekler:
"-06:00", UTC-6'ya karsilik gelir
"+01:00", UTC+1'e karsilik gelir
Aralik: -12:00 ... +14:00,
30 dakikalik araliklarla ayarlanabilir.
Varsayilan deger: 00:00
Saat ayarinin normal saatten yaz saatine ve yaz saatinden
normal saate otomatik olarak gegisi.
Aralik:
KAPALI Saat ayari kapall.
AUTO EU Avrupa Birligi'nin saat ayari
Yaz saatine gegis: Cihazin saati Mart

ayinin en son Pazar gund saat 01:00'de
(UTC) 02:00'ye (UTC) ayarlanir.

Normal saate gecis: Cihazin saati Ekim
ayinin en son Pazar gind saat 02:00'de
(UTC) tekrar 01:00'e (UTC) ayarlanir.

AUTO US ABD'nin saat ayari
Yaz saatine gegis: Cihazin saati Mart
ayinin ikinci Pazar ginid saat 02:00'de
(yerel saate gore) 03:00'e ayarlanir.
Normal saate gegcis: Cihazin saati Kasim
ayinin ikinci Pazar giini saat 02:00'de
(yerel saate gore) 01:00'e ayarlanir.

TABLO Tek tek parametrelendirilebilir saat ayari.
Parametreler yazilim aracihgiyla
ayarlanabilir.

Varsayilan deger: AUTO EU

Dijital giris ve cikislarin kullanilmasi i¢in cihaz ayarlari.
Acilmasi: "AYARLAR > ENTEGRE G/G".

SENTRON PAC4200
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9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

G/C durumu

DIJITAL CIKIS

142

Resim 9-8

AMA FARAMETRELER  ®

VOLTA) GiRisi

A6
LiMiT iHLALi

LiMiT LOJik

Cihaz ayar "DIJITAL GIKIS"

DiJ. CIKIS
AKSIYON

Dijital ¢ikis

Aralik:
KAPALI
CIHAZ ACIK
UZAKTAN KONTROL
DONME YONU

SYNC
LIMIT iHLALI

ENERJI IMPULSU

Varsayilan deger: KAPALI.

Dijital ¢cikisin kullanim turd:

Dijital giris veya dijital gcikis KAPALI / DEVRE DISI / DUSUK.

la]

- Dijital giris veya dijital ¢ikis AGIK / AKTIF / YUKSEK.

m Dijital giris veya dijital ¢ikis, impuls girisi veya impuls ¢ikisi olarak yapilandiriimistir.
S Senkronizasyon

Resim 9-7  G/C moddl durumu

Dijital ¢ikis kapahdir.

Dijital ¢ikis, cihazin acik oldugunu bildirir.
Dijital ¢cikis uzaktan erisim ile kontrol edilir.
Dijital cikis, elektriksel olarak saga dénen
bir alan tarafindan g¢alistirilir ve alan dénme
yonu devam ettigi slirece etkin kalir.

Diger cihazlarin senkronizasyonu.

Dijital ¢ikis, bir limit ihlali tarafindan

calistirihr ve limit ihlali devam ettigi siirece
etkin kalir.

"KAYNAK" alani, kontrol edilecek limiti
secer. Limit tanimlamasi "GELISMIS >
LIMITLER" igerisinde kayithidir.

Dijital ¢ikis, enerji birimi basina
parametrelenmis impuls veya kenar
saylisini verir.

SENTRON PAC4200
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SENTRON PAC4200

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02

MOD

SENK
UZUNLUGU

KAYNAK

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

Bu alan, "ENERJi IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.
impulslarin veya kenarlarin gésteriimesi.
IMPULS: impulslar gésterilir.
KENAR: Kenarlar gosterilir.
Varsayilan deger: IMPULS

iIMPULS

Bu alan, "SENK" aksiyonunda mevcuttur.
Senkronizasyon impulsunun uzunlugu. Dijital ¢ikistaki sinyalin "high"
oldugu stre.
Aralik: 30 ... 500 ms arasi
Varsayilan deger: 100 ms
Bu alan, "LIMIT iHLALI" ve "ENERJiI IMPULSU" aksiyonlarinda
mevcuttur
"LIMIT IHLALI" aksiyonunda:
"KAYNAK" alani, durumu dijital ¢ikisa verilen limiti secer.
Aralik: LIMIT LOJIK, LIMIT 0, LIMIT 1, ...LIMIT 11
Varsayilan deger: LIMIT LOJIK.
"ENERJI IMPULSU" aksiyonunda:
"KAYNAK" alani, kiimilatif glictin tipini seger (Aktif enerji veya reaktif
enerji):
kWh GIREN
kWh CIKAN

kvarh GiREN
kvarh CIKAN

Kendilerine erisilirken bir Impuls veya bir Kenarin gésterildigi giren
degerler, "BIRIM" ve "BiRiM BASINA iMPULS" alanlarinda tanimlanir.
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9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

BIRIM Bu alan, "ENERJI IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.

Kendisi icin ayarlanabilir bir impuls veya kenar sayisinin belirtildigi
kiimiilatif glic degeri. Yayinlanacak impulslarin veya Kenarlarin sayisi
"BiRiM BASINA IMPULS" veya "BiRiM BASINA KENAR" alaninda
tanimlanir.

Aralk: 1, 10, 100, 1000 kVarh veya kW
Varsayilan deger: 1
BiRIM BASINA Bu alan, "ENERJI IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.

IMPULS Birim basina gosterilecek impuls sayisi Giren deger birimi "BIRIM"
alaninda tanimlanir.

Aralik: 1 ila 999 arasi
Varsayilan deger: 1

BIRIM BASINA Bu alan, "ENERJI IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.

KENAR Birim basina gosterilecek kenar sayisi. Giren deger birimi "BIiRIM"
alaninda tanimlanir.

Aralik: 1 ila 999 arasi
Varsayilan deger: 1

IMPULS Bu alan, "ENERJI IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.
UZUNLUGU impulsun uzunlugu.

Aralik: 30 ila 500 ms arasi
Varsayilan deger: 100 ms

impuls molasinin asgari uzunlugu belirtilen impuls siiresine uygundur.

SENTRON PAC4200
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9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

DIJITAL GIRIS

Resim 9-9  Cihaz ayar "DIJITAL GIRiS"

DiJ. GiRiS Dijital giris
AKSIYON Dijital girisin kullanim tar(:
Aralik:
YOK: Dijital giris kapaldir.
GIRIS IMPULSU: Giris impulslarinin sayiimasi.
Not:
Impuls sayimi igin bir Gniversal sayag
parametrelendirilebilir. "GELISMIS >
UNIVERSAL SAYAC" cihaz ayarinda
"KAYNAK" alani "DiJ. GIRIS" degerine
getirin.
HT/NT DEGISTIR: Tarife degistir. Aktif giriste dusuk tarife.
ZAMAN SENKR: Saatin senkronizasyonu, "top of minute".

Cihazin saati, saatin 30 saniyeye kadar ileri
gitmesine veya geri kalmasina bagl olarak
geri ya da ileri alinir.

Eger 20 dakika boyunca hig impuls
gelmezse, bir olay kayd: girilir.

SENKRON. TALEBI: Ortalama gii¢ degerlerinin
senkronizasyonu.

DURUM: Her salt isleminde bir olay kayd girilir.

BASLAT/BITIR "Hedef" altinda belirtilen sayaci baslatir
veya durdurur. Bu, ilgili dijital girisin aktif
veya devre disi olmasina bagldir. Aktifse,
islemi baslatir. Devre dislysa, islemi
durdurur.

KOP. VE RESET "Hedef" altinda belirtilen sayaci kopyalar ve
sifirlar. Bu amagla, ilgili dijital giris devre
disi konumundan aktif konumuna geger.

RESET "Hedef" altinda belirtilen sayaci sifirlar. Bu
amagla, ilgili dijital giris devre disi
konumundan aktif konumuna geger.

Varsayilan deger: YOK

SENTRON PAC4200
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MOD

BIiRIM BASINA
IMPULS

BiRIM BASINA
KENAR

BiRIM

METIN
HEDEF

BAGLANTILI
SAYAC

146

Bu alan, "GIRIS IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.
impulslarin veya kenarlarin sayimi.
Aralk:
IMPULS: impulslar sayilir.
KENAR: Kenarlar sayilir.
Varsayilan deger: IMPULS
Bu alan, "GIiRIiS IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.
Sayag degerinin "1" artmasi igin birim basina gelmesi gereken
impulslarin sayisi. Giren deger birimi "BIRIM" alaninda tanimlanir.
Aralik: 1 ila 999 arasi
Varsayilan deger: 1
Bu alan, "ENERJi IMPULSU" aksiyonunda mevcuttur.
Sayag degerinin "1" artmasi icin birim b_as_ma gelmesi gereken
kenarlarin sayisi. Giren deger birimi "BIRIM" alaninda tanimlanir.
Aralik: 1 ila 999 arasi
Varsayilan deger: 1
"GiRiS iIMPULSU" aksiyonunda gorinir
Gelen impulslarin ya da kenarlarin sayllmasinda kullanilan sayilacak
birim:
kWh (aktif eneriji,)
kvarh (Reaktif enerji)
METIN

"METIN" kullanici tarafindan belirlenebilen bir birim icin kullanilir,
orn. m3/sa veya adet. Birimin tanimi i¢in kullanilan metin dizisinin
iletisim aral:_)irimi Uzerinden tanimlanmasi g_erekir. Tanimlanan metin
dizisi "METIN" 6gesinin secilmesiyle "METIN" alaninda gosterilir.
Sayilacak birimi tanimlayan metin dizisi. Bakiniz "BiRIM" alani.
Ayrintil bilgileri asagidaki tabloda bulabilirsiniz.

Segilen islemden bagimsiz olarak, burada, kullanici tanimli ilgili
impuls sayaci gosterilir.

Bu fonksiyon, sadece en az bir SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme
moduilinin SENTRON PAC'a takilmis olmasi durumunda
kullanilabilir.

SENTRON PAC4200
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Tablo 9- 1 Segilen isleme bagli olarak "HEDEF" alanindaki ayarlama olanaklari
Hedef Aglklama BASLAT/BITIR KOPYALA/RESET | RESET
PROSES VE DARBE | lgili oldugu: — — X
e TUm proses enerji sayaglari
¢ Proses isletim saati sayaci
e TUm impuls sayagclari
DARBE SAYACI Tdm impuls sayaglari — — X
DARBE SAYACI 1 ... n | Ozel impuls sayaci — — X
PROSES SAYACI Tam proses enerji sayaglari X X X
PROSES SAYACI Ozel proses eneriji sayaci — X X
kWh / kVAR / kVAh
9.2.8 iletisim

ILETiSIM

Ag iletisimi cihaz ayarlari.

Acilmasi: "AYARLAR > |LETiSiM"

iLETiSiM

MAC-AOF.  ASARRE

FROTOKOL MODEUS TCF

Resim 9-10 Cihaz ayari "ILETISIM"

TCP/IP adreslerinin degistiriimesi ancak cihaz yeniden baslatildiktan sonra etkin hale gelir.

"ILETISIM" cihaz ayarinin F1 tusuyla IEZ# terk edilmesinden sonra cihaz, yeniden baslatilip

baslatiimayacagini sorar.

o F1 tusu EEME: Yeniden baslatma. Adres degisiklikleri cihaza kaydedilir ancak

etkinlesmez.

e F4 tusu IEEM: Yeniden baslat. Adres degisiklikleri etkinlesir.

MAC-ADR: MAC adresi. Yalnizca okunabilir.

IP-ADR.: IP adresi.

SUBNET: Ag.

GATEWAY: "SUBNET" alaninda tanimlanan agla baska bir ag arasinda

baglanti olusturabilen bir bilgisayarin Gateway adresi.

PROTOKOL: MODBUS TCP

SENTRON PAC4200
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9.29 Ekran

SENTRON PAC4200'un ekraniyla ilgili cihaz ayarlari.
Acilmasi: "AYARLAR > EKRAN".

EEFRAM
KOMTRAST

Resim 9-11  Cihaz ayari "EKRAN AYARLARI"

EKRAN

KONTRAST LC ekranin kontrast ayari.
Aralik: O ila 10 arasi.
Varsayilan deger: 5
PARLAKLIK LC ekranin arka plan aydinlatmasinin yogunlugu.
"0" degeri arka plan aydinlatmasini kapatir.
Aralik: O ila 3 arasi.
Varsayilan deger: 3

DIMMERLi PARLAKLIK LC ekranin arka plan aydinlatmasinin yogunlugu. Cihaz
tarafindan dimmer siresinin bitimine gére ayarlanir.
Bakiniz "DIMMER SURESI" alani.

"0" degeri arka plan aydinlatmasini kapatir.
Aralik: O ila 3 arasi.
Varsayilan deger: 1
DIMMER SURESI\ Cihazin arka pla_n aydmlajmasw "PARLAKLIK"
konumundan "DIMMERLI PARLAKLIK" konumuna
gegirdigi sire.
Aralik: 0 ila 99 dak.
Varsayilan deger: 3 dak.
EKRANI TERS CEVIR Ekran gorantisindn / ana gérinumun tersine ¢evrilmesi.
Ag/kapat salteri: [E Acik / B Kapali.
[El Kapali: Koyu zemin Ustliinde agik yazi.
Acik: Acik zemin Ustiinde koyu yazi.
Varsayilan deger: [E Acik.

SENTRON PAC4200
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GUNCELLEME Ekranin guncelleme hizi.
Aralik: 330 ila 3000 ms arasi.
Varsayilan deger: 330 ms.
Guncelleme hizinin toleransi 100 ms'dir.

EKRAN TESTI Ekranin fonksiyon kabiliyetini kontrol etmek igin test
ekrani.

F3 tusu test ekranini ters gevirir.
F4 tusu gdstergeyi kapatir.

9.2.10 Gelismis
Acllmasi: "AYARLAR > GELISMIS".
Diger cihaz ayarlari:
® Parola korumasi
® Limitlerin tanimlanmasi
e Universal sayacin tanimlamasi
e Pil degistirme

® Uc degerlerin, sayaclarin, adreslerin sifirlanmasi

PAROLA KORUMASI

Cihaz ayarlarina yazma erisimini bir parolayla koruyabilirsiniz. Verilerin okunmasi sinirsiz
olarak mumkundar.

PAROLA KORUMASI Parola korumasini [& acar / [ kapatir.
Acik: Parola korumasi agik
[El Kapali: Parola korumasi kapali
Varsayilan de@er: kapall.
PAROLA Dért haneli, sayisal parola.
Varsayilan deger: 0000

PAROLA KORUMAST

(1) Bl Parola korumasi kapali
(2) B Parola korumasi agik

Resim 9-12  Cihaz ayari "PAROLA KORUMASI"
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Ayrica bakiniz

LIMITLER

150

Parola korumasi (Sayfa 53)

Parola yénetimi (Sayfa 156)

12 limitin kontrol edilmesi; "LIMIT0"dan "LIMIT11"e kadar ve "LIMIT LOJIK".

"LIMIT LOJIK" istenen sekilde "LIMIT0"dan "LIMIT11"e kadar olan limitler ve dijital girisler
10.0 ve 10.1 kullanilarak olusturulabilir.

Sol situn: Limitin adi
Orta situn: Kontrol edilen veri kaynagi
Sag situn: Limit degeri giincel olarak ihlal edilmis: Bl evet, B hayir

Resim 9-13  Limit ihlallerinin gdsterimi

LiMO, LiM1, ..., LIM11 Limitlerin meni segimi. Her limit asagidaki dzelliklere
sahiptir:
KONTROL Limit kontrolinln etkinlestiriimesi.

Ag/kapat salteri: [E Acik / B Kapali.
Acik: Limit kontrolii agik
[E Kapali: Limit kontrol( kapal.
Varsayilan deger: Kapali

KAYNAK Kontrol edilen veri kaynagi.

Hemen hemen tim dlguim buyukllkleri kaynak
olarak segcilebilir.

Ek béliimiinde, "Olgim biyiklikleri"
tablosunda "Limit Kaynagi" adli sag situndaki
isaretler 6lgiim blyUkllklerine goére
dizenlenmistir.

Varsayilan deger:
V L1
MOD Karsilastirma operatorleri

"DEGER" alanindaki degerden BUYUKTUR,
KUCUKTUR.

Varsayilan operatér: BUYUKTUR
DEGER Kontrol edilen esik degeri (threshold).

SENTRON PAC4200
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GECIKME

HISTEREZ

DURUM

LIMIT LOJIK

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

Limit inlali mesajinin saniye olarak gecikmesi.
Gecikme, limit ihlalinin girisiyle veya "DEGER"
alaninda tanimlanmis olan esik deg@erinin asiimasiyla
ilgilidir. Bkz. asagidaki Sekil "Gecikmenin etkisi".
Aralik: Oila 10 s arasi
Varsayilan deger: 0 s

Esik degeri bellegi, limit ihlalinin devam etmesine etki
eder.

Histerez, limit ihlalinin ¢ikisiyla veya tanimlanmis olan
esik degerinin altina dusulmesiyle ilgilidir.

Aralik: 0,0 ila 20,0 % arasi

Varsayilan deger: 0,0 %

Yiizdelik deger, DEGER alanindaki esik degeriyle
ilgilidir. Bkz. asagidaki Sekil "Gecikmenin ve
histerezin etkisi".

Limitin guincel olarak ihlal edilip edilmedigini gosterir.
El Evet, ihlal var.
B Hayir, ihlal yok.
Takip eden bolima "LiMIT LOJiK" inceleyin

151



Parametrelendirme

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

Asilan limit
Gecikme

‘)\ Esik degeri

Y
-

gecikme olmadan
histerez olmadan

1

Gecikme ile
histerez olmadan

1

gecikme olmadan
Histerez ile

Gecikme ile
Histerez ile

0

>t

0

Altina dusulen limit

Gecikme

‘ ‘

N

. Esik degeri

>t

t

Resim 9-14  Limitin asilmasi veya altina dustlmesi durumunda gecikmenin ve histerezin etkisi

LIMIT LOJIK

Lojik oncelik kurallari ile lojik parantezleme imkani dikkate alinarak maksium 12 limitin
("LIMITO"dan "LIMIT11e kadar") baglantisindan uretilen lojik dogruluk degeri.

Lojik, ekranda dijital teknolojiye ait salt sembolleriyle gdsterilir:

"dogru"degeri: ihlal olustu
"yanlis" degeri: lhlal olusmadi
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Resim 9-15 Cihaz ayari "LIMIT LOJIK"

LiMo, LiM1, ..., LIM11

|
LT T LT I

Birlestirme
operatorleri

=

o
T

1 III 1
I
[y
I

1 III 1
I
[y
T

SENTRON PAC4200
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"LIMIT LOJIK" birlestirilmis limitinin olusturulmasi icin kullanilan
limitler.

4 girisli birincil lojik fonksiyon elemani "LiMIT LOJiK" baglanti
sonucunu saglar.

4 girise, her biri 4 girise sahip 4 lojik fonksiyon elemani
baghdir.

4 girisli lojik fonksiyon elemani. Cikis degerini birincil lojik
fonksiyon elemaninin girisine iletir.

Dort girisin her birine sunlar atanabilir:

e LIMIiTO'dan LiIMIT11'e kadar 12 limitten biri

« Dijital girisler i0.0 veya i0.1'dan biri

6 Birlestirme operatéri:

AND, OR, XOR ve bunlarin olumsuzlart NAND, NOR, XNOR
AND

VE Lojik Baglantisi: Cikis degeri sadece tim giris
degerlerinin dogru olmasi durumunda dogrudur. Giris
degerlerinden herhangi biri ya da birden fazlasi yanlissa ¢ikis
degeri yanlis olur.

NAND

VE DEGIL Lojik Baglantisi: Giris degerlerinden herhangi biri
ya da birden fazlasi yanlissa ¢ikis degeri dogru olur. Cikis
degeri sadece tim giris degerlerinin dogru olmasi durumunda
yanlistir.

OR

VEYA Lojik Baglantisi: Giris degerlerinden herhangi biri ya da
birden fazlasi dogruysa ¢ikis degeri dogru olur. Cikis degeri
sadece tim giris degerlerinin yanls olmasi durumunda
yanlistir.

NOR

VEYA DEGIL Lojik Baglantisi: Cikis degeri sadece tiim giris
degerlerinin yanlis olmasi durumunda dogrudur. Giris

degerlerinden herhangi biri ya da birden fazlasi dogruysa
cikis degeri yanlis olur.
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L1 11
1
]
—
I

L1 11
1
Il
—
T

Durum gostergeleri

ol
gl

XOR

OZEL VEYA Lojik Baglantisi: Cikis degeri, tek sayida girisin
dogru ve geri kalan girislerin yanlis olmasi durumunda
gercekten dogru olur.

XOR lojigi sadece iki giris icin anlasilabilir. Cikis, girislerin her
ikisinin de ayni anda dogru ya da yanlis olmamasi
durumunda dogrudur.

XNOR

OZEL VEYA DEGIL Lojik Baglantisi: Cikis degeri, cift sayida
girisin dogru ve geri kalan girislerin yanlis olmasi durumunda
gergekten dogru olur.

XOR lojigi sadece iki giris i¢in anlasilabilir. Cikis, girislerin her
ikisinin de ayni anda dogru ya da yanls olmasi durumunda
dogrudur.

Giriste mevcut deger veya cikista verilen deger "dogru"dur.

Giriste mevcut deger veya cikista verilen deger "yanlis"tir.

"LIMIT LOJIK" birlestirilmis limitinin olusturulmasiyla ilgili bilgileri Limitler bélimiinde

bulabilirsiniz.

Ayrica bakiniz

Limitler (Sayfa 44)

Olgiim buyiikliikleri (Sayfa 197)
UNIVERSAL SAYAC
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Limit ihlallerinin, dijital giris veya ¢ikislarda durum degisikliklerinin sayillmasi veya bagli bir
impuls enkoderine ait aktif enerji veya reaktif enerjinin gésterilmesi veya istenen kaynaklara
(6rn. su veya gaz sayaci gibi) ait sinyallerin sayilmasi i¢in yapilandirilabilir 2 tGniversal sayag.

KAYNAK

DiJ. GiRiS
DiJ. CIKIS

Sayimin kaynag.

Aralik:
DiJ. GIRIS, Dijital giris
DiJ. CIKIS Dijital ¢ikis
LIMIT LOJIK Limit Lojik

LiMiT O, LiMiT 1, LiIMiT 11 Limit O, Limit , ... Limit 11
Mevcut bir dijital girisin segilmesi
Mevcut bir dijital ¢ikisin secilmesi

SENTRON PAC4200
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PiL DEGISTIR

Ayrica bakiniz

RESET

SENTRON PAC4200

9.2 Kullanicr araytizd tizerinden parametre ayari

SENTRON PAC4200 verileri pille desteklenen bir gegici bellege yazar. Veriler pil
¢ikarilmadan énce yedeklenmelidir.

"BATTERIE WECHSELN" iletisim kutusundaki F1 tusu veri yedekleme islemini
baslatir. Cihaz, verileri gegici bellekten dahili kalici bellege kopyalar. Veriler cihazdan
ayrilmaz.

Pil DEGiISTiR

Pil DEGLSiMiMi BASLAT

Resim 9-16 "PiL DEGISTIR" iletisim kutusunda veri yedekleme

Pil degistirmeyle ilgili ayrintili bilgi icin, Bkz. "Servis ve Bakim" b&élimu.

Pilin Degistiriimesi (Sayfa 166)

"RESET" diyalogu cihaz ayarlarinin anlik degerlere veya teslimat konumundaki varsayilan
degerlere geri getiriimesine imkan verir. Asagidaki deger gruplari sifirlanabilir:

e Uc degerleri

e Sayag

e Universal sayag

® Fabrika ayarlari

o |letisim parametreleri

F4 tusu bir deger grubunu hemen sifirlamaz, aksine grubu isaretler. "UYGULA..."
menU kaydi isaretlenmis deger gruplarini sifirlar.

DIKKAT

Cihaz yeniden baslat

Son iki "FABRIKA AYARLARI ve "ILETiISIM PARAMETRELERI" deger grubunun
sifirlanmasi sonucunda cihaz yeniden baslatilir.

F4 tusuyla "UYGULA" meni kaydinin agilmasiyla ekranda bir giivenlik sorusu sorulur:
"Secili fonksiyonlar uygulansin mi". Soruyu F1 tusu veya F4 tusu ile yanitlayin.

e F1 tusu EEME: Aksiyon iptali. Ekran gdsterge moduna geri déner. Secilen tiim degder
gruplari iptal edilir.

e F4 tusu IEEM: Secili deger gruplarini sifirla.

F4 IEZE tusuyla uygulandiktan sonra ekranda "SECIM UYGULANDI" onay mesaji gdsterilir
veya cihaz yeniden baslar.
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"SECIM UYGULANDI" mesajini F4 IEEM tusuyla onaylayin.

UC DEGERLERINI SiL

SAYAC RESET

UNIVERSAL SAYAG RESET

FABRIKA AYARLARI

Batin minimum ve maksimum degerleri
anlik deg@erlere getirir.

Asagidaki sayaglar O (sifir) degerine getirir:

o Aktif eneriji, reaktif enerji, gériinen enerji
icin enerji sayacil.
e Isletim saati sayaci

Yapilandirilabilir Gniversal sayaclari 0 (sifir)
degerine geri getirir.

Bltln cihaz ayarlarini varsayilan degerlere
geri getirir. Ug degerlerini siler. Tim
sayaglari sifirlar.

DIKKAT

Erisim korumasi kapatilir

"0000" degerine getirilir.

Fabrika ayarlarina geri getirmek cihaz korumasini kapatir. Parola korumasi kapatilir. Parola

DIKKAT

Sayag Reset

Fabrika ayarlarina geri getirmek tim sayaclar sifirlar!

ILETISIM PARAM.

UYGULA

9.2.11 Parola yonetimi

Varsayilan parola

Varsayilan parola sudur: 0000

Kayitl TCP/IP adreslerini su degere geri
getirir:
0.0.0.0

Sifirlama fonksiyonu. Segilen deger
gruplarini sifirlar.

Kullaniciya 6zel bir parola verilmemisse, parola korumasi agikken varsayilan parolanin

girilmesi gerekir.
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9.2.11.1  Parola yénetiminin agiimasi

Parola y6netimini cihaz ayarlari igerisinde "GELISMIS > PAROLA KORUMASI altinda
bulabilirsiniz"

Parola yonetimi su sekilde acilir

1. Olglim degeri gostergesinden ¢ikiniz. "ANA MENU" meniisiinii aginiz:
Tus F4 GE

2. Ana menlde "AYARLAR" meni kaydina gidiniz:
Tus F2 IEME veya Tus F3 HEE

3. "AYARLAR" men0 kaydini aginiz:
Tus F4

4. "AYARLAR" menisiinde "GELISMIiS" menii kaydina gidiniz:
Tus F2HEM veya Tus F3 HEN

5. "GELISMIS" menii kaydini aginiz:
Tus F4

6. "GELISMIS" meniisiinde "PAROLA KORUMASI" menii kaydini aginiz:
Tus F4

9.2.11.2 Parolam korumasinin agiimasi

Parola korumasi her zaman agilabilir.

DIKKAT

Parola biliniyor mu?

Parola korumasini agmadan énce, siz ve erisim yetkisi olan kisilerin parolayi bilip
bilmedigini kontrol edin. Cihaz korumasi devredeyken, parola, cihaz ayarlari igin tim
degisikliklerde zorunlu olarak girilmelidir. Parolaya ayrica, erisim korumasini kapatmak
veya parolayi degistirmek igin "PAROLA KORUMASI" diyalogunu yeniden acarken de
ihtiyaciniz olur.

Parola korumasi, acildiktan hemen sonra gecerli hale gelir. Ekran basligindaki parola
koruma semboll Bl "korumasiz" konumdan E1 "korumal" konuma geger. "PAROLA
KORUMASI" diyalogundan gikmadiginiz slrece, parola korumasini yeniden kapatabilir veya
"PAROLA" alaninda yazil parolayi gorebilirsiniz.
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Parola korumasini su sekilde agabilirsiniz:
1. "PAROLA KORUMASI" gostergesini gagirin.

2. "PAROLA KORUMASI" alanini
F4 tusuyla EEDEetkinlestirin

PAROLA KORUMAST

(1) Bl Parola korumasi kapali
(20 B Parola korumasi agik
Resim 9-17 Cihaz ayari "PAROLA KORUMASI"

9.2.11.3 Parola korumasinin kapatiimasi

Parola korumasi kapaliyken, cihaz ayarlarinda yetkisiz veya yanlislkla degisiklik
yapilmasina karsi herhangi bir koruma olmaz.

Parola korumasinin kapatiimasi sonucunda, giincel durumda gegerli olan parola ekranda
gorulur. Parola kayitli kalir ve parola korumasi yeniden acildiginda tekrar etkin hale gelir.

Not
Parola ekranda gériiliir

Parola korumasinin kapatiimasi sonucunda, parola ekranda gorulir.

Parola korumasini su sekilde kapatabilirsiniz:
1. "PAROLA KORUMASI" gdstergesini ¢agirin.

2. "PAROLA KORUMASI" alanini
F4 tusuyla kapatin
Cihaz "PAROLA GIRISI" diyalogunu agar.

3. Parolayi girin ve
F4 tusullE ile onaylayin
Ekran "PAROLA KORUMASI" gbstergesine geri déner. Parola ekranda goérulir.

Dogru parolayi girdiginizde, parola korumasi kapatilir.
Yanlis parola girdiginizde parola korumasi etkinligini stirdurir. Yeniden 2. adimdan baslayin
ve dogru parolayi girin.

SENTRON PAC4200
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9.2.11.4 Parolanin degistiriimesi

Parola, erisim korumasi kapaliyken veya acgikken degistirilebilir. Erisim korumasi
devredeyken, degisiklik icin glincel olarak gecerli parolanin girilmesi gerekir.

Baslangi¢ durumu: Parola korumasi kapali

Parola korumasi kapaliyken parolanin kendisi de korumasizdir ve bu nedenle dilendigi gibi
degistirilebilir.

Parolayi su sekilde degistirebilirsiniz:
1. "PAROLA KORUMASI" gbstergesini ¢agirin.

2. "PAROLA" cihaz ayarina gidin:
Tus F2 HEME veya Tus F3 HEE

3. "PAROLA" cihaz ayarina ait dizenleme modunu agin:

Tus F4

4. Parolayi su sekilde degistirin:
Tus F2 ve Tus F3 IEH

5. Yeni parolay! su sekilde uygulayin:
Tus F4 IEE
Parola kalici olarak kaydedilir.
Ekran gosterge moduna geri déner.

Baslangi¢ durumu: Parola korumasi agik:

Parola korumasi devredeyken, parolanin degistiriimesi icin gtincel olarak gecerli parolanin
girilmesi gerekir.

Parolayi su sekilde degistirebilirsiniz:
1. "PAROLA KORUMASI" gostergesini ¢agirin.

2. "PAROLA" cihaz ayarina gidin:
Tus F2 HEME veya Tus F3 HEE

3. "PAROLA" cihaz ayarina ait dizenleme modunu agin:

Tus F4
4. Cihaz "PAROLA GIRISI" diyalogunu agar.

5. Parolay! girin ve
F4 tusulli@@ile onaylayiniz
Dogru parolayi girmisseniz, PAROLA alaninda parola gortlebilir.

6. "PAROLA" cihaz ayarina ait diizenleme modunu agin:

Tus F4 G ile
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7. Parolayi su sekilde degistirin:
Tus F2 ve Tus F3 IEE

8. Yeni parolayi su sekilde uygulayin:
Tus F4 I
Parola surekli olarak kaydedilir ve hemen etkinlesir.
Ekran gbsterge moduna geri déner.
Diyalogdan Tus F1 IEZ#M ile ¢ikana kadar, girilen yeni parola gériiimeye devam eder.

9.2.11.5 Parolayi unuttum - Ne yapabilirim?

Parolay! unuttugunuzda, litfen Teknik Destek bdélimune basvurunuz. Buradan yeni bir
parola edinirsiniz.

Teknik Destek adresini "Teknik Destek" bashgi altinda "Giris" bélimiinde bulabilirsiniz.

Yeni parola talep etme

Telefonla sorarken asagidaki bilgileri hazir bulundurunuz veya yazili talepte bulunurken
asagidaki bilgileri ekleyiniz:

e Cihazin MAC adresi.
e MAC adresini "GELISMIS > ILETISIM" cihaz ayarlarinda bulabilirsiniz

DIKKAT

Aldiktan sonra parolayi derhal degistiriniz

Yeni parolayi aldiktan sonra parolayr hemen degistirmeniz ve erisim yetkisi olan kisilere
bildirmeniz gerekir.

9.2.12 Genigletme modyilleri

Cihaz ayarlarinin gagriimasi
SENTRON PAC4200 ile gahstirilan genisletme modiillerinin cihaz ayarlari.
Acilmasi: "AYARLAR > GENiSLETME MODULLERI".

Ayrica bakiniz
PAC RS485 genisletme modulinin konfiglirasyonu (Sayfa 161))
SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme modullinun konfigirasyonu (Sayfa 162)

SENTRON PAC4200
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9.2.13 PAC RS485 genisletme modiiliiniin konfiglirasyonu

PAC RS485 genisletme modili SENTRON PAC enerji analizérline takilmissa, bu enerji
analizori tzerinde PAC RS485 genisletme moduliinin konfiglirasyon ayarlarini
yapabilirsiniz.

DIKKAT

Bustaki katilimcilarin konfiglirasyonu farkli oldugunda iletisim sorunlari ortaya ¢ikar

Bustaki katiimcilar farkli yapilandiriimissa, bus Uzerindeki iletisimde arizalar ortaya gikar.
Bustaki tim katilimcilarda, ayni Baudrate, ayni Settings, ayni protokol ve ayni cevap

suresinin busta ve Master'da ayarlanmis olmasini saglayiniz.

SENTRON PAC enerji analizériindeki ayarlar

SENTRON PAC4200

SENTRON PAC enerji analizériniin ana menistinde "Ayarlar" > "RS485 modulld" segenegini
¢agiriniz. Daha sonra su ekran goriintisiini géreceksiniz:

MODELIS RTU MODLLE

Resim 9-18 Tuslar lizerinden PAC RS485 genisletme modiiliiniin konfiglirasyonu

"Adres":
Her genisletme modullu belirgin bir adrese sahiptir. Bu adresi burada ayarlayabilirsiniz. 1 ila
247 arasindaki adresler desteklenir.

DIKKAT

Ayni adreslerde busun anormal tutumu

Birden ¢ok genisletme moduliniin ayni adrese sahip olmasi tim busun anormal tutum
gOstermesine neden olabilir. Master ve busa bagl Slave cihazlar arasindaki iletisim zarar
gordar.

Her genisletme modulinln belirgin bir adrese sahip olmasini saglayiniz.

"Baudrate™:
Burada, PAC RS485 genisletme modullinun harici iletisimi icin Baudrate'ini ayarlayabilirsiniz.
Baudrate, SENTRON PAC enerji analizériintin daimi bellegine kaydedilir.

"Settings":
Burada, harici iletisimin Veri bitleri, Parite biti ve Stop bitlerini ayarlayabilirsiniz:

e 8E1 = 8 Veri bit, Parite bit even, 1 Stop bit
e 801 = 8 Veri bit, Parite bit odd, 1 Stop bit
® 8N2 = 8 Veri bit, Parite bit yok, 2 Stop bit
® 8N1 = 8 Veri bit, Parite bit yok, 1 Stop bit
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Tablo 9-2  Ayar versiyonlarinin yapisi

Yer Anlami Miimkiin olan ayarlar
1 Veri bit sayisi 8
2 Parite bitler Even = | Veri bitler, bir ¢ift sayiya tamamlanir.
Odd = | Veri bitler, bir tek sayiya tamamlanir.
None = | Higbir parite bit génderilmez.
3 Stop bit sayisi 1 veya 2
"Protokol":

Burada iletisim protokolUnu ayarlayabilirsiniz:
® Modbus RTU
e SEAbus

"Cevap slresi":

Enerji analizéri RS 485-Bus Uizerinden baska bir Ureticiye ait daha eski bir Modbus modili
ile iletisim kurarsa, Slave cevabinin Master'dan gelecek bir talep kadar geciktiriimesi
gerekebilir. Cevap siresi, ayarlanan Baudrate ile iletisim kurar. = 19200 Baudrate'lerde,
yapilandirilan Baudrate bazinda cevap siresi en az 3,5 karakter araligina esittir.

Tablo 9-3  Ayar olanaklari

Ayar Anlami

0 = Otom Cihaz, otomatik olarak Baudrate'e uygun bir cevap suresi ayarlar. Bu, minimum
cevap suresidir.

1...255 ms cinsinden cevap slresi

Baudrate'i ayarlanan cevap suresine uymayan bir deger seklinde degistirirseniz, program,
cevap suresini "Otom" olarak atar.

Tablo 9- 4 Performans hesaplamasi

Baudrate Hesaplanan cevap siresi
4800 Baud Enaz9ms
9600 Baud Enaz5ms
= 19200 Baud Enaz 3 ms

Ayrica bakiniz
Genisletme moddulleri (Sayfa 160)

9.2.14 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modiliiniin konfiglirasyonu

SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modilii SENTRON PAC enerji analizériine takilmissa,
bu enerji analizort Gzerinde harici dijital girisler ve dijital ¢ikislarin konfiglirasyon ayarlarini
yapabilirsiniz.

SENTRON PAC4200
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SENTRON PAC enerji analizértindeki ayarlar

"GENISLETME MODULLERI" meniisiinde, yapilandirilacak genisletme modulini gagirin.

401200 MADULE
FEM9Z0E-BREEE-BRAAA
=¢/M: OREWIAANBBEEEE
Flal: W1 6.8

DIAG: Ok

IIGITAL OUTFUT
DIGITAL IMFUT

Resim 9-19 SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme modulinin tuslar Gzerinden konfiglirasyonu

Harici dijital girisler ve dijital ¢ikislar, dahili dijital girisler ve dijital ¢ikislari gibi yapilandirihr.

Ekranin Ustteki yarisinda arka arkaya su bilgiler bulunmaktadir:

® Siparis numarasi

e SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme moduliuniin seri numarasi
e SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinin Firmware siriimi

e "DIAG" alani

Tablo9-5  Anlamiyla birlikte "DIAG" alanindaki durum

glincellestirmesi yapildi fakat dogru sekilde
tamamlanmadi.

Durum Anlami Cozimi
INIT Genisletme modiili, baslangig¢ ayarina getirme —
asamasindadir.
OK Genisletme moduli galismaya hazirdir. —
FW_UPD Genisletme modulinin Firmware Firmware giincellestirmesinin

tamamlanmasini bekleyin veya
genisletme moduliniin
Firmware glincellestirmesini
yeniden uygulayin.

COM_ERR Dahili iletisim hatasi

1.

Cihazi yeniden baslatin. Bu
amagcla besleme voltajini
kisa sireli ayirin.

Genisletme modilini ve /
veya cihazi degistirin.

SYS_ERR SENTRON PAC ve SENTRON PAC 4DI/2DO
genisletme modultndn donanim ve / veya
Firmware'i birbirine uymuyor.

Destek bolimdiyle irtibata gegin.

Ayrica bakiniz
Genisletme modiilleri (Sayfa 160)
Entegre G/C (Sayfa 141)

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

163



Parametrelendirme
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9.3 SENTRON PAC 4DI/2DO genigletme modulinin teshis LED'i

Aciklama
Teshis LED'i iletisim durumunu goérsellestirir.

Tablo 9- 6 LED'ler araciligiyla durum ve hata gdstergesi

modliinde voltaj yok

Renk Durum Agiklama Tedbirler
Yesil Statik AN Genisletme modili ¢alismaya hazirdir. —
Yesil Kapali SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme 1. SENTRON PAC 4DI/2DO

genisletme modulindn
SENTRON PAC enerji analiz6ri
Ustline dogru takiimis olup
olmadigini kontrol edin.

2. SENTRON PAC 4200 enerji
analizérinln besleme voltajini
acin.

3. Genisletme modulini ve / veya
cihazi degistirin.
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10.1 Ayarlama

Cihaz, teslimattan 6nce Uretici tarafindan ayarlanmistir. Ortam kosullarina uyulmasi halinde
sonradan ayarlanmasina gerek yoktur.

10.2 Temizlik

Ekrani ve klavyeyi dizenli olarak temizleyin. Bunun igin kuru bir bez kullanin.

DIKKAT

Temizlik maddeleri nedeniyle hasar

Temizlik maddeleri cihazda zarara neden olabilir. Temizlik maddeleri kullanmayin.

DIKKAT

Nem nedeniyle hasar

Nem veya islanma, bilesenlerin ¢alisma 6zelligini olumsuz yénde etkileyebilir. Genisletme
modulindn icine nem veya su girmemesini saglayin. Bilesenleri yalnizca kuru, tiy
birakmayan bir bezle temizleyin.

10.3 Firmware Guncellemesi

SENTRON PAC4200 ve SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulu Firmware'in
guncellestiriimesini (Firmware Giincellestiriimesi) destekler.

Firmware glncellestirmesini, SENTRON powerconfig yapilandirma yazilimi ile yapin.
Firmware glncellestirmesi isleminin gerceklestiriimesiyle ilgili ayrintili bilgileri

SENTRON powerconfig Cevrimici Yardim bélimiinde bulabilirsiniz. Mevcut ve duruma bagh
olarak gerekli olacak Firmware siriimlerini internette bulabilirsiniz.

Gincellestirme fonksiyonunu, tim yazma yetkileri gibi bir sifreyle koruyabilirsiniz.
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10.4 Pilin Degistirilmesi

Ayrica bakiniz

DIKKAT

Firmware giincellestirmesi sirasinda elektrik kesilmesi genigletme modiliniin ¢aligir
durumdan ¢ikmasina neden olur

Firmware gincellestirmesi birka¢ dakika surer. Genisletme modultnin bir Firmware
guncellestirmesi icin SENTRON PAC4DI/2DO genisletme modulu veya PAC PROFIBUS
DP genisletme modiili ile birlikte SENTRON PAC'I devre disi kalma emniyeti olan bir
besleme voltajina baglayin.

Bu glivenlik 6nlemine ragmen voltaj kesilirse, SENTRON powerconfigde genisletme
modulindn Firmware glincellestirmesini yeniden baslatmayi deneyin.

DIKKAT

Genisletme modiili yanlis Firmware strimuyle galismaz

SENTRON PAC enerji analizérinin eski stirimleri SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme
modlind desteklemez. SENTRON PAC'ta genisletme modiliini destekleyen bir Firmware

surdm kullanmaya dikkat edin.

Firmware surumleri hakkindaki ayrintili bilgileri Teknik Asistanlk bdlimunde bulabilirsiniz.

internet: Teknik asistanlik (http://www.siemens.de/lowvoltage/technical-assistance)

10.4 Pilin Degistiriimesi

SENTRON PAC4200'ln pili periyodik olarak degistiriimelidir.

Not
Pil Kontroli Yok

SENTRON PAC4200, pilin sarj durumunu kontrol eden bir fonksiyona sahip degildir.

Pilin Kullanim Omri

Yedek pil

166

"Teknik Ozellikler" béliimiindeki pilin kullanim démriiyle ilgili agiklamalara dikkat edin.

Teknik gereksinimleri yerine getiren bir yedek pil kullanin. "Teknik Ozellikler" bélimiindeki
aciklamalara dikkat edin.

SENTRON PAC4200
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10.4 Pilin Degistirilmesi

DIKKAT

Sadece UL1642'ye gore test edilen pilleri kullanin.

Takimlar
Pili degistirirken su aletleri kullanin:

e Tutamaklar yalitilmis egri u¢lu kargaburun

islem sekli
Pili degistirmek icin su islemleri uygulayin:

1. Yedek pilin tamamen sarjli oldugundan ve siz ¢alismaya baslamadan énce hazir
durumda oldugundan emin olun.

2. Cihazin verilerini yedekleyin.
"PiL DEGISTIiR" iletisim kutusunu agin:

AYARLAR > GELISMIS > PiL DEGISTiR
PiL DEGiSTiR

Fil DEGLISiMiMI BASLAT

Resim 10-1 "PiL DEGISTIR"

— "PiL DEGISiMiNi BASLAT" menu kaydini segin:
Tus <F4>IEGH

Bu meni kaydinin secilmesi, veri yedekleme islemini baslatacaktir.
SENTRON PAC4200, verileri pil destekli bellekten dahili kalici bellege kopyalar.
Veriler cihazdan ayrilmaz.

Cihaz, veri yedekleme isleminin bittigini bildirir.
Pil DEGiSTiF

CiHAZ Fil DEGISiMiHE
HAZIR

Resim 10-2  Veri yedekleme isleminin bitisinin bildiriimesi
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10.4 Pilin Degistirilmesi

3. Sistemi ve cihazi gerilimsiz duruma getirin.

ATEHLIKE

Tehlikeli voltaj

Oliim tehlikesi veya agir yaralanma tehlikesi mevcuttur.

Calismalara baslamadan 6nce, sistemin ve cihazin enerjisini kesin.

4. Ustiiniizdeki elektrostatik yiikii desarj edin. Ekteki EGB direktiflerine riayet edin.
5. Pili degistirin.

DIKKAT

Pilin kullanim émriniin kisalmasi

Temas ylzeylerinde yag ya da kir birikmesi, pilin kullanim dmrini kisaltan bir gegis
direncinin olusmasina sebep olur.

Pili sadece kenarlarindan tutun.

DIKKAT

Pilin Kisa Devre Yapmasi

Pilin metal aletlerle tutulmasi durumunda pil kisa devre yapar.

Yalitimli aletler kullanin.

— Pil bélmesine, cihazi agmadan disaridan erisilebilir. Pil b6lmesinden pili ¢gikarin. Bunun
igin egri uclu bir kargaburun kullanin.

— Yedek pili pil b6lmesine yerlestirin. Pil b6lmesinde pilin takildigi aralikta belirtilen
polariteye riayet edin.

Not
Plin Polaritesi

Pil bélmesindeki aralik, pilin takilma sekline uygun olarak yapilmistir. Bdylece
kutuplarin yéni belirtilmistir. Pili ters takmak mimkin degildir.

SENTRON PAC4200
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10.5 Tamir

Resim 10-3  Pil degistirme

6. Eski pilin yasal yonetmeliklere uygun sekilde atiga ayrilmasina dikkat edin.

7. Sistemi tekrar isletime alin. Cihazin besleme voltaji baglantisini tekrar kurun.
Yedeklenen veriler otomatik olarak kullanima sunulacaktir.

8. SENTRON PAC4200'in fonksiyonlarinin ¢alisip ¢galismadidini kontrol edin.

Ayrica bakiniz
EGB direktifleri (Sayfa 269)
Teknik Ozellikler (Sayfa 171)
10.5 Tamir
islem sekli

DIKKAT
Sertifika ve garantinin gegerliligini yitirmesi

Cihazi veya bir genisletme modulinu agtiginizda, bu cihaza veya genisletme modiiliine ait
sertifika ve Siemens firmasinin verdigi garanti gegerliligini yitirir. Yalnizca Uretici cihazda
veya genisletme modiliinde onarim yapma yetkisine sahiptir. Arizali veya hasar gérmis
cihazlari veya genisletme modiillerini onarim veya degistirme islemi icin Siemens firmasina
geri génderin.
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10.6 Atiga ayirma

Cihaz veya bir genisletme modli arizali veya hasarli oldugunda asagidaki adimlari izleyin:
1. Ustiinlizdeki elektrigi desarj ediniz.
2. Cihazi veya genisletme modulini sokun.

3. Cihazi veya genisletme modulind, tasima islemi sirasinda zarar gérmemesi igin uygun
sekilde paketleyin.

4. Cihazi veya genisletme moduilini Siemens firmasina geri gdénderin. Adresi suradan
ogrenebilirsiniz:
— Siemens satis ortaginiz

— Technical Assistance

Ayrica bakiniz
Guncel bilgiler ve diizeltme sayfasi (Sayfa 14)
Soékme (Sayfa 74)

Bir genisletme modulinin sokilmesi (Sayfa 76)

10.6 Atiga ayirma

Atiga ayirma islemi, ulusal ve yerel talimatlara uyularak normal degerli madde prosesi iginde
gerceklesir.

SENTRON PAC4200
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11.1 Teknik Ozellikler

Cihaz konfigiirasyonu

® Maksimum 2 genisletme modulu i¢in 2 yuva

Olgiim

Ortak bir klemense sahip 2 optoizole dijital giris
Ortak bir klemense sahip 2 optoizole dijital ¢ikis

1 Ethernet arabirimi, RJ45 yuvasi, bilgisayar veya ag baglantisi igin

Alternatif voltaj sistemlerinin baglanmasi igin

Olciim yéntemi

Voltaj élgimu igin

63. harmonige kadar gercek efektif deger dlgiimi (TRMS)

Akim 6lgiimi igin

63. harmonige kadar gergek efektif deger dlgcimi (TRMS)

Olciim degeri saptama

Eneriji sUrekli (Zero Blind Measurement)

Akim, Voltaj surekli (Zero Blind Measurement)
Degerlerin glincellenme ayari ekranda yapilabilir:
330 ... 3000 ms

Egri formu siniis formunda veya distorsiyonlu

Temel titresim frekansi

50 /60 Hz

Olgiim degeri saptamasinin isletim tipi

Otomatik sebeke frekansi saptamasi

Voltaj Olgiim Girisleri

Cok voltajli sebeke adaptorll cihaz

Voltaj L-N AC 3~ 400V (+ % 20), VL igin maks. 347 V
Voltaj L-L AC 3~ 690 V (+ % 20), maks. 600 V, VL igin
Minimum 6&lgilebilir voltaj

Voltaj L-N AC 3~ 57V -% 80

Voltaj L-L AC 3~ 100V - % 80

Darbe gerilimi dayanimi

> 9,5 kV (1,2/50 ps)

Olciim kategorisi

(IEC / VL 61010 B&liim 1'e gére)

| Giris voltaji Ve CAT Ill
Giris direnci (L-N) 1,05 MQ
Faz basina gli¢ sarfiyati maks. 220 mW

SENTRON PAC4200
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11.1 Teknik Ozellikler

Akim Olgiim Girigleri

Sadece harici akim transformatoérii lizerinden alternatif akim sistemlerine baglanti igin

Giris akimi Ig

Nominal akim 1 AC3~x/1A

Nominal akim 2 AC3~x/5A
Akimin dlglim araligi " Nominal akima gére % 10 ... % 120
Gucin 6lgim araligi " Nominal akima gére % 1 ... % 120
Darbe yiklenebilirligi 1sic¢in 100 A
izin verilen maksimum siirekli akim 10A
Faz basina gli¢ sarfiyat 1 A'da 4 mVA

5A'da 115 mVA

Sifirlarin kaldiriimasi Nominal akima gére % 0 ... % 10

1) Olctim araligi, hassasiyet degerlerinin gecerli oldudu araliktir

Olclim hassasiyeti

Olgim biyuklugi

IEC 61557-12'ye gore
hassasiyet sinifi

Voltajlarin efektif degeri (L-L, L-N) 0,2
Dis hat akimlarinin ve nétr hat akimlarinin efektif degeri 0,2
Goriinen giic 0,5
Aktif glic 0,2
Toplam reaktif giic (Qtop) 1,0
Reaktif gli¢ (Qn) 1,0
Reaktif gli¢ (Q1) 1,0
Cos @ 02%"M
Gl faktori 2,0
Faz agisi +/-1° 1)
Frekans 0,1
Gorlinen ener;ji 0,5
Aktif enerji 0,2
Reaktif enerji 2,0
Temel titresime bagli THD voltaji 2,0
Temel titresime bagli THD akimi 2,0
Amplitit ve faza bagli voltaj asimetrisi 0,5
Amplitlit ve faza bagli akim asimetrisi 05"
3.'den 31.'ye kadar olan, temel titresime bagl, voltaja ait tek harmonikler 2,0
3.'den 31.'ye kadar olan, temel titresime bagl, akima ait tek harmonikler 2,0

1) IEC 61557-12 bu blydiklikler igin bir hassasiyet sinifi bildirmemistir. Veriler, gergek degere gore

maksimum sapmayla iliskilidir.

Harici akim veya voltaj transformatdrlerindeki dlglimler sirasinda, dlglimin hassasiyeti

transformatoriin kalitesinden etkilenir.

SENTRON PAC4200
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Besleme voltaji

11.1 Teknik Ozellikler

Voltaj besleme modeli

Cok voltajli sebeke adaptéri AC / DC

Nominal aralik

AC 95 ... 240 V (50 / 60 Hz) veya
DC 110 ... 340 V

Calisma araligi

AC / DC nominal sahasinin + % 10'u

Glg sarfiyat

Genisletme modiili olmadan

Tipik AC 11 VA, DC 55 W

2 genisletme modiillyle

maks. AC 32 VA, maks. DC 11 W

Pil

Asiri voltaj kategorisi CAT I
Tipler BR2032
CR2032

(tekrar sarj edilemez)
UL1642'ye gore onaylanmistir

Nominal Voltaj 3V
Nominal Desarj akimi 0,2 mA
Pilde izin verilen en az ters akim 5 mA

Ortam sicakhigi

Pil en az 70 °C'ye uygun olarak tasarlanmis
olmaldir.

Kullanim émrt

Su kosullarda 5 yil:

23 °C'de yil basina 2 ay tampon siiresi, izin verilen
maksimum ortam sicakhginda yil basina 10 ay
sirekli isletim

Besleme voltaji olmadiginda verilerin ve saat bilgisinin korunmasi

Tampon siresi su kosullar altinda 5 yillik isletimden sonra yaklasik 2 aydir: 23 °C'de yil
basina 2 ay tampon suresi, izin verilen maksimum ortam sicakliginda yil basina 10 ay sirekli

isletim

Bellek

Uzun sureli bellek 40 giin boyunca her 15 dakikada bir maksimum dort 6lcim blyUklGagini

ve bunlarin ug¢ degerlerini depolayabilir.
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11.1 Teknik Ozellikler

Dijital girisler
Adet | 2 Giris
Giris voltaji
Nominal deger DC 24V
Maks. giris voltaji DC 30 V (SELV veya PELV besleme)
"0" sinyali igin izin verilen sinyal |DC <10V
seviyesi Tanima
"1" sinyali igin izin verilen sinyal |DC > 19V
seviyesi Tanima
Giris akimi
Sinyal "1" igin ‘ tip. 4 mA (24 V)
Maks. Giris gecikme slresi
"1"den sonra "0" sinyali 5ms
"0"dan sonra "1" sinyali 5ms
Dijital ¢ikislar
Adet 2 Cikis
Model / Fonksiyon Salt ya da impuls ¢ikisi
isletme voltaiji DC 12 ...24 V, maks. DC 30 V (SELV veya PELV
besleme)
Cikis akimi
"1" sinyalinde Yike ve harici besleme voltajina bagh
Sirekli yik maks. 100 mA
(termil asir yik korumasi)
Kisa sureli asin yik 100 ms igin maks. 300 mA
Direng yiku 100 mA
"0" sinyalinde maks. 0,2 mA
ic direng 55Q
Kisa devre korumasi evet
Asiri voltaj kategorisi CAT |
impuls gikis fonksiyonu
impuls tertibati normu IEC 62053-31' gore sinyal davranisi
Ayarlanabilir impuls siiresi 30 ... 500 ms
Ayarlanabilir minimum zaman 10 ms
periyodu
Salt fonksiyonu
Maks. Cikis gecikme siresi
"1"den sonra "0" sinyalinde 5ms
"0"dan sonra "1" sinyalinde 5ms
Maks. Salt frekansi 20 Hz
SENTRON PAC4200
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iletisim

11.1 Teknik Ozellikler

Ethernet arabirimleri

Adet

1

Model

RJ45 (8P8C)

Kullanilabilen Kablo Tipleri

100Base-TX (CAT5)
Kablonun topraklanmasi gerekir.

Desteklenen Protokoller

Modbus TCP

Aktarim hizlari

10/ 100 Mbit/s, Autonegotiation ve Auto-MDX
(Medium Dependent Interface)

Arabirimde glincellestirme siiresi

Anlik deg@erler ve enerji sayaci igin 200 ms.
Esnek ortalama degerler, ayarlanmis mesaj
suresinde maks. 60 kez glincellenir, érnegin 60
saniyelik bir mesaj siiresinde saniyede 1 kez.

Modbus Gateway

Fonksiyon

Modbus TCP'den Modbus RTU'ya gegis yapmak
icin Modbus Gateway

Kullanimla ilgili gereksinimler

SENTRON PAC RS485 Genisletme Modiili

isletilebilen cihaz sayisi

Tekrarlayici olmadan maks. 31
Tekrarlayici ile maks. 247

Port numarasi

Genisletme moduli SENTRON PAC RS485
"MOD1" yuvasinda c¢alistiriidiginda 17002

Genisletme moduli SENTRON PAC RS485
"MOD2" yuvasinda c¢alistiriidiginda 17003

Gosterge ve kullanim

Ekran
Model Monokrom, grafik LC ekran
Arka plan aydinlatmasi beyaz, ekran tersine déndurdlebilir
Cozunlrluk 128 x 96 piksel
Olcller Gx Y 72 mm x 54 mm
Gincellestirme siresi 0,33 ... 3 s, ayarlanabilir
Klavye
Onde 4 fonksiyon tusu (F1 - F4)

SENTRON PAC4200
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11.1 Teknik Ozellikler

Baglanti elemanlari

176

Olciim girisleri ve besleme voltaji girisleri

Vida klemensleri

Baglanti tanimlamalari

IL1(° 1k, 1), IL2(° 1k, [4), IL3(° 1k, 14)
Vi, V2, V3, VN, L/+, N/-

1 veya 2 tel baglanabilir

iletken kesiti

tek telli

1x0,5...4,0 mm?2
AWG 1x20...12
2x0,5...2,5mm?
AWG 2x20...14

ince telli, tel pabucu ile

1x0,5...2,5mm?
AWG 1x20...14
2x0,5...1,5mm?
AWG 2x20...16

Kablo siyirma uzunlugu

10 mm

Baglanti vidalar

Sikma torku

0,8...1,2Nm
7 ...10.3 Ibfin

Alet

Tornavida PZ2
cal. ISO 6789

EN 60947-1'e uygun sikistirma aleti

Yuvarlak kablo pabucu baglantilari

Baglanti tanimlamalari

IL1(°tk, 1), IL2(° tk, 1), IL3(° tk, 14)
Vi, V2, V3, VN, L/+, N/-

SENTRON PAC4200
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SENTRON PAC4200

11.1 Teknik Ozellikler

Kablo pabucunun dlgtileri

Olgii [mm] [ing]

D 3.4 0.118 ...0.157
S 0,75...1,0 0.029 ... 0.039
W <8 <0.314

L1 <24 < 0.944

L2 <20 <0.787

L3 >8 = 0.314

L1
L2
L3

‘
-

2 (@
pd |

Baglanti civatasi

M3 ... M4 #5 ... #8

Kablo kesiti, kullanilan yuvarlak
kablo pabucuna bagli olarak

1,0 ... 6,0 mm? AWG 18 ... 10

Ulkeye 6zel yuvarlak kablo pabucu normlarina
uyulmahdir, 6rn. ZMVV /7, CSA, DIN 46237,
IEC 60352-2 altinda listelenmis VL

Kablo pabucu Ureticisi uyarilari ve uygun Crimp
baglantilarinin olusturulmasina yénelik IEC
60352-2'ye dikkat edin.

Yuvarlak kablo pabuglari birbirlerine paralel
olarak takilmalidir.

Baglanti vidalar

Sikma torku 0,8...1,2Nm
7 ...10.3 Ibf-in
maks. dikey vidalama kuvveti |30 N
6.75 Ibf
Alet Tornavida PZ2
cal. ISO 6789

Yuvarlak kablo pabuglari igin uretici bilgilerine
gore Crimp veya presleme aleti
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11.1 Teknik Ozellikler

Dijital ¢ikislar, dijital girisler

Vida klemensi

Baglanti tanimlamalari

<+, DIC, DI1, DI0, DOC, DO1, DOO

iletken kesiti

tek telli

1x0,2...2,5mm?2
2x0,2...1,0 mm?

ince telli, kablo pabugsuz

1x0,2...2,5mm?
2x0,2...1,5mm?

ince telli, tel pabucu ile,
plastik pabugsuz

1x0,25 ... 2,5 mm?
2x0,25...1,0 mm?

ince telli, tel pabucu ile,
plastik pabug ile

1x0,25 ... 2,5 mm?

ince telli, TWIN tel pabucu
ile, plastik pabug ile

2x0,5...1,5mm?

AWG kablolari 1x24..12
Kablo siyirma uzunlugu 7 mm
Baglanti vidalar
Sikma torku min. 0,5 Nm
Alet Tornavida PZ1
cal. ISO 6789

EN 60947-1'e gbre presleme aleti

RJ45 fis

Olgiiler ve agirliklar

178

Sabitleme sekli

IEC 61554'e gore kumanda paneli montaiji

EbatGxY xD 96 mm x 96 mm x 82 mm
Bolim (G x Y) 92+0.8 mm x 9208 mm
Montaj derinligi

Genisletme modiilii olmadan 77 mm

genisletme moddlleriyle birlikte 99 mm
Montaj igin izin verilen baglanti paneli kalinligi maks. 4 mm
Montaj konumu dikey
Agirlik

Ambalajsiz cihaz yakl. 450 g

Ambalaj dahil cihaz yakl. 550 g
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11.1 Teknik Ozellikler

Koruma tiri ve koruma sinifi

Emniyet kurallari

SENTRON PAC4200

Koruma sinifi Il

Koruma tirti ICE 60529'a gére

Cihazin 6n tarafi IP65
Tip 5 mahfaza, UL50'ye uygun

Cihazin arka tarafi

Vida klemensli cihaz IP20
Yuvarlak kablo pabucu baglantili | IP10
cihaz

Uygulama teknigi agisindan daha ylksek koruma tiirii talepleri olusursa, isyeri tarafindan
uygun Onlemler 6ngdrilmelidir

CE Uyumlulugu

C€

SENTRON PAC4200 su Avrupa Direktifleri'nin kurallarina uygundur:

Uye ilkelerin elektromanyetik uyumlulukla ilgili yasal diizenlemelerini uyarlama ve 89/336/EWG
Direktifi'nin yirirlikten kaldinimasi ile ilgili 15 Aralik 2004 tarihli AVRUPA PARLAMENTOSU VE
KONSEYi DIREKTIFI 2004/108/EG

Uye tilkelerin, elektrikli ekipmanlarin belirli voltaj sinirlari igerisinde kullanilmasi hakkindaki yasal
diizenlemelerini uyarlamayla ilgili 12 Aralik 2006 tarihli AVRUPA PARLAMENTOSU VE KONSEYi
DIREKTIFi 2006/95/EG

Bu direktiflerle uyumluluk su normlara uyulmasiyla kanitlanir:

EN 55011:2007; Grup 1, Sinif A
DIN EN 61000-6-2:2006

DIN EN 61000-4-2:2001

DIN EN 61000-4-5:2007

DIN EN 61000-4-6:2001

DIN EN 61000-4-8:2001

DIN EN 61000-4-11:2005

DIN EN 61010-1:2002

DIN EN 61326-1:2006

ABD ve Kanada igin Gegerli Izinler

@

SENTRON PAC4200, UL, Dosya No. E314880.

FCC Class A Notice: This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions: (1) this device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.
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11.2 Kablo

11.2 Kablo

Gereksinimler

Diger bilgiler

Seri, yalitimli, 3 damarl bir arabirim kablosu kullaniniz.
e Burmali iki damar, -A ve +B sinyalleri icin kullanilir.
e (giincii damar, Common sinyali icin kullanilir.
Bus kablosunun maksimum uzunlugu sunlara baghdir:
e Baud hizi
e Kullanilan kablonun 6zellikleri:

— Kalinlik

— Kapasite

— Karakteristik kablo direnci
e Katilimci sayisi

® Ag konfiglrasyonu, 6rn. yalitimli 2 telli kablo

Kablolar hakkindaki diger bilgileri ANSI TIA/EIA-485-A-98 normunda ve "Modbus over Serial
Line Specification and Implementation Guide™ta bulabilirsiniz.

11.3 Genisletme modiili PAC RS485 - Normlar

Aciklama

180

Tablo 11-1  Cihaz, asagidaki normlara uygundur

Norm Baslik

ANSI TIA/EIA-485-A-98 (R2003) (RS 485) "Electrical Characteristics of Generators and
Receivers for Use in Balanced Digital Multipoint
Systems"

Not

Diger normlar

Yukarida yazili normlara ek olarak, SENTRON PAC eneriji analizériiniin cihaz kitabinda
yazili normlar gegcerlidir.

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

11.4

Mekanik veriler

Elektrik verileri

SENTRON PAC4200

11.4 PAC RS485 genisletme modtilintin teknik ozellikleri

PAC RS485 genisletme modulinin teknik 6zellikleri

Tablo 11-2 PAC RS485 genisletme modiiliiniin mekanik verileri

Degerler

Cihaz tipi

Slave

Govde olgileri (yUkseklik x genislik x derinlik)

63 mm x 43 mm x 22 mm

Klemens bloguyla birlikte gévde o6lgleri
(yukseklik x genislik x derinlik)

74 mm x 43 mm x 22 mm

SENTRON PAC enerji analizdriinun Gzerine
monte edilmis PAC RS485 genisletme modiiliyle
birlikte montaj derinligi

maks. 4 mm kalinlikta bir sacda 73 mm

Montaj konumu

SENTRON PAC eneriji analizéru Gzerinde dikey
olarak

Govde modeli VDT 3400 Yapi 36
Toleranslar DIN 16901:1982-11'e gbre
Agirlik 419

SENTRON PAC enerji analizériine giden fis 14 uglu fis

Surekli bellek

SENTRON PAC enerji analizori tzerinde

Akim beslemesi

Akimi SENTRON PAC saglar

Sogutma

Havalandirma agizlari seklinde pasif hava
sogutmasi

Yanabilirlik sinifi

V-0

Tablo 11-3 PAC RS485 genisletme moduliiniin elektrik verileri

Degerler
ANSI TIA/EIA-485-A") RS 485 arabirimi devresi, 5V + %5
cihazdan galvanizli ayriimis
SENTRON PAC enerji analizori ve RS 485 500 V

arabirimi arasindaki elektrik izolasyonu

Besleme voltajinin potansiyel ayrimi

Potansiyel ayrilmis bir dogru voltaj transformatori
Uzerinden

RS 485-Bus ve SENTRON PAC arasindaki
maksimum izolasyon voltaji

500 V

1) eskiden RS 485

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02
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Teknik Ozellikler

11.5 PAC RS485 genisletme modtilindin iletisim arabirimi

Ortam ve gevre kosullari

11.5

Teknik Ozellikler

182

Tablo 11-4  Ortam ve gevre kosullar

Ortam ve gevre kosulu Degerler

Koruma tiru 1P20

izin verilen kirlilik derecesi IEC 61010-1:2001'e gore 2
Geri doniisim semboli >PC/ABC <

Not
Diger teknik 6zellikler

Diger mekanik veriler ve elektrik verileri ve ayrica ortam ve c¢evreyle ilgili kosullar SENTRON
PAC eneriji analizérine ait olanlarla aynidir. Ayrintili bilgileri SENTRON PAC enerii
analizoriine ait isletim kilavuzunda ve cihaz kitabinda bulabilirsiniz.

Tablo 11-5 letisim arabirimi teknik dzellikleri

PAC RS485 genisletme modulinin iletisim arabirimi

Degerler

Elektrikli arabirim

RS 485, iki telli kablo + Common igin 1 kablo

Baglanti tipi

Vida klemensli klemens blogu

RS 485 veri aktarimi:
Baud / s cinsinden desteklenen Baudrate'ler

4800 /9600 / 19200 / 38400 / 57600 / 115200
Standart: 19200

SENTRON PAC3200 ile baglantili olarak
desteklenenler:
maksimum 38400 Baud

Desteklenen adres araligi

1ila 247 arasi?

Desteklenen iletisim protokolleri?

e Modbus RTU
e SEAbus

Bus periyodu

Bus periyodu sunlara baghdir:

1. katilan istasyonlarin sayisina
2. veri miktarina

3. Baudrate'e

Desteklenen modlar

e Unicast
e Broadcast

istasyonlar

Master dahil maksimum 32

Entegre bus ucu

120 Ohm direng

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

SENTRON PAC4200

11.5 PAC RS485 genisletme moddilindin iletisim arabirimi

Degerler

Entegre hat polarizasyonu e 5V voltaj igin 560 Ohm pull-up direnci®
e 560 Ohm pull-down direnci®

1) Bus'a katilan her cihaz belirgin bir adrese sahip olmalidir.
2) Hangi iletisim protokollerinin desteklendigi, ilgili SENTRON PAC'a baglidir.
3) Gerekirse, hat polarizasyonunu agabilirsiniz.

Tablo 11- 6 llgili baglanti kesitleriyle birlikte baglant: tipleri

Baglant: tipi Baglanti kesitleri
7 Tek telli 1x0,2...2,5 mm?
— 2x0,2... 1 mm2
7 ince telli 1x0,2...2,5 mm?
= 2x0,2..1,5 mm?
7 ince telli, tel pabucu ile, plastik pabugsuz 1x0,25 ... 2,5 mm?
P— 2x0,25... 1 mm?2
7 ince telli, tel pabucu ile, plastik pabug ile 1x0,25 ... 2,5 mm?
- AWG / kemil 24 .12
7 ince telli, TWIN tel pabucu ile, plastik pabucile 2x0,5... 1,5 mm?

Tablo 11-7 Klemens blogunun teknik ézellikleri

Degerler
H1L civatalari M3x4,9

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02 183



Teknik Ozellikler

11.6 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme mod(diliiniin teknik ozellikleri

11.6 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modultnin teknik 6zellikleri

Mekanik veriler

Tablo 11-8 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinin mekanik verileri

Degerler

Govde dlgileri (yukseklik x genislik x derinlik) 63 mm x 43 mm x 22 mm

Klemens bloguyla birlikte gévde oélguleri 70,3 mm x 43 mm x 22 mm

(yUkseklik x genislik x derinlik)

Montaj konumu SENTRON PAC eneriji analizoérii Gzerinde dikey
olarak

Gdvde modeli VDT 3400 Yapi 36

Toleranslar DIN 16901:1982-11'e gére

Agirlik 38¢g

SENTRON PAC eneriji analizoru fisi 14 uglu fis

Akim beslemesi Akimi SENTRON PACxxxx saglar

Sogutma Havalandirma agizlar seklinde pasif hava
sogutmasi

Yanabilirlik sinifi V-0

Elektrik verileri

Tablo 11-9 SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme modulinin elektrik verileri

Degerler

SENTRON PAC ile 4DI/2DO arabirimi arasindaki 500 V
elektrik izolasyonu

izolasyon voltaji Maks. 500 V

Besleme voltajinin potansiyel ayrimi
1) Eskiden RS 485

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

11.6 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme mod(iliindn teknik ozellikleri

Dijital girigler
Tablo 11- 10 Dijital Girislerin Teknik Ozellikleri
Degerler
Adet 4
Tur Enerji beslemeli (tipik DC 12 V)
Harici isletme voltaji DC 0 ... 30 V (opsiyonel)
Giris direnci "1" sinyali algilamasi <1kQ
"0" sinyali algilamasi =100 kQ
Giris akimi "1" sinyali algilamasi >2,5mA
"0" sinyali algilamasi <0,5mA
Maksimum salt frekansi 20 Hz
Dijital ¢ikiglar
Tablo 11- 11 Dijital Gikislarin Teknik Ozellikleri
Degerler
Adet 2
Tar Cift yonli
Model / Fonksiyon IEC 62053-31 Class B'ye gore salt veya impuls gikisi
Olgiim gerilimi DCO...30V, tipik DC 24 V
(SELV veya PELV beslemesi)
Cikis akimi Sinyal "1" igin Yike ve harici besleme voltajina bagh
Sarekli yuk < 50 mA (termik asiri yik korumasi)
Kisa sureli asiri yik <100 ms igin 130 mA
Sinyal "0" igin <0,2mA
ic direng Tipik 55 Q
Maksimum salt frekansi 20 Hz
Kisa devre korumasi Evet

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

11.7 Etiketler

11.7 Etiketler

SENTRON PAC4200 gévdesi tizerindeki etiketler

SIEMENS
D SENTRON PACS0
Serial No.2
[ — QAE 07 07
I I
MAGC ADDr 08-00-1A5C-7E-0B 2
O | TKn4zr4-0BA00-35¢0 314
1 m— ¥ (U1 C€
[ — )
2t
[ — 7
Type 5 Endosure
N Made i Germany
(T 11 |Awgkary: 95-240V,5040Hz, 32VA
110-300V <, 11W
I I
Measuring
Inputs:
Current: 3~ 1/5A,CAT Il
Voltage: 3~ max. 630/400V, 50/60Hz, CATI!
3~ max. 600/347V (for UL)
— [ — |
N E—
7
0 071
Resim 11-1  Cihaz etiketi
Sembol, etiket Aciklama
(1) Bu isaret bulunan trtinler hem Kanada (CSA) hem de Amerikan
G@US kurallarina (VL) uygundur.
(2) CE isareti.
c € Uriiniin ilgili AB direktiflere uyumlulugunun ve bunlarin iginde tespit
edilmis 6nemli kosullara riayet edilmesinin onaylanmasi.
3) Dogru akim.

186

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , A5SE02316180G-02



Teknik Ozellikler

11.7 Etiketler

Sembol, etiket

Agciklama

“4)

A\

Elektrik carpmasi nedeniyle tehlike.

®)

A

Bir tehlike yerine karsi uyari

(6)

CAT I

Akim ve voltaj girisleri icin 6lgim kategorisi CAT IlI.

)

e

Alternatif akim.

®)

3~

3 faz alternatif akim.

©)

Koruma izolasyonu, koruma sinifi Il cihazi.

SENTRON PAC4200

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02
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Teknik Ozellikler
11.8 PAC RS5485 genisletme modliliiniin etiketleri

11.8 PAC RS485 genigletme modulinin etiketleri

Aciklama
Asagidaki grafik PAC RS485 genisletme moduli gévdesindeki etiketlerin yerlerini gosterir.

SIEMENS

PAC RS485
7TKM9300-0AM00-0AA0

Ce
%(%

Made in Germany

Resim 11-2 Model levhasi ile birlikte PAC RS485 genisletme moduli

(1) Model levhasi

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

11.9 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletme modtilindn etiketleri

11.9 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modultnin etiketleri

Aciklama

Asagidaki grafik SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme moduli gévdesindeki etiketlerin
yerlerini gosterir.

SIEMENS

PAC 4 DI/2DO
7KM9200-0AB00-0AA0
— QAE WW JJ

Ce€
;%%

Made in Germany

Resim 11-3 Model levhasiyla birlikte SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme moduli

SENTRON PAC4200
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Teknik Ozellikler

11.9 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme mod(iliindn etiketleri

SENTRON PAC4200
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Olgii resimleri

Bilgi: TUm Olguler mm olarak.

Baglanti paneli kesiti

Resim 12-1  Baglanti paneli kesiti

SENTRON PAC4200
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Ol¢ii resimleri

Cergeve olgileri
Vida klemensli cihaz

99

96 77

SENTRON PAC4200 —o :fﬁ—’4¥
— il

90

i
-

gzl || = =——

Resim 12-2  Takili opsiyonel PAC PROFIBUS DP genisletme modiilii ile birlikte gergeve 6élguleri, Vida
klemensli cihaz

Yuvarlak kablo pabucu baglantili cihaz

99
96 77
SENTRON PAC4200 ’—% :f:j———'¥
===
” == T8
dl=lill - 1§
9|© = |
EEHEHIHEHC ) - LT s

Resim 12-3  Takili opsiyonel PAC PROFIBUS DP genisletme moduli ile birlikte gerceve olglleri,
yuvarlak kablo pabucu baglantili cihaz

SENTRON PAC4200
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Olgii resimleri

Mesafe olgleri
135

i SENTRON PAC4200 SIEMERS \ SENTRON PAC4200

saol il l5a a0

,/ \

Resim 12-4  Yan yana montaj

Ortam mesafeleri

== ] == |
— ] B —l b

Resim 12-5 Ortam mesafeleri, vida klemensli cihaz (resimde solda), yuvarlak kablo pabucu baglantili
cihaz (resimde sagda)

Kablo gikislari ve havalandirma igin belirtilen mesafelere riayet edilmelidir.

SENTRON PAC4200
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Ol¢ii resimleri

12.1 PAC RS5485 genisletme modUiliindin 6/¢d resimleri

12.1 PAC RS485 genisletme modultnin 6lgh resimleri

Genigletme moduli PAC RS485

Tﬁﬁﬁ

75

2 BRRRR®

—=

= Xi

1AL

] DIAG

11

SIEMENS

i [ ]

Ce

63

Made in Germany

ol

22

—

RIEIRIRIRIE

Resim 12-6 PAC RS485 genisletme moduli ve SENTRON PAC arasindaki pim ¢itasinin boyutlariyla
birlikte Gstten goriiniim, yandan gériiniim, dnden goériinim ve klemens bloguyla birlikte
goérinim

Tdm Slguler mm olarak verilmistir.

SENTRON PAC4200
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Olgii resimleri

12.2 SENTRON PAC 4DIl/2DO genisletme modliliniin 6/¢d resimleri

12.2 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulindin 6lgu resimleri

SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme modiilii

SENTRON PAC4200

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02

Ikt

fHAAA

k=l
gL T

UL

6,7

_ISSSSSNN0S

7,3

22

X1

O DIAG

@

oL

SIEMENS

PAC 4DI/2D0
0-0ABGO-GAAQ

Meds in Germany

@\ noooonoo

63

43

(1]
1 I

[N ANINARERINEE

7,5

Resim 12-7 SENTRON PAC 4DI1/2DO genisletme moduli ve SENTRON PAC arasindaki pim

Tam Olgller mm olarak verilmistir.

citasinin boyutlariyla birlikte tGstten gériinim, yandan gérinum, énden gérinim ve
klemens bloguyla birlikte gérinim
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Ol¢ii resimleri

12.2 SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme mod(iliindn 6igt resimleri

SENTRON PAC4200
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Ek

A1 Olgtim biyiikliikleri

Power Monitoring Device SENTRON PAC'in dl¢iim buyiikllkleri
iletisim Arabirimleri Uzerinden Kullanim

SENTRON PAC4200 asagida listelenen olgiim buyukliklerini kullanima sunar.

Ekran araciliiyla gdsterge

SENTRON PAC4200 6l¢gim buyukltklerinin hepsini olmasa da biyuk bir kismini ekranda

gOsterir. Asagidaki tablolarda "Ekran" sttununda, 6lgiim buyukligunin gdsterildigi ekranin
numarasi yer alir. Gosterilmeyen 6l¢im buyuklikleri bir iptal gizgisiyle (-) belirtilir.

Kontrol edilen dlgiim blyiikliiklerinin kisa adlari

Asagidaki tablolarda yer alan "Limit Kaynagi" sitununda, kendileri igin limit kontroli miumkun

olan élglim bily(ikliikleri listelenir. Burada "GELISMiS" > "LIMITLER" > "LIMIT (0 ...11)"
ekraninda "KAYNAK" alaninda goésterilen kisa adlar listelenir.

Maksimum ve Minimumla Birlikte Anlik Degerler

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Voltaj L1-N Vi1 Van V 1.0 |VL1
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L1-N | Vit maks | Van mats v 11 ]
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L1-N [ VLt min | Van min v 12 |
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltajin minimum degeri
Voltaj L2-N [ Vizw [ Von v [10 |vi2
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L2-N | Vizn maks | Vin mats v 11 ]
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L2-N [ iz min [ Vo-n min v |12 |
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltajin minimum degeri
Voltaj L3-N [ Viaw [ Ven v [10 |vis
| Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L3-N | Vi maks | Ven maks v |11 ]
| Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L3-N [ Vo min [ Ven min v [12 |

| Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltajin minimum degeri

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

197



Ek

A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Voltaj L1-L2 VitL2 Va-b \Y, 20 |VL12
‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L1-L2 |Virizmas | Vabmaks v |21 |
| Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L1-L2 | Viti2 min [ Vab min v [22 |
‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltajin minimum degeri
Voltaj L2-L3 | Vizis [ Voo v |20 |viz3
‘ Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L2-L3 |Viztsmas | Voemaks v [21 |
| Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L2-L3 | Vizts min [ Voo min v 22 |
‘ Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltajin minimum degeri
Voltaj L3-L1 | Viaws [ Vea v [20 |vist
’ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltajin anlik degeri
Maksimum Voltaj L3-L1 [Vistimas | Veamaks v |21 |
‘ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltajin maksimum degeri
Minimum Voltaj L3-L1 | Vot min [ Ve-a min v [22 |
‘ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltajin minimum degeri
Akim L1 It [ 12 A [30 |iL1
‘ Dis hat L1'deki akim siddeti
Maksimum Akim L1 [ 1L mats la maks A [31 |
‘ Dis hat L1'deki akim siddetinin maksimum degeri
Minimum Akim L1 [ 14 min la min A [32 |
‘ Dis hat L1'deki akim siddetinin minimum degeri
Akim L2 I 1o A [30 |2
‘ Dis hat L2'deki akim siddeti
Maksimum Akim L2 [ 12 mate [ 1o maks A [31 |
‘ Dis hat L2'deki akim siddetinin maksimum degeri
Minimum Akim L2 [ 12 min [ Iy min A [32 |
‘ Dis hat L2'deki akim siddetinin minimum degeri
Akim L3 [Is [1c A [30 |
‘ Dis hat L3'deki akim siddeti
Maksimum Akim L3 [ 13 mats le maks N
‘ Dis hat L3'deki akim siddetinin maksimum degeri
Minimum Akim L3 |13 min [ lc min A [32 |
‘ Dis hat L3'deki akim siddetinin minimum degeri
Notr hat akimi [in In A [30 |IN
| Nétr hattaki akim siddeti
Maksimum nétr hat akimi ‘ IN maks In maks ‘ A ‘ 3.1 ‘

‘ Notr hattaki akim siddetinin maksimum degeri

198

SENTRON PAC4200

Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Ek

A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Minimum nétr hat akimi IN min In min A 3.2
| Notr hattaki akim siddetinin minimum degeri
Gériinen giig L1 [ su1 VA lva [40 |sui
| Dis hat L1'deki goriinen gu¢
Maksimum gériinen giig L1 | St maks | VAa mats lva a1 |
| Dis hat L1'deki gortinen giiciin maksimum degeri
Minimum gérinen giig L1 [ St min | VAa min [lva  J42 |
| Dis hat L1'deki gériinen gliciin minimum degeri
Gériinen gii L2 se [ VA, VA [40 |sL2
| Dis hat L2'deki goriinen gu¢
Maksimum gériinen giig L2 | Stz maks | VAb maks lva a1 |
| Dis hat L2'deki gortinen giiciin maksimum degeri
Minimum gériinen gii L2 [ Stz min | VAG min [lva  [42 |
| Dis hat L2'deki gériinen guictin minimum degeri
Gériinen giig L3 | sis [VA: [lva [40 [sL3
| Dis hat L3'deki goriinen gu¢
Maksimum goriinen giig L3 ‘ SL3 maks ‘ VAc maks ‘ VA ‘ 4.1 ‘
| Dis hat L3'deki gortinen giiciin maksimum degeri
Minimum gériinen giig L3 [ Stamin | VAG min [lva  [42 |
| Dis hat L3'deki gériinen guctin minimum degeri
AKtif giig L1 | £ Wi | Wa lw  [50 [+wlLi
| Dis hat L1'deki aktif glii¢ Giren (+) veya Cikan (-) olarak
Maksimum Aktif Giig L1 £ Wetmaks | Wamaks lw  [51 |
| Dis hat L1'deki aktif glicin maksimum degeri
Minimum Aktif Giig L1 | £ Wit min | Wa min w52 |
| Dis hat L1'deki aktif gliciin minimum degeri
Aktif giig L2 [ Wi | W lw  [50 [twlL2
| Dis hat L2'deki aktif glii¢ Giren (+) veya Cikan (-) olarak
Maksimum Aktif Giig L2 £ Wizmaks | Womaks lw  [51 |
| Dis hat L2'deki aktif glicin maksimum degeri
Minimum Aktif Giig L2 [ £ Wiz min | Wo min lw [52 |
| Dis hat L2'deki aktif gliciin minimum degeri
AKtif giig L3 [ Wis | we lw |50 [+wL3
| Dis hat L3'deki aktif glii¢ Giren (+) veya Cikan (-) olarak
Maksimum Aktif Giig L3 £ Wismaks | Wemaks lw [51 |
| Dis hat L3'deki aktif glictin maksimum degeri
Minimum Aktif Gii L3 [ £ Wis min | We min lw [52 |
| Dis hat L3'deki aktif gliciin minimum degeri
Toplam reaktif giig L1 (Qtop) | QupLs | VARGt s [var [60 [atop L1

olarak

Dis hat L1'deki toplam reaktif glic, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve harmoniklere bagl

SENTRON PAC4200
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Ek

A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum toplam reaktif glic L1 (Qtop) Qitop L1 maks VARt a max var 6.1

Dis hat L1'deki toplam reaktif gliciin maksimum degeri, tiketici sayag¢ sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagli olarak

Minimum toplam reaktif gui¢ L1 (Qtop) ‘ Qtop L1 min ‘ VARt a min ‘ var ‘ 6.2 ‘

Dis hat L1'deki toplam reaktif gliciin minimum degeri, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagl olarak

Toplam reaktif giic L2 (Qtop) ‘ Qtop L2 ‘ VARt b ‘ var ‘ 6.0 ‘ Qtop L2
Dis hat L2'deki toplam reaktif glig, tiiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve harmoniklere bagh
olarak

Maksimum toplam reaktif glic L2 (Qtop) ‘ Qitop L2 maks VARot b max ‘ var ‘ 6.1 ‘

Dis hat L2'deki toplam reaktif gliciin maksimum degeri, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagli olarak

Minimum toplam reaktif giig L2 (Qtop) | VARwpiL2min | VARGotb min lvar |62 |

Dis hat L2'deki toplam reaktif glicin minimum degeri, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagl olarak

Toplam reaktif gii¢ L3 (Qtop) ‘ Qtop L3 ‘ VARt ¢ ‘ var ‘ 6.0 ‘ Qtop L3
Dis hat L3'deki toplam reaktif glig, tiiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve harmoniklere bagh
olarak

Maksimum toplam reaktif gii¢ L3 (Qtop) ‘ Qitop L3 maks VARot ¢ max ‘ var ‘ 6.1 ‘

Dis hat L3'deki toplam reaktif glicin maksimum degeri, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagl olarak

Minimum toplam reaktif giig L3 (Qtop) | Quop L3 min | VARGt min [var [62 |

Dis hat L3'deki toplam reaktif gliciin minimum degeri, tiketici sayag sistemi ile temel titresimlere ve
harmoniklere bagl olarak

Reakif giig L1 (Qn) | VARG L1 [ VARna lvar 60 |anLt
‘ Dis hat L1'deki harmoniklerin reaktif glict, tiketici saya¢ sistemine bagl olarak, Qn'ye gére dlgillr
Maksimum Reaktif Giig L1 (Qn) | Qn L1 mats | VARG a max [var  [61 |

Dis hat L1'deki harmoniklere ait reaktif gliciin maksimum degeri, tiiketici sayag¢ sistemine bagli olarak,
VARnN'ye gore olgulir
Minimum reaktif giig L1 (Qn) ‘ Qn L1 min ‘ VAR a min ‘ var ‘ 6.2 ‘

Dis hat L1'deki harmoniklere ait reaktif glicin minimum degeri, tiiketici saya¢ sistemine bagl olarak,
Qn'ye gore olgllir

Reaktif giig L2 (Qn) [Que [VAR:s lvar [60 |anL2

‘ Dis hat L2'deki harmoniklerin reaktif glicu, tiketici sayag¢ sistemine bagl olarak, Qn'ye goére olgulir
Maksimum Reaktif Giig L2 (Qn) | Qn L2 mats | VARG b max [var  [6.1 |

‘ Dis hat L2'deki harmoniklere ait reaktif giiciin maksimum degeri, Qn'ye gére olgulur
Minimum reaktif giig L2 (Qn) | Qu L2 min [ VARG b min [var [62 |

Dis hat L2'deki harmoniklere ait reaktif glicin minimum degeri, tliketici sayag sistemine bagl olarak,
Qn'ye gore Olgulir

Reaktif giig L3 (Qn) [Qnis [ VAR: lvar [60 |anL3
‘ Dis hat L3'deki harmoniklerin reaktif glicu, tiketici saya¢ sistemine bagli olarak, Qn'ye goére olgulir
Maksimum Reaktif Giig L3 (Qn) | Qn L3 mats | VARG max [var  [61 |

‘ Dis hat L3'deki harmoniklere ait reaktif giiciin maksimum degeri, Qn'ye gore olgulir
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Minimum reaktif gig L3 (Qn) Qn L3 min VARG ¢ min var 6.2

Dis hat L3'deki harmoniklere ait reaktif glicin minimum degeri, tliketici saya¢ sistemine bagli olarak,
Qn'ye gore olculir

Reakif giig L1 (Q1) lQius | VAR: lvar [60 Q1L
| Dis hat L1'deki temel titresimin reaktif glicu, tiketici sayag sistemine bagli olarak, Q1'e gére olgulir
Maksimum reaktif glic L1 (Q1) | Q1 L1 maks ‘ VAR1 a max | var ‘ 6.1 |

Dis hat L1'deki temel titresimin maksimum reaktif glict, tiketici sayag sistemine bagl olarak, Q1'e
g6re Olguldr

Minimum reaktif giig L1 (Q1) [ Qi L4 min | VAR a min [var [62 |

Dis hat L1'deki temel titresimin minimum reaktif glicU, tiiketici sayag sistemine bagh olarak, Q1'e gore
olgulur

Reakif giig L2 (Q1) lQiw | VAR1b lvar |60 [aQ1L2
| Dis hat L2'deki temel titresimin reaktif glicu, tiketici sayag sistemine bagli olarak, Q1'e gére olgilir
Maksimum reaktif giig L2 (Q1) | Qi L2 maks | VAR b max [var  [61 |

Dis hat L2'deki temel titresimin maksimum reaktif glic, tlketici sayag sistemine bagl olarak, Q1'e
gbre olgulur

Minimum reaktif giig L2 (Q1) [ Q12 min | VAR b min [var  [62 |

Dis hat L2'deki temel titresimin minimum reaktif glicU, tiiketici sayag sistemine bagh olarak, Q1'e gore
olgulur

Reaktif giig L3 (Q1) [Qis | VAR« lvar 60 |aQ1L3
| Dis hat L3'deki temel titresimin reaktif glicu, tiketici sayag sistemine bagli olarak, Q1'e gore dlgulir
Maksimum reaktif glic L3 (Q1) ‘ Q1 13 maks ‘ VAR ¢ maks ‘ var ‘ 6.1 ‘

Dis hat L3'deki temel titresimin maksimum reaktif glicl, tiketici sayag sistemine bagl olarak, Q1'e
gbre olgulur

Minimum reaktif giig L3 (Q1) ‘ Q1 L3 min ‘ VAR1 ¢ min ‘ var ‘ 6.2 ‘

Dis hat L3'deki temel titresimin minimum reaktif glicl, tiiketici sayag sistemine bagh olarak, Q1'e gére
olgulur

Toplam Gériinen gii¢ ‘ S ‘ VA ‘ VA ‘ 7.0 ‘ S
| Dis hatlardaki gériinen giclerin toplami

Maksimum Toplam Gériinen Giig ’ Smaks ‘ VAmax ’ VA ‘ 7.1 ’
| 3 fazli sistemde toplam gériinen guiciin maksimum degeri

Minimum Toplam Gérunen Giig ‘ Smin ‘ VAnmin ‘ VA ‘ 7.2 ‘
| 3 fazli sistemde toplam gériinen giiciin minimum degeri

Toplam Aktif gii |w |w lw |70 [P
| Dis hatlardaki aktif giiglerin toplami

Maksimum Toplam Aktif Giig [ £ Wnaks | Wnax lw [71 ]

| 3 fazli sistemde toplam aktif giiciin maksimum degeri

Minimum Toplam Aktif Giig [ £ Wanin | Win w [72 |

| 3 fazli sistemde toplam aktif gliciin minimum degeri

Toplam reaktif glic (Qtop) ‘Qmm ‘VARtot ‘var ‘7.0 ‘ZQtot

Temel titresimler ve harmoniklerden elde edilen (Qtop) dis hatlardaki reaktif gliglerin karelerinin
toplami ve karekdkd, tiketici sayag sistemine bagli olarak
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Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum toplam reaktif glic (Qtop) Qitop maks VARt max var 71
3 fazli sistemde temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gticiin maksimumu, Qtop'a gére
olgular
Minimum toplam reaktif gii¢ (Qtop) ‘ Qtop min ‘ VARt min ‘ var ‘ 7.2 ‘
3 fazli sistemde temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif glicin minimumu, Qtop'a gére
Olgllar
Toplam reaktif giig (Q1) [a VAR lvar [70 [za1

Dis hatlardaki temel titresime ait reaktif gliglerin karelerinin toplaminin karekokd, tiketici sayag
sistemine bagh olarak

Maksimum toplam reaktif glic (Q1) ‘ Q1 maks ‘ VAR max ‘ var ‘ 7.1 ‘
Dis hatlardaki temel titresime ait toplam reaktif gliciin maksimum degeri, tiketici sayag sistemine
bagl olarak

Minimum toplam reaktif giic (Q1) ‘ Q1 min ‘ VAR min ‘ var ‘ 7.2 ‘
Dis hatlardaki temel titresime ait toplam reaktif gliciin minimum degeri, tliketici sayag sistemine bagli
olarak

Toplam reaktif gli¢ (Qn) ‘ Qn ‘ VAR ‘ var ‘ 7.0 ‘ ZQn

Dis hatlardaki harmoniklere ait reaktif gliclerin karelerinin toplaminin karekokd, tliketici sayag
sistemine bagh olarak

Maksimum toplam reaktif gic (Qn) ‘ Qn maks ‘ VAR max ‘ var ‘ 71 ‘
‘ 3 fazli sistemde harmoniklere ait toplam reaktif glictin maksimum degeri, Qn'ye goére olgullr
Minimum Toplam Reaktif Glg (Qn) ‘ Qn min ‘ Qn min ‘ var ‘ 7.2 ‘
‘ 3 fazli sistemde harmoniklere ait toplam reaktif gliciin minimum degeri, Qn'ye gore olgulir
Cos ¢ L1 | Cosous | Disp. PFa - [100 [cose L1
‘ Dis hat L1'deki temel titresimin gi¢ faktori (endiktif veya kapasitif)
Maksimum Cos ¢ L1 |CosgLimaks | Disp. PFamex |- |10.1 |
‘ Dis hat L1'deki temel titresime ait gli¢ faktériinin maksimum degeri (endiktif veya kapasitif)
Minimum Cos @ L1 |Cosquimn  |Disp.PFamn |-  [10.2 |
‘ Dis hat L1'deki temel titresime ait gli¢ faktdriinin minimum degeri (endiktif veya kapasitif)
Cos ¢ L2 | Cosorz | Disp. PFs - |100 [coseL2
‘ Dis hat L2'deki temel titresimin gi¢ faktori (endiktif veya kapasitif)
Maksimum Cos ¢ L2 |Cosguomaks | Disp. PFomax |- |10.1 |
‘ Dis hat L2'deki temel titresime ait gli¢ faktoriinin maksimum degeri (enduktif veya kapasitif)
Minimum Cos @ L2 |Cospizmn | Disp. PFomn |- |10.2 |
‘ Dis hat L2'deki temel titresime ait gli¢ faktdriinin minimum degeri (endiktif veya kapasitif)
Cos ¢ L3 | Cosus | Disp. PF. - |100 [coseL3
‘ Dis hat L3'deki temel titresimin gii¢ faktori (endiktif veya kapasitif)
Maksimum Cos ¢ L3 |Cosgusmaks | Disp. PFemax |- |10.1 |
‘ Dis hat L3'deki temel titresime ait gli¢ faktériinin maksimum degeri (enduktif veya kapasitif)
Minimum Cos @ L3 |Cospuamn  |Disp. PFemn |- [10.2 ]
‘ Dis hat L3'deki temel titresime ait gli¢ faktoériiniin minimum degeri (endUktif veya kapasitif)
Gilig faktérii L1 | IPFul | |PF.| - [s0 |PFL1

| Faz L1'deki giig faktorii (aritmetik)
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum Gl¢ faktori L1 |PFL1| maks |PFa| max - 8.1
| Dis hat L1'deki gu¢ faktorinin (aritmetik) maksimum degeri
Minimum Giig Faktérii L1 [|PFuimin | |PFa| min - |82 |
| Dis hat L1'deki gu¢ faktodriiniin (aritmetik) minimum degeri
Gilg faktorii L2 | IPFL2) [ IPF| - [s0 |PFL2
| Faz L2'deki giig faktorii (aritmetik)
Maksimum Giig fakt6rii L2 | |PFizl maks | |PFs| max - [s1 |
| Dis hat L2'deki gu¢ faktorinin (aritmetik) maksimum degeri
Minimum Giig Faktbrii L2 [|PF2lmin | |PFy| min - |82 |
| Dis hat L2'deki gli¢ faktortinliin (aritmetik) minimum degeri
Giig faktérii L3 | IPFL| | |PF| - |so |PFL3
| Faz L3'deki gu¢ faktora (aritmetik)
Maksimum Giig faktorii L3 | |PFLsl maks | |PFo| max - |81 |
| Dis hat L3'deki gui¢ faktoriiniin (aritmetik) maksimum degeri
Minimum Giig Faktérii L3 [|PFimin | |PFe| min - |82 |
| Dis hat L3'deki gli¢ faktoriiniin (aritmetik) minimum degeri
Toplam Giig faktérii | PF | PF - |oo [TOPLAMPF
| Toplam Gilg faktérii
Maksimum Toplam Giig Faktorii | PFmax | PFima - Jo1 |
| Maksimum Toplam Gli¢ Faktoéri
Minimum Toplam Giig Faktorii | PFoin | PFoin - Jo2 |
| Minimum Toplam Giig Faktéril
Sebeke frekansi K k 'z [11.0 |FREK.
| Sebeke frekansinin anlik degeri
Maksimum sebeke frekansi ‘ fmax ‘ fmax ‘ Hz ‘ 11.1 ‘
| Sebeke frekansinin maksimum degeri
Minimum Sebeke Frekansi ‘fmin ‘fmin ‘ Hz ‘ 11.2 ‘
| Sebeke frekansinin minimum degeri
Faz kaydirma agisi L1 ‘ QL1 ‘ Pa ° ‘ 14.1 ‘ ¢ L1
| Dis hat L1'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki faz kaydirma acisi
Maksimum faz kaydirma agisi L1 ‘ (L1 maks ‘ Pa max ° ‘ 10.4 ‘
| Dis hat L1'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki maksimum faz kaydirma agisi
Minimum faz kaydirma agisi L1 ‘ PL1 min ‘ Pa min ° ‘ 10.5 ‘
| Dis hat L1'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki minimum faz kaydirma agisi
Faz kaydirma agisi L2 ‘ PL2 ‘ Pb ° ‘ 141 ‘ QL2
| Dis hat L2'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki faz kaydirma agisi
Maksimum faz kaydirma agisi L2 ‘ (L2 maks ‘ Pb max ° ‘ 10.4 ‘
| Dis hat L2'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki maksimum faz kaydirma agisi
Minimum faz kaydirma agisi L2 ‘ L2 min ‘ b min ° ‘ 10.5 ‘
| Dis hat L2'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki minimum faz kaydirma agisi
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Faz kaydirma acisi L3 PL3 Pc ° 141 |@L3
‘ Dis hat L3'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki faz kaydirma agisi
Maksimum faz kaydirma agisi L3 ‘ QL3 maks ‘ Pc max ° ‘ 10.4 ‘
| Dis hat L3'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki maksimum faz kaydirma agisi
Minimum faz kaydirma agisi L3 ‘ QL3 min ‘ Qe min ° ‘ 10.5 ‘
‘ Dis hat L3'deki temel titresimde voltajla akim arasindaki minimum faz kaydirma agisi
Faz agist L1-L1 | Xt [ Xas © 141 |5 v
‘ L2, L3 fazlarinin agilarina ait referans gizgisi
Faz agisi L1-L2 [ Xurz [ Xa ° 141 [z v

‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki gerilime ait temel titresimin agisi

‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki gerilime ait temel titresimin maksimum agisi
’ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki gerilime ait temel titresimin minimum agisi

Faz agisi L1-L3 [ Xrs [ Xao ° |41 [z vis
‘ Dis hat L1 ile dis hat L3 arasindaki gerilime ait temel titresimin agisi

‘ Dis hat L1 ile dis hat L3 arasindaki gerilime ait temel titresimin maksimum agisi

Maksimum faz agisi L1-L2 ‘ XL1-L2 maks ‘ Xa-b max

Minimum faz agisi L1-L2 ‘ XL1-L2 min ‘ Xa-b min

Maksimum faz agisi L1-L3 ‘ XL1-L3 maks ‘ Xa-c max

Minimum faz agisi L1-L3 ‘ XL1-L3 min ‘ Xa-c min ° ‘ - ‘
‘ Dis hat L1 ile dis hat L3 arasindaki gerilime ait temel titresimin minimum agisi
THD Voltaj L1 | THDv 1 | THDv . %  [12.0 |THD-V L1
Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime bagl harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)
Voltaj L1 maksimum THD'si [ THDV L1 maks | THDv a max [%  [121 ]

Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime bagli maksimum harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

THD Voltaj L2 | THDv L2 | THDv |% [120 [THD-VL2
Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime bagli harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)

Voltaj L2 maksimum THD'si [ THDV 2 maks | THDV 6 max (% [121 |

Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime bagl maksimum harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

THD Voltaj L3 | THDv L5 | THDv. |%  [120 [THD-VL3
Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime bagli harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)

Voltaj L3 maksimum THD'si | THDV (3 maks | THDV & mx (% [121 |

Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki gerilimin temel titresime baglh maksimum harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

THD Voltaji L1-L2 [THDvi: | THDvas % [122 |THDVL12

Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki gerilimin temel titresime bagli harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

Maksimum THD Voltaj L1-L2 | THDV L1tz maks | THDvabme | % [12.3 |
Temel titresime bagli maksimum THD Voltaj L1-L2
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Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
THD Voltaji L2-L3 THDv 213 THDv bc % 12.2 | THD-V L23

Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki gerilimin temel titresime bagli harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

Maksimum THD Voltaj L2-L3 | THDvizt3mas | THDVbomax  |% [ 12.3 |
Temel titresime bagli maksimum THD Voltaj L2-L.3
THD Voltaji L3-L1 [THDvis1 [ THDvea |%  [12.2 | THD-v L3t

Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki gerilimin temel titresime bagli harmonik bozulmasi (Total
Harmonic Distortion)

Maksimum THD Voltaj L3-L1 | THDvistimacs | THDveamsx % [12.3 |
| Temel titresime bagli maksimum THD Voltaj L3-L1
THD Akimi L1 | THDIL4 [ THD. |%  [13.0 |THD-IL1
| Dis hat L1'deki akimin temel titresime bagl harmonik bozulmasi (Total Harmonic Distortion)
Maksimum THD Akim L1 | THDILs | THD: & % [131 ]
Dis hat L1'deki akimin temel titresime bagh maksimum harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)
THD Akimi L2 | THDI L2 | THDI %  [13.0 |THD-IL2
| Dis hat L2'deki akimin temel titresime bagl harmonik bozulmasi (Total Harmonic Distortion)
Maksimum THD Akim L2 | THDI L2 | THDIs l%  [131 ]
Dis hat L2'deki akimin temel titresime bagh maksimum harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)
THD Akimi L3 [ THDILs | THDIc % [130 |THD-IL3
| Dis hat L3'deki akimin temel titresime bagl harmonik bozulmasi (Total Harmonic Distortion)
Maksimum THD Akim L3 | THDILs | THDI6 % [131 ]
Dis hat L3'deki akimin temel titresime bagh maksimum harmonik bozulmasi (Total Harmonic
Distortion)
Gériinen enerji Tarife 1 | Eapi | vAh [van [18.0 |
| GOorunen enerji Tarife 1
Gériinen enerji Tarife 2 | Eap2 | vAh [vah [180 |
| Gérinen enerji Tarife 2
Giren aktif enerji Tarife 1 | Eatiimp | Whr imp lwh 19,0 |
| Giren aktif enerji Tarife 1
Giren aktif enerji Tarife 2 | Ea2imp | Whr2 imp [lwh  [190 |
| Giren aktif enerji Tarife 2
Gikan aktif enerji Tarife 1 | Eatiexs | Whr exp lwh  [19.1 |
| Cikan aktif enerji Tarife 1
Gikan aktif enerji Tarife 2 | Earzen | Whrexp [wh  [19.1 |
| Gikan aktif enerji Tarife 2
Giren reaktif enerji Tarife 1 ‘ Ert1imp ‘ VARh ‘ varh ‘ 20.0 ‘
| Giren reaktif enerji Tarife 1
Giren reakif enerji Tarife 2 | Ert2imp | VARN lvarh [200 |
| Giren reaktif enerji Tarife 2
Gikan reaktif enerji Tarife 1 [ Ecrion | VARN [varh [20.1 |

| Cikan reaktif enerji Tarife 1
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Cikan reaktif enerji Tarife 2 Er 2 exp VARh varh |20.1
‘ Cikan reaktif enerji Tarife 2
Voltajin amplitiit asimetrisi ‘ Vnba ‘ Unbal Vampi ‘ % ‘ - ‘ ASIMETRIi V
| Voltajlarin amplitit miktarindan hesaplanan asimetri
Akimin amplitiit asimetrisi Inba | Unbal lampi % [~ |ASMETRIi
‘ Akimlarin amplitiit miktarindan hesaplanan asimetri
Voltaj asimetrisi [ Vi | Unbal v [%  [23.0 |ASIMETRIV
‘ Amplititlerin miktarindan ve akimin 3 faz agilarindan hesaplanan asimetri
Akim asimetrisi Inb | Unbal | |%  [23.0 |ASIMETRIi

| Amplititlerin miktarindan ve gerilimlerin 3 faz agilarindan hesaplanan asimetri

Bozulma akimi L1 la L1 ‘ lda ‘ A ‘— ‘ ID L1
‘ Dis hat L1'deki tim harmoniklerin akim siddeti
Maksimum bozulma akimi L1 ‘ ld L1 maks ‘ ld a max ‘ A ‘ - ‘
’ Dis hat L1'deki tim harmoniklerin maksimum akim siddeti
Bozulma akimi L2 [lav2 [ 14 A |- JipL2
‘ Dis hat L2'deki tim harmoniklerin akim siddeti
Maksimum bozulma akimi L2 ‘ ld L2 maks ‘ ld b max ‘ A ‘ - ‘
‘ Dis hat L2'deki tim harmoniklerin maksimum akim siddeti
Bozulma akimi L3 [lass [1ac A |- |ipbws
‘ Dis hat L3'deki tim harmoniklerin akim siddeti
Maksimum bozulma akimi L3 ‘ ld L3 maks ‘ ld ¢ max ‘ A ‘ - ‘
‘ Dis hat L3'deki tim harmoniklerin maksimum akim siddeti
Universal sayag |- |- |- [21.0 |
‘ Olaylarin veya enerjinin sayllmasi igin kullanici tarafindan ayarlanabilen sayag
isletim saati sayacl ‘ - ‘ - ‘ s (h) ‘ 22.0 ‘
‘ Saniye olarak (ekranda saat olarak) enerji sayimi isletim stresi
Tarih/Saat B B - [325 |
‘ SENTRON PAC'te glincel olarak kullanilan tarih ve saat
Aktif tarife |- |- - ] |
‘ Enerji sayimi i¢in anlik durumda gegerli tarife
Harmoniklerin bilesenleri
Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN+ UL rim ran | Kaynagi
Harmonikler, Voltaj L1-N
Temel titresim Voltaj L1-N hi L hia v [- [H1wve
Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltaja ait temel titresimin anlk degeri
3. harmonik, Voltaj L1-N h3a L1-N h3 a-n % 15 H3 VL1
5. harmonik, Voltaj L1-N hs L1-N hs a-n % 15 H5 VL1
7. harmonik, Voltaj L1-N h7 L1-N h7 an % 15 H7 VL1
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
9. harmonik, Voltaj L1-N hg L1-N hg a-n % 15 H9 VL1
11. harmonik, Voltaj L1-N h111N h11an % 15 H11 VL1
13. harmonik, Voltaj L1-N hiz 1N h13 an % 15 H13 VL1
15. harmonik, Voltaj L1-N his 1N h15an % 15 H15 VL1
17. harmonik, Voltaj L1-N h17 L1-N h17 a-n % 15 H17 VL1
19. harmonik, Voltaj L1-N higL1-N h19 an % 15.2 |H19 VL1
21. harmonik, Voltaj L1-N h21L1-N h21 an % 15.2 | H21 VL1
23. harmonik, Voltaj L1-N has L1-N h23 a-n % 15.2 | H23 VL1
25. harmonik, Voltaj L1-N hasL1-N h2s an % 15.2 |H25 VL1
27. harmonik, Voltaj L1-N ha7 L1-N h27 an % 15.2 | H27 VL1
29. harmonik, Voltaj L1-N hag L1-N h29 a-n % 15.2 | H29 VL1
31. harmonik, Voltaj L1-N ha1 1N h31an % 15.2 | H31 VL1

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1 ve nétr hat arasindaki voltaji igin harmonik orani

Maksimum Harmonikler, Voltaj L1-N

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L1-N h3 L1-N maks h3 a-n max % 15.1
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L1-N N5 L1-N maks N5 a-n max % 15.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L1-N N7 L1-N maks h7 a-n max % 15.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L1-N hg L1-N maks hg a-n max % 15.1
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L1-N N11 L1-N maks N11 a-n max % 15.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L1-N N13 L1-N maks h13 a-n max % 15.1
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L1-N h15 L1-N maks h15 a-n max % 151
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L1-N h17 L1-N maks h17 a-n max % 15.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L1-N N19 L1-N maks h19 a-n max % 15.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L1-N h21 L1-N maks h21 a-n max % 15.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L1-N h23 L1-N maks h23 a-n max % 15.2
Maksimum 25. harmonik, Voltaj L1-N h25 L1-N maks h25 a-n max % 15.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L1-N h27 L1-N maks h27 a-n max % 15.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L1-N h29 L1-N maks h29 a-n max % 15.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L1-N N31 L1-N maks h31 a-n max % 15.2

3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1 ve nétr hat arasindaki voltaji i¢in harmonik
oraninin maksimum degeri

Harmonikler, Voltaj L2-N

Temel titresim Voltaj L2-N hiiz h v [- [Hiwe
Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltaja ait temel titresimin anlik degeri
3. harmonik, Voltaj L2-N h3 L2-N h3 b-n % 15 H3 VL2
5. harmonik, Voltaj L2-N hs L2-N hs b-n % 15 H5 VL2
7. harmonik, Voltaj L2-N h7 Lo-N h7 b-n % 15 H7 VL2
9. harmonik, Voltaj L2-N hg L2-N hg b-n % 15 H9 VL2
11. harmonik, Voltaj L2-N h11 2N h11 bn % 15 H11 VL2
13. harmonik, Voltaj L2-N h13 L2-N h13 b-n % 15 H13 VL2
15. harmonik, Voltaj L2-N his L2-N h15 b-n % 15 H15 VL2
17. harmonik, Voltaj L2-N h17 L2-N h17 b-n % 15 H17 VL2
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A. 1 Olgiim bdyiiklikleri
Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
19. harmonik, Voltaj L2-N h1g L2-N h19 b-n % 15.2 |H19 VL2
21. harmonik, Voltaj L2-N h21 L2-N h21 b-n % 15.2 |H21 VL2
23. harmonik, Voltaj L2-N h23 Lo-N h23 b-n % 15.2 |H23 VL2
25. harmonik, Voltaj L2-N h2s L2-N h25 b-n % 15.2 |H25VL2
27. harmonik, Voltaj L2-N h27 Lo-N h27 b-n % 15.2 |H27 VL2
29. harmonik, Voltaj L2-N h2g L2-N h29 b-n % 15.2 |H29 VL2
31. harmonik, Voltaj L2-N h31 L2-N h31 b-n % 15.2 |H31VL2

3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2 ve nétr hat arasindaki voltaji igin harmonik orani

Maksimum Harmonikler, Voltaj L2-N

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L2-N h3 L2-N maks h3 b-n max % 15.1
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L2-N hs L2-N maks h5 b-n max % 15.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L2-N h7 L2-N maks h7 b-n max % 15.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L2-N hg L2-N maks hg b-n max % 15.1
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L2-N h11 L2-N maks h11 b-n max % 15.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L2-N h13 L2-N maks 13 b-n max % 15.1
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L2-N h15 L2-N maks h15 b-n max % 15.1
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L2-N h17 L2-N maks h17 b-n max % 15.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L2-N h19 L2-N maks h19 b-n max % 15.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L2-N h21 L2-N maks h21 b-n max % 15.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L2-N h23 L2-N maks h23 b-n max % 15.2
Maksimum 25. harmonik, Voltaj L2-N h25 1L2-N maks h25 b-n max % 15.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L2-N h27 L2-N maks h27 b-n max % 15.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L2-N h29 L2-N maks h29 b-n max % 15.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L2-N h31 L2-N maks h31 b-n max % 15.2

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2 ve nétr hat arasindaki voltaji i¢in harmonik
oraninin maksimum degeri

Harmonikler, Voltaj L3-N

Temel titresim Voltaj L3-N hi iz hie v |- [|H1ws
Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltaja ait temel titresimin anlk degeri
3. harmonik, Voltaj L3-N hs L3N h3 cn % 15 H3 VL3
5. harmonik, Voltaj L3-N hs L3-N hs cn % 15 H5 VL3
7. harmonik, Voltaj L3-N h7 LaN h7 cn % 15 H7 VL3
9. harmonik, Voltaj L3-N ho L3N hg cn % 15 HI9 VL3
11. harmonik, Voltaj L3-N h11 L3N h11cn % 15 H11 VL3
13. harmonik, Voltaj L3-N h1z 13N h13cn % 15 H13 VL3
15. harmonik, Voltaj L3-N h1s L3N h1s5 cn % 15 H15 VL3
17. harmonik, Voltaj L3-N h17 L3N h17 cn % 15 H17 VL3
19. harmonik, Voltaj L3-N h1g L3N h19 cn % 15.2 |H19 VL3
21. harmonik, Voltaj L3-N h21 L3N h21 cn % 15.2 |H21 VL3
23. harmonik, Voltaj L3-N h23 L3N h23 cn % 15.2 |H23 VL3
25. harmonik, Voltaj L3-N has L3N h2s c-n % 15.2 |H25VL3
27. harmonik, Voltaj L3-N h27 L3-N h27 on % 15.2 |H27 VL3
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi

29. harmonik, Voltaj L3-N h2g L3-n h29 c-n % 15.2 |H29 VL3

31. harmonik, Voltaj L3-N ha1 La-n hat cn % 15.2 |H31VL3

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3 ve nétr hat arasindaki voltaji igin harmonik orani

Maksimum Harmonikler, Voltaj L3-N

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L3-N h3 L3-N maks h3 c-n max % 151
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L3-N hs L3-N maks hs c-n max % 15.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L3-N h7 L3-N maks N7 c-n max % 15.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L3-N hg L3-N maks hg c-n max % 151
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L3-N h11 L3-N maks h11 c-n max % 15.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L3-N N13 L3-N maks N13 c-n max % 15.1
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L3-N h15 L3-N maks h15 c-n max % 151
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L3-N h17 L3-N maks h17 c-n max % 15.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L3-N N19 L3-N maks N19 c-n max % 15.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L3-N h21 L3-N maks h21 c-n max % 15.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L3-N h23 L3-N maks h23 c-n max % 15.2
Maksimum 25. harmonik, Voltaj L3-N h25 L3-N maks h25 c-n max % 15.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L3-N h27 L3-N maks h27 c-n max % 15.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L3-N h29 L3-N maks h29 c-n max % 15.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L3-N h31 L3-N maks h31 c-n max % 15.2

3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3 ve nétr hat arasindaki voltaji icin harmonik
oraninin maksimum degeri

Harmonikler, Voltaj L1-L2

Temel titresim, Voltaj L1-L2 hi itz Viab v [- [Hivwie
Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltaja ait temel titresimin anhk degeri
3. harmonik, Voltaj L1-L2 h3 L1-L2 h3 ab % 16 H3V L12
5. harmonik, Voltaj L1-L2 hs L1-L2 hs a-b % 16 H5V L12
7. harmonik, Voltaj L1-L2 h7 L1-12 h7 ab % 16 H7 V L12
9. harmonik, Voltaj L1-L2 hg L1-L2 hg ab % 16 HOV L12
11. harmonik, Voltaj L1-L2 h11 L1-L2 h11 ab % 16 H11V L12
13. harmonik, Voltaj L1-L2 h13L1-L2 h13 a-b % 16 H13V L12
15. harmonik, Voltaj L1-L2 hisL1-L2 h15ab % 16 H15V L12
17. harmonik, Voltaj L1-L2 h17 L1-L2 h17 ab % 16 H17 V L12
19. harmonik, Voltaj L1-L2 h1gL1-L2 h1g a-b % 16.2 |H19V L12
21. harmonik, Voltaj L1-L2 h21 L1-L2 h21 ab % 16.2 |H21V L12
23. harmonik, Voltaj L1-L2 h23 L1-L2 h23 a-b % 16.2 |H23V L12
25. harmonik, Voltaj L1-L2 hasi1-L2 h2s a-b % 16.2 |H25V L12
27. harmonik, Voltaj L1-L2 h27 L1-L2 h27 ab % 16.2 |H27 V L12
29. harmonik, Voltaj L1-L2 h2g L1-L2 h29 a-b % 16.2 |H29V L12
31. harmonik, Voltaj L1-L2 ha1 12 h31ab % 16.2 |H31VL12

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1 ve L2 arasindaki voltaji i¢cin harmonik orani

Maksimum harmonikler, Voltaj L1-L2

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L1-L2

h3 L1-L2 maks

h3 a-b max

| %

[ 16.1
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Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L1-L2 h5 L1-L2 maks h5 a-b max % 16.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L1-L2 h7 L1-L2 maks h7 a-b max % 16.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L1-L2 ho L1-L2 maks ho a-b max % 16.1
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L1-L2 h11 L1-L2 maks h11 a-b max % 16.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L1-L2 N13 L1-L2 maks h13 a-b max % 16.1
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L1-L2 h15 L1-L2 maks h15 a-b max % 16.1
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L1-L2 h17 L1-L2 maks h17 a-b max % 16.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L1-L2 N19 L1-L2 maks h19 a-b max % 16.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L1-L2 h21 L1-L2 maks h21 a-b max % 16.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L1-L2 h23 L1-L2 maks h23 a-b max % 16.2
Maksimum 25. harmonik, Voltaj L1-L2 h25 L1-L2 maks h25 a-b max % 16.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L1-L2 h27 L1-L2 maks h27 a-b max % 16.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L1-L2 h29 L1-L2 maks h29 a-b max % 16.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L1-L2 h31 L1-L2 maks h31 a-b max % 16.2

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L1 ve L2 arasindaki voltaji i¢in harmonik oraninin
maksimum degeri

Harmonikler, Voltaj L2-L3

Temel titresim, Voltaj L2-L3 hiL24a Viab lv. [- [Hivies
Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltaja ait temel titresimin anlik degeri
3. harmonik, Voltaj L2-L3 hs 1213 h3 bc % 16 H3 V L23
5. harmonik, Voltaj L2-L3 hs L2-L3 hs b-c % 16 H5V L23
7. harmonik, Voltaj L2-L3 h7 L3 h7 bc % 16 H7 V L23
9. harmonik, Voltaj L2-L3 ho L2-13 ho b-c % 16 HI9 V L23
11. harmonik, Voltaj L2-L3 h11L2L3 h11 bc % 16 H11 V L23
13. harmonik, Voltaj L2-L3 h13 213 h13 bc % 16 H13 V L23
15. harmonik, Voltaj L2-L3 h1s L2-L3 h1s b-c % 16 H15V L23
17. harmonik, Voltaj L2-L3 h17 2.3 h17bc % 16 H17 V L23
19. harmonik, Voltaj L2-L3 h1g 213 h19 bc % 16.2 |H19V L23
21. harmonik, Voltaj L2-L3 h21 1213 h21 b-c % 16.2 |H21V L23
23. harmonik, Voltaj L2-L3 h23 1213 h23 b-c % 16.2 |H23V L23
25. harmonik, Voltaj L2-L3 hasL2-L3 h2s b-c % 16.2 |H25V L23
27. harmonik, Voltaj L2-L3 ho7 L2-13 h27 b-c % 16.2 |H27 V L23
29. harmonik, Voltaj L2-L3 h2g L2-13 h29 b-c % 16.2 |H29V L23
31. harmonik, Voltaj L2-L3 h31L2-L3 h31 bc % 16.2 |H31V L23

3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2 ve L3 arasindaki voltaji i¢in harmonik orani

Maksimum harmonikler, Voltaj L2-L3

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L2-L3 h3 L2-L3 maks h3 b-c max % 16.1
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L2-L3 h5 L2-L3 maks h5 b-c max % 16.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L2-L3 h7 L2-13 maks h7 b-c max % 16.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L2-L3 hg L2-L3 maks hg b-c max % 16.1
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L2-L3 h11 L2-L3 maks h11 b-c max % 16.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L2-L3 h13 L2-1.3 maks h13 b-c max % 16.1
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Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L2-L3 N15 L2-L3 maks h15 b-c max % 16.1
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L2-L3 h17 L2-L3 maks h17 b-c max % 16.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L2-L3 N19 L2-13 maks h19 b-c max % 16.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L2-L3 h21 L2-L3 maks h21 b-c max % 16.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L2-L3 h23 1213 maks h23 b-c max % 16.2
Maksimum 25. harmonik, Voltaj L2-L3 h25 12-13 maks h25 b-c max % 16.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L2-L3 h27 L2-L3 maks h27 b-c max % 16.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L2-L3 h2g L2-L3 maks h29 b-c max % 16.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L2-L3 h31 L2-L3 maks h31 b-c max % 16.2

maksimum degeri

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L2 ve L3 arasindaki voltaji icin harmonik oraninin

Harmonikler, Voltaj L3-L1

Temel titresim, Voltaj L3-L1 hi a1 Vica v [-  [H1vs
Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltaja ait temel titresimin anlik degeri
3. harmonik, Voltaj L3-L1 h3 L3-L1 h3c-a % 16 H3 V L31
5. harmonik, Voltaj L3-L1 hs L3-L1 hsc-a % 16 H5 V L31
7. harmonik, Voltaj L3-L1 h7 L3-L1 h7 ca % 16 H7 V L31
9. harmonik, Voltaj L3-L1 hg L3-L1 hg c-a % 16 HO V L31
11. harmonik, Voltaj L3-L1 h11 L3-L1 h11ca % 16 H11V L31
13. harmonik, Voltaj L3-L1 h13 L3-L1 h13ca % 16 H13 V L31
15. harmonik, Voltaj L3-L1 h1s L3-L1 hi5ca % 16 H15V L31
17. harmonik, Voltaj L3-L1 h17 L3-L1 h17 c-a % 16 H17 V L31
19. harmonik, Voltaj L3-L1 h1g L3-L1 h19c-a % 16.2 |H19V L31
21. harmonik, Voltaj L3-L1 h21 L3-11 h21 c-a % 16.2 |H21V L31
23. harmonik, Voltaj L3-L1 h23 L3-L1 h2s c-a % 16.2 |H23V L31
25. harmonik, Voltaj L3-L1 h2sL3-L1 h2s c-a % 16.2 |H25V L31
27. harmonik, Voltaj L3-L1 h27 L3-L1 h27 c-a % 16.2 |H27 V L31
29. harmonik, Voltaj L3-L1 h2g L3-L1 h29 c-a % 16.2 |H29V L31
31. harmonik, Voltaj L3-L1 h31 L3-L1 h31 c-a % 16.2 |H31VL31

3.,5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3 ve L1 arasindaki voltaji i¢cin harmonik orani

Maksimum harmonikler, Voltaj L3-L1

Maksimum 3. harmonik, Voltaj L3-L1 h3 L3-L1 maks h3 c-a max % 16.1
Maksimum 5. harmonik, Voltaj L3-L1 s L3-L1 maks h5 c-a max % 16.1
Maksimum 7. harmonik, Voltaj L3-L1 N7 L3-L1 maks h7 c-a max % 16.1
Maksimum 9. harmonik, Voltaj L3-L1 hg L3-L1 maks hg c-a max % 16.1
Maksimum 11. harmonik, Voltaj L3-L1 h11L3-L1 maks h11 c-a max % 16.1
Maksimum 13. harmonik, Voltaj L3-L1 N13 L3-L1 maks N13 c-a max % 16.1
Maksimum 15. harmonik, Voltaj L3-L1 N15 L3-L1 maks h15 c-a max % 16.1
Maksimum 17. harmonik, Voltaj L3-L1 h17 L3-L1 maks h17 c-a max % 16.1
Maksimum 19. harmonik, Voltaj L3-L1 N19 L3-L1 maks h19 c-a max % 16.2
Maksimum 21. harmonik, Voltaj L3-L1 h21 L3-L1 maks h21 c-a max % 16.2
Maksimum 23. harmonik, Voltaj L3-L1 h23 L3-L1 maks h23 c-a max % 16.2
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Maksimum 25. harmonik, Voltaj L3-L1 h25 L3-L1 maks h2s5 c-a max % 16.2
Maksimum 27. harmonik, Voltaj L3-L1 h27 L3-L1 maks h27 c-a max % 16.2
Maksimum 29. harmonik, Voltaj L3-L1 N29 L3-L1 maks h29 c-a max % 16.2
Maksimum 31. harmonik, Voltaj L3-L1 h31 L3-L1 maks h31 c-a max % 16.2

maksimum degeri

3., 5., 7., ... 31. harmonigin temel titresim bazinda L3 ve L1 arasindaki voltaji ig¢in harmonik oraninin

Harmonikler, Akim L1

Temel titresim, Akim L1 I I1a A 17 [H1i
L1'deki temel titresimin akim degeri
3. harmonik, Akim L1 I3 L1 l3a A 17 H3 1 L1
5. harmonik, Akim L1 I5 L1 Isa A 17 H5 1 L1
7. harmonik, Akim L1 17 L1 17 a A 17 H7 1 L1
9. harmonik, Akim L1 lo L1 loa A 17 HI I L1
11. harmonik, Akim L1 l1111 l11a A 17 H11 1 L1
13. harmonik, Akim L1 l13 L1 l13a A 17 H13 1 L1
15. harmonik, Akim L1 l15L1 l15a A 17 H151 L1
17. harmonik, Akim L1 l17 L1 l17a A 17.2 |H17 111
19. harmonik, Akim L1 l1911 l19a A 17.2 |H191L1
21. harmonik, Akim L1 [21 11 [21a A 17.2 |H211L1
23. harmonik, Akim L1 l2311 l23a A 17.2 |H23 1 L1
25. harmonik, Akim L1 2501 125 2 A 17.2 |H251 L1
27. harmonik, Akim L1 l27 L1 27 a A 17.2 |H27 1 L1
29. harmonik, Akim L1 l2911 l29a A 17.2 |H29 1 L1
31. harmonik, Akim L1 I311L1 I31a A 17.2 |H311L1
‘ L1'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonigdin akim degeri
Maksimum harmonikler, Akim L1
Maksimum temel titresim, Akim L1 1111 maks 1 a max ‘ A ‘ 17.1 ‘
‘ L1'deki temel titresimin maksimum akim degeri
Maksimum 3. harmonik, Akim L1 13 11 maks 3 a max A 171
Maksimum 5. harmonik, Akim L1 I5 11 maks 5 a max A 171
Maksimum 7. harmonik, Akim L1 17 L1 maks 17 a max A 171
Maksimum 9. harmonik, Akim L1 l9 11 maks lo a max A 171
Maksimum 11. harmonik, Akim L1 111 L1 maks 111 a max A 171
Maksimum 13. harmonik, Akim L1 113 L1 maks 113 a max A 171
Maksimum 15. harmonik, Akim L1 115 L1 maks 115 a max A 171
Maksimum 17. harmonik, Akim L1 117 L1 maks 117 a max A 17.2
Maksimum 19. harmonik, Akim L1 119 L1 maks 119 a max A 17.2
Maksimum 21. harmonik, Akim L1 121 L1 maks 121 a max A 17.2
Maksimum 23. harmonik, Akim L1 123 L1 maks 123 a max A 17.2
Maksimum 25. harmonik, Akim L1 12511 maks 125 a max A 17.2
Maksimum 27. harmonik, Akim L1 127 L1 maks 127 a max A 17.2
Maksimum 29. harmonik, Akim L1 129 L1 maks 129 a max A 17.2
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Maksimum 31. harmonik, Akim L1 131 L1 maks 131 a max A 17.2
| L1'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonidin maksimum akim degeri
Harmonikler, Akim L2
Temel titresim, Akim L2 112 I1b A 17 [H1i
| L2'deki temel titresimin akim degeri
3. harmonik, Akim L2 l312 Isb A 17 H31L2
5. harmonik, Akim L2 I5 L2 Isb A 17 H51L2
7. harmonik, Akim L2 1712 I7b A 17 H7 1 L2
9. harmonik, Akim L2 loL2 lob A 17 H9 L2
11. harmonik, Akim L2 l111L2 l11p A 17 H111L2
13. harmonik, Akim L2 l13 L2 l13b A 17 H131L2
15. harmonik, Akim L2 l15 L2 l151 A 17 H151L2
17. harmonik, Akim L2 l17 L2 l171 A 17.2 |H171L2
19. harmonik, Akim L2 lo12 l19b A 17.2 |H191L2
21. harmonik, Akim L2 2112 21 A 17.2 |H211L2
23. harmonik, Akim L2 l23 12 1231 A 17.2 |H231L2
25. harmonik, Akim L2 l2512 I256 A 17.2 |H251L2
27. harmonik, Akim L2 l27 L2 l27b A 17.2 |H271L2
29. harmonik, Akim L2 l29 L2 1296 A 17.2 |H291L2
31. harmonik, Akim L2 I3112 131 A 17.2 |H311L2
| L2'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonigin akim degeri
Maksimum harmonikler, Akim L2
Maksimum temel titresim, Akim L2 11 L2 maks 1 b max ‘ A ‘ 17.1 ‘
| L2'deki temel titresimin maksimum akim degeri
Maksimum 3. harmonik, Akim L2 13 L2 maks 13 b max A 17.1
Maksimum 5. harmonik, Akim L2 I5 L2 maks I5 b max A 171
Maksimum 7. harmonik, Akim L2 17 L2 maks 17 b max A 171
Maksimum 9. harmonik, Akim L2 lo L2 maks lo b max A 17.1
Maksimum 11. harmonik, Akim L2 111 L2 maks 111 b max A 171
Maksimum 13. harmonik, Akim L2 113 L2 maks 113 b max A 171
Maksimum 15. harmonik, Akim L2 115 L2 maks 115 b max A 171
Maksimum 17. harmonik, Akim L2 117 L2 maks 117 b max A 17.2
Maksimum 19. harmonik, Akim L2 119 L2 maks 119 b max A 17.2
Maksimum 21. harmonik, Akim L2 121 L2 maks 121 b max A 17.2
Maksimum 23. harmonik, Akim L2 123 L2 maks 123 b max A 17.2
Maksimum 25. harmonik, Akim L2 1252 maks 125 b max A 17.2
Maksimum 27. harmonik, Akim L2 127 L2 maks 127 b max A 17.2
Maksimum 29. harmonik, Akim L2 129 L2 maks 129 b max A 17.2
Maksimum 31. harmonik, Akim L2 131 L2 maks 131 b max A 17.2

L2'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonidin maksimum akim degeri
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi

Harmonikler, Akim L3

Temel titresim, Akim L3 I3 lhe A 17 [H11L3

L3'deki temel titresimin akim degeri

3. harmonik, Akim L3 I3L3 I3¢ A 17 H31L3

5. harmonik, Akim L3 IsL3 Isc A 17 H51L3

7. harmonik, Akim L3 1713 I7¢ A 17 H7 1L3

9. harmonik, Akim L3 loLs loc A 17 HI L3

11. harmonik, Akim L3 1113 l1¢ A 17 H111L3

13. harmonik, Akim L3 l1313 l13¢ A 17 H13 L3

15. harmonik, Akim L3 l15L3 l15¢ A 17 H151L3

17. harmonik, Akim L3 l17 L3 l17 ¢ A 17.2 |H171L3

19. harmonik, Akim L3 lo13 l9c A 17.2 |H191L3

21. harmonik, Akim L3 2113 I21¢ A 17.2 |H211L3

23. harmonik, Akim L3 l2313 l23¢ A 17.2 |H231L3

25. harmonik, Akim L3 l253 l25¢ A 17.2 |H251L3

27. harmonik, Akim L3 l27 13 l27 ¢ A 17.2 |H271L3

29. harmonik, Akim L3 l2913 l29.¢ A 17.2 |H291L3

31. harmonik, Akim L3 I3113 I31¢ A 17.2 |H311L3

‘ L3'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonigdin akim degeri
Maksimum harmonikler, Akim L3
Maksimum temel titresim, Akim L3 11 L3 maks 1 ¢ max ‘A ‘ 171 ‘
‘ L3'deki temel titresimin maksimum akim degeri

Maksimum 3. harmonik, Akim L3 13 L3 maks 13 ¢ max A 171

Maksimum 5. harmonik, Akim L3 I5 1.3 maks I5 ¢ max A 17.1

Maksimum 7. harmonik, Akim L3 17 L3 maks 17 ¢ max A 17.1

Maksimum 9. harmonik, Akim L3 lg L3 maks l9 ¢ max A 171

Maksimum 11. harmonik, Akim L3 111 L3 maks 111 ¢ max A 171

Maksimum 13. harmonik, Akim L3 113 L3 maks 113 ¢ max A 171

Maksimum 15. harmonik, Akim L3 115 L3 maks 115 ¢ max A 171

Maksimum 17. harmonik, Akim L3 117 L3 maks 117 ¢ max A 17.2

Maksimum 19. harmonik, Akim L3 119 L3 maks 119 ¢ max A 17.2

Maksimum 21. harmonik, Akim L3 121 L3 maks 121 ¢ max A 17.2

Maksimum 23. harmonik, Akim L3 123 L3 maks 123 ¢ max A 17.2

Maksimum 25. harmonik, Akim L3 12513 maks 25 ¢ max A 17.2

Maksimum 27. harmonik, Akim L3 127 L3 maks 127 ¢ max A 17.2

Maksimum 29. harmonik, Akim L3 129 L3 maks 129 ¢ max A 17.2

Maksimum 31. harmonik, Akim L3 131 L3 maks 131 ¢ max A 17.2

L3'deki 3., 5., 7., ... 31. harmonigin maksimum akim degeri
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Tim fazlar Gzerinden ortalama degerler

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ |EC EN + UL rim ran | Kaynag
3 Fazli Ortalama Voltaj L-N VLN ORTAL. VPH-N AVG \Y, - V LN ORT.
| Dis hatlar ve nétr hat arasindaki voltaji 3 fazl ortalamasi
Maksimum 3 fazli ortalama voltaj L-N ‘ UL-N ORTAL maks ‘ VPH-N AVG max ‘ \ ‘ - ‘
| Dis hatlar ve nétr hat arasindaki voltajin maksimum 3 fazli ortalama degeri
Minimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-N ‘ VL-N ORTAL. min ‘ VPH-N AVG min ‘ \ ‘ - ‘
| Dis hatlar ve nétr hat arasindaki voltajin minimum 3 fazli ortalama degeri
3 Fazl Ortalama Voltaj L-L ‘ VL-L ORTAL. ‘ VPH-PH AVG ‘ \% ‘ - ‘ V LL ORT.
| Dis hat voltajlarinin 3 fazli ortalamasi
Maksimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L I VL-L ORTAL. maks ‘ VPH-PH AVG max I \% ‘ - I
| Dis hatlar arasindaki voltajin maksimum 3 fazli ortalama degeri
Minimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L ‘ VL-L ORTAL. min ‘ VPH-PH AVG min ‘ \% ‘ - ‘
| Dis hatlar arasindaki voltajin minimum 3 fazli ortalama degeri
3 Fazli Ortalama Akim ‘ IL orTAL ‘ lpH AVG ‘ A ‘ - ‘ | ORTAL.
| Dis hatlardaki akim siddetlerinin 3 fazli ortalamasi
Maksimum 3 fazl ortalama akim ‘ IL ORTAL maks ‘ IPH AVG max ‘ A ‘ - ‘
| Dis hatlardaki akim siddetinin maksimum 3 fazli ortalama degeri
Minimum 3 fazli ortalama akim ‘ IL ORTAL min ‘ IPH AVG min ‘ A ‘ - ‘
| Dis hatlardaki akim siddetinin minimum 3 fazli ortalama degeri
Maksimum ve Minimumla Birlikte Esnek Ortalama Degerler
Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ |EC EN + UL rim ran | Kaynag
Voltaj L1-N Esnek Ortalama Degeri VL1-N sw-dmd Va-n sw-dmd \Y, 1.3 | VLN ORT L1
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L1-N maks. esnek ortalama degeri ’ VL1-N sw-dmd maks | Va-n sw-dmd max ’ \ ‘ 1.4 ’
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin maksimumu
Voltaj L1-N min. esnek ortalama degeri ‘ VL1-N sw-dmd min ‘ Va-n sw-dmd min ‘ \ ‘ 1.5 ‘
| Dis hat L1 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Voltaj L2-N Esnek Ortalama Degeri | Vienswamd | Von swedmd v [13 |VINORTL2
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L2-N maks. esnek ortalama degeri ‘ VL2-N sw-dmd maks | Vb-n sw-dmd max ‘ \ ‘ 1.4 ‘
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin maksimumu
Voltaj L2-N min. esnek ortalama degeri ‘ VL2-N sw-dmd min ‘ Vb-n sw-dmd min ‘ \ ‘ 15 ‘
| Dis hat L2 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Voltaj L3-N Esnek Ortalama Degeri | Visnowdmd | Ven swdmd lv. |13 |[VINORTL3
| Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L3-N maks. esnek ortalama degeri ‘ VL3N sw-dmd maks ‘ Ven sw-dmd max ‘ \ ‘ 1.4 ‘
| Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin maksimumu
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Voltaj L3-N min. esnek ortalama degeri V13N sw-dmd min | V-n sw-dmd min \Y 1.5
‘ Dis hat L3 ile nétr hat arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Voltaj L1-L2 esnek ortalama degeri | Virtoswams | Vab swemd v |23 [viLORTL12
| Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L1-L2 maks. esnek ortalama degeri ‘ VL1-L2 sw-dmd maks | Va-b sw-dmd max ‘ \ ‘ 24 ‘
‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin maksimumu
Voltaj L1-L2 min. esnek ortalama degeri ‘ VL1-L2 sw-dmd min l Va-b sw-dmd min ‘ Vv l 25 ‘
‘ Dis hat L1 ile dis hat L2 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Voltaj L2-L3 esnek ortalama degeri |Viztsswama | Voo swecma lv. |23 [VLLORTL23
| Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L2-L3 maks. esnek ortalama degeri ‘ VL2-L3 sw-dmd maks | Vb-c sw-dmd max ‘ \ ‘ 24 ‘
‘ Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin maksimumu
Voltaj L2-L3 min. esnek ortalama degeri ‘ VL2-L3 sw-dmd min ‘ Vb-c sw-dmd min ‘ \ ‘ 2.5 ‘
’ Dis hat L2 ile dis hat L3 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Voltaj L3-L1 esnek ortalama degeri [Vistiswama | Vea swma lv. |23 [VLLORT L3
‘ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltajin esnek ortalama degeri
Voltaj L3-L1 maks. esnek ortalama degeri ‘ VL3-L1 sw-dmd maks | Ve-a sw-dmd max ‘ \ ‘ 24 ‘
‘ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degderinin maksimumu
Voltaj L3-L1 min. esnek ortalama degeri ‘ VL3-L1 sw-dmd min ‘ Ve-a sw-dmd min ‘ \ ‘ 2.5 ‘
‘ Dis hat L3 ile dis hat L1 arasindaki voltaja ait esnek ortalama degerinin minimumu
Akim L1 esnek ortalama degeri ‘ L1 sw-dmd la sw-dmd ‘ A ‘ 3.3 ‘ | ORT L1
‘ Dis hat L1'deki akim siddetinin esnek ortalama degeri
Akim L1 maks. esnek ortalama degeri ‘ IL1 sw-dmd maks la sw-dmd max ‘ A ‘ 3.4 ‘
‘ Dis hat L1'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin maksimumu
Akim L1 min. esnek ortalama degeri ‘ IL1 sw-dmd min ‘ la sw-dmd min ‘ A ‘ 3.5 ‘
‘ Dis hat L1'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin minimumu
Akim L2 esnek ortalama degeri [ IL2 sweam [ 1o swedme A |33 [IORTL2
‘ Dis hat L2'deki akim siddetinin esnek ortalama degeri
Akim L2 maks. esnek ortalama degeri ‘ L2 sw-dmd maks ‘ Ib sw-dmd max ‘ A ‘ 3.4 ‘
‘ Dis hat L2'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin maksimumu
Akim L2 min. esnek ortalama degeri ‘ L2 sw-dmd min ‘ Ib sw-dmd min ‘ A ‘ 3.5 ‘
‘ Dis hat L2'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin minimumu
Akim L3 esnek ortalama degeri [ 13 sweime s sw-cm A [33 |iORTL3
‘ Dis hat L3'deki akim siddetinin esnek ortalama degeri
Akim L3 maks. esnek ortalama degeri ‘ L3 sw-dmd maks ‘ lc sw-dmd max ‘ A ‘ 3.4 ‘
‘ Dis hat L3'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin maksimumu
Akim L3 min. esnek ortalama degeri ‘ L3 sw-dmd min lc sw-dmd min ‘ A ‘ 3.5 ‘
‘ Dis hat L3'deki akim siddetine ait esnek ortalama degerin minimumu
Notr hat akimi esnek ortalama degeri ‘ IN sw-dmd In sw-dmd ‘ A ‘ 3.3 ‘ i ORT. N

‘ Notr hattaki akim siddetinin esnek ortalama degeri
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Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Notr hat akiminin maks. esnek ortalama degeri IN sw-dmd maks In sw-dmd max A 3.4
| Notr hattaki akim siddetine ait esnek ortalama degerin maksimumu
N&tr hat akiminin min. esnek ortalama degeri ‘ IN sw-dmd min In sw-dmd min ‘ A ‘ 3.5 ‘
| Notr hattaki akim siddetine ait esnek ortalama degerin minimumu
Goriinen gii¢ L1 esnek ortalama degeri ‘ SL1 sw-dmd ‘ VAa sw-dmd ‘ VA ‘ 4.3 ‘ S ORT L1
| Dis hat L1'deki goriinen giiciin esnek ortalama degeri
Goriinen gi¢ L1 maks. esnek ortalama degeri | SL1 sw-dmd maks ‘ VAa sw-dmd max | VA ‘ 44 |
| Dis hat L1'deki gorunen glice ait esnek ortalama degerin maksimumu
Gorinen glg L1 min. esnek ortalama degeri ‘ SL1 sw-dmd min ‘ VAa sw-dmd min ‘ VA ‘ 4.5 ‘
| Dis hat L1'deki goriinen giice ait esnek ortalama degerin minimumu
Gériinen giig L2 esnek ortalama degeri | Stz sweima | VA sweimd lvA |43 [sORTL2
| Dis hat L2'deki goriinen giiciin esnek ortalama degeri
Gérinen gl L2 maks. esnek ortalama degeri ‘ SL2 sw-dmd maks ‘ VAb sw-dmd max ‘ VA ‘ 4.4 ‘
| Dis hat L2'deki gortinen guice ait esnek ortalama degerin maksimumu
Gorinen glg L2 min. esnek ortalama degeri ‘ SL2 sw-dmd min ‘ VAb sw-dmd min ‘ VA ‘ 4.5 ‘
| Dis hat L2'deki goriinen giice ait esnek ortalama degerin minimumu
Gérinen glg L3 esnek ortalama degeri ‘ SL3 sw-dmd ‘ VAc sw-dmd ‘ VA ‘ 4.3 ‘ SORT L3
| Dis hat L3'deki goriinen giiciin esnek ortalama degeri
Gérinen glg L3 maks. esnek ortalama degeri ‘ SL3 sw-dmd maks ‘ VAc sw-dmd max ‘ VA ‘ 4.4 ‘
| Dis hat L3'deki goriinen guice ait esnek ortalama degerin maksimumu
Gorinen gl L3 min. esnek ortalama degeri ‘ SL3 sw-dmd min ‘ VAc sw-dmd min ‘ VA ‘ 4.5 ‘
| Dis hat L3'deki goriinen glce ait esnek ortalama degerin minimumu
Aktif giig L1 esnek ortalama degeri [ £ Wetswamd | Wasweame lw  [53 |+WORTLH
| Dis hat L1'deki aktif gliclin esnek ortalama degeri
Aktif glic L1 maks. esnek ortalama degeri + WL1 sw-dmd Wa sw-dmd max w 5.4
maks
| Dis hat L1'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin maksimumu
Aktif giic L1 min. esnek ortalama degeri ‘ + Wit sw-dmd min | Wa sw-dmd min ‘ W ‘ 5.5 ‘
| Dis hat L1'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin minimumu
Aktif giig L2 esnek ortalama degeri [ £ Wizowamd | Wo swame lw |53 [tWoORTL2
| Dis hat L2'deki aktif gliclin esnek ortalama degeri
Aktif glic L2 maks. esnek ortalama degeri + WL2 sw-dmd Wh sw-dmd max W 5.4
maks
| Dis hat L2'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin maksimumu
Aktif glig L2 min. esnek ortalama degeri ‘ + W2 sw-dmd min | Wb sw-dmd min ‘ W ‘ 5.5 ‘
| Dis hat L2'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin minimumu
Aktif giig L3 esnek ortalama degeri | £ Wisowama | We swedmd lw |53 [+tWORTL3
| Dis hat L3'deki aktif gliclin esnek ortalama degeri
Aktif glic L3 maks. esnek ortalama degeri * W3 sw-dmd We sw-dmd max W 5.4
maks
| Dis hat L3'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin maksimumu
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Aktif glic L3 min. esnek ortalama degeri * Wi sw-dmdmin | We sw-dmd min w 5.5
‘ Dis hat L3'deki aktif glice ait esnek ortalama degerin minimumu
Toplam reaktif gii¢ L1 (Qtop) esnek ortalama degeri Qiop L1 sw-dmd VARt a sw-dmd ‘ var ‘ 6.3 ‘ Qtop ORT L1

| Dis hat L1'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gliciin esnek ortalama degeri

Toplam reaktif gli¢ L1 (Qtop) maks. esnek ortalama
degeri

Qtop L1 sw-dmd

maks

VARtot a sw-dmd max

var

6.4

Dis hat L1'deki temel titresimler ve
maksimumu

harmoniklere ait

toplam reaktif glic esnek ortalama degerinin

Toplam reaktif gli¢ L1 (Qtop) min. esnek ortalama
degeri

Qtop L1 sw-dmd min

VARtot a sw-dmd min

var

6.5

minimumu

Dis hat L1'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif giic esnek ortalama degerinin

Toplam reaktif gii¢ L2 (Qtop) esnek ortalama degeri

Qtop L2 sw-dmd

VARot b sw-dmd

‘ var

(6.3 |Qtop ORT L2

‘ Dis hat L2'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gliclin esnek ortalama degeri

Toplam reaktif gliic L2 (Qtop) maks. esnek ortalama
degeri

Qtop L2 sw-dmd

maks

VARtot b sw-dmd max

var

6.4

Dis hat L2'deki temel titresimler ve
maksimumu

harmoniklere ait

toplam reaktif glic esnek ortalama

degerinin

Toplam reaktif gli¢ L2 (Qtop) min. esnek ortalama
degeri

Qtop L2 sw-dmd min

VARtot b sw-dmd min

var

6.5

minimumu

Dis hat L2'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif glic esnek ortalama degerinin

Toplam reaktif gii¢ L3 (Qtop) esnek ortalama degeri

Qtop L3 sw-dmd

VARtot ¢ sw-dmd

‘ var

|63 |Qiop ORTL3

‘ Dis hat L3'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif glicin esnek ortalama degeri

Toplam reaktif glic L3 (Qtop) maks. esnek ortalama
degeri

Qtop L3 sw-dmd

maks

VARtot ¢ sw-dmd max

var

6.4

maksimumu

Dis hat L3'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif glic esnek ortalama degerinin

Toplam reaktif gli¢ L3 (Qtop) min. esnek ortalama
degeri

Qtop L3 sw-dmd min

VARtot ¢ sw-dmd min

var

6.5

minimumu

Dis hat L3'deki temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif glic esnek ortalama degerinin

Reaktif glig L1 (Qn) esnek ortalama degeri

‘ Qn L1 sw-dmd

‘ VAR a sw-dmd

‘ var

[63 [anoRTL1

‘ Dis hat L1'deki harmoniklere ait reaktif gliciin esnek ortalama degeri, Qn'ye goére 6lgulir

Reaktif gii¢ L1 (Qn) maks. esnek ortalama degeri

‘ Qn L1 sw-dmd maks ‘ VAR a sw-dmd max ‘ var

(64 |

‘ Dis hat L1'deki harmoniklere ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Qn'ye gére olgulir

Reaktif glic L1 (Qn) min. esnek ortalama degeri

‘ Qn L1 sw-dmd min ‘ VAR a sw-dmd min ‘ var

65 |

‘ Dis hat L1'deki harmoniklere ait reaktif glic esnek ortalama degerinin minimumu, Qn'ye gére olgulir

Reaktif giic L2 (Qn) esnek ortalama degeri

‘ Qn L2 sw-dmd

‘ VAR b sw-dmd

‘ var

(6.3 |anORT L2

‘ Dis hat L2'deki harmoniklere ait reaktif gliciin esnek ortalama degeri, Qn'ye goére olgulir

Reaktif glic L2 (Qn) maks. esnek ortalama degeri

‘ Qn L2 sw-dmd maks ‘ VARn b sw-dmd max ‘ var

64 |

‘ Dis hat L2'deki harmoniklere ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Qn'ye gére olgulir

Reaktif glic L2 (Qn) min. esnek ortalama degeri

‘ Qn L2 sw-dmd min ‘ VAR b sw-dmd min ‘ var

65 |

‘ Dis hat L2'deki harmoniklere ait reaktif gli¢ esnek ortalama degerinin minimumu, Qn'ye gore olgulir
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A. 1 Olgdm biyliklikleri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Reaktif gii¢c L3 (Qn) esnek ortalama degeri Qn L2 sw-dmd VAR ¢ sw-dmd var 6.3 |QnORTL3

| Dis hat L3'deki harmoniklere ait reaktif gliclin esnek ortalama degeri, Qn'ye goére olgilir

Reakiif giig L3 (Qn) maks. esnek ortalama degeri | Qnisswamdmaks | VARncswamamax | var |64 |
| Dis hat L3'deki harmoniklere ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Qn'ye gére ol¢ilir

Reaktif gug L3 (Qn) min. esnek ortalama degeri ‘ Qn L3 sw-dmd min ‘ VAR ¢ sw-dmd min ‘ var ‘ 6.5 ‘

| Dis hat L3'deki harmoniklere ait reaktif gli¢ esnek ortalama degderinin minimumu, Qn'ye gore Olgulir
Reakiif glic L1 (Q1) esnek ortalama degeri | Q1 L1 sw-dmd ‘ VAR a sw-dmd |var ‘ 6.3 | Q1 ORT L1

Dis hat L1'deki temel titresime ait reaktif giictin esnek ortalama degeri, tliketici sayag sistemine bagh
olarak, Q1'e gére Olgulir

Reakiif giig L1 (Q1) maks. esnek ortalama degeri | Q11 swmdmaks | VARt aswamamax | var | 6.4 |
| Dis hat L1'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Q1'e gére olgulir

Reaktif gli¢ L1 (Q1) min. esnek ortalama degeri ‘ Q1 L1 sw-dmd min ‘ VAR1 a sw-dmd min ‘ var ‘ 6.5 ‘

| Dis hat L1'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin minimumu, Q1'e gére o6lgulur
Reakif giic L2 (Q1) esnek ortalama degeri |Qiizowand | VARibswana  |var |63 |Q1ORTL2

Dis hat L2'deki temel titresime ait reaktif gliclin esnek ortalama degeri, tliketici sayag sistemine bagh
olarak, Q1'e gore Olgular

Reakitif gui¢ L2 (Q1) maks. esnek ortalama degeri ‘ Q1 L2 sw-dmd maks ‘ VAR b sw-dmd max ‘ var ‘ 6.4 ‘

| Dis hat L2'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Q1'e gére olgulir

Reakif giic L2 (Q1) min. esnek ortalama degeri | Qizowemamin | VARtbswemamn  |var |65 |
| Dis hat L2'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin minimumu, Q1'e gére ol¢ulir
Realkiif giig L3 (Q1) esnek ortalama degeri [Qitsowsms | VARicowama  |var |63 |Q1ORTL3

Dis hat L3'deki temel titresime ait reaktif giictin esnek ortalama degeri, tliketici sayag sistemine bagh
olarak, Q1'e gore olgular

Reakiif giig L3 (Q1) maks. esnek ortalama degeri | Q1 13 swamdmaks | VAR1cowamamax | var |64 |
| Dis hat L3'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin maksimumu, Q1'e gore ol¢ilir

Reaktif gli¢ L3 (Q1) min. esnek ortalama degeri ‘ Q1 L3 sw-dmd min ‘ VAR ¢ sw-dmd min ‘ var ‘ 6.5 ‘

| Dis hat L3'deki temel titresime ait reaktif glic esnek ortalama degerinin minimumu, Q1'e gére olgulir

Toplam gdriinen gii¢ esnek ortalama degeri ‘ Ssw-dmd ‘ VAsw-dmd ‘ VA ‘ 7.3 ‘ 2S ORTAL.

| Toplam gériinen glic esnek ortalama degeri

Toplam gériinen gii¢ maks. esnek ortalama degeri ‘ Ssw-dmd maks ‘ VAsw-dmd max ‘ VA ‘ 7.4 ‘

| Toplam goriinen gli¢ esnek ortalama degerinin maksimumu

Toplam gériinen gli¢ min. esnek ortalama degeri ‘ Ssw-dmd min ‘ VAsw-dmd min ‘ VA ‘ 7.5 ‘

| Toplam gériinen gli¢ esnek ortalama degerinin minimumu
Toplam akiif glic esnek ortalama degeri ‘ + Wsw-dmd ‘ Wsw-dmd ‘ W ‘ 7.3 ‘ ZW ORTAL
| Toplam aktif gliclin esnek ortalama degeri

Toplam aktif gli¢ maks. esnek ortalama degeri ‘ * Wsw-dmd maks ‘ Wsw-dmd max ‘ w ‘ 7.4 ‘

| Toplam aktif gi¢ esnek ortalama degerinin maksimumu

Toplam aktif glic min. esnek ortalama degeri ‘ + Wsw-dmd min ‘ Wsw-dmd min ‘ W ‘ 7.5 ‘

| Toplam aktif gi¢ esnek ortalama degerinin minimumu
Toplam Reaktif Gii¢ (Qtop) esnek ortalama degeri ‘ Qtop sw-dmd ‘ VARt sw-dmd ‘ var ‘ 7.3 ‘ ZQtop ORTAL
| Temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gliciin esnek ortalama degeri (Qtop)
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A.1 Olgdm biiyliklikleri

degeri

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+ IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Toplam Reaktif Gl¢ (Qtop) maks. esnek ortalama Qtop sw-dmd maks | VARtot sw-dmd max | var 7.4

| Temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gli¢ esnek ortalama degerinin maksimumu (Qtop)

Toplam Reaktif Glg¢ (Qtop) min. esnek ortalama
degeri

Qtop sw-dmd min

VARtot sw-dmd min

var

7.5

‘ Temel titresimler ve harmoniklere ait toplam reaktif gii¢ esnek ortalama degerinin minimumu (Qtop)

Toplam Reaktif Gli¢ (Q1) esnek ortalama degeri

Q1 oRTAL

VAR1 ave

‘ var

173

| 5Q1 ORTAL

| Temel titresimin toplam reaktif glicline ait esnek ortalama deger, Q1'e gore olgulir

Toplam Reaktif Glig (Q1) maks. esnek ortalama
degeri

Q1 sw-dmd maks

VAR sw-dmd max

var

7.4

‘ Temel titresimin toplam reaktif glici esnek ortalama degerinin maksimumu, Q1'e gére 6lgillr

Toplam reaktif giic (Q1) min. esnek ortalama degeri

‘ Q1 sw-dmd min

‘ VAR1 sw-dmd min

‘ var

|75

| Temel titresimin toplam reaktif glicli esnek ortalama degerinin minimumu, Q1'e gére dlgullr

Toplam Reaktif Gii¢ (Qn) esnek ortalama degeri

‘ Qn sw-dmd

‘ VAR sw-dmd

‘ var

7.3

| zan ORTAL

‘ Harmoniklerin toplam reaktif glicline ait esnek ortalama deger, Qn'e goére olgillr

Toplam Reaktif Gli¢ (Qn) maks. esnek ortalama
degeri

Qn sw-dmd maks

VAR sw-dmd max

var

7.4

‘ Harmoniklerin toplam reaktif glici esnek ortalama degerinin maksimumu, Qn'e gore olgullr

Toplam Reaktif Gl¢ (Qn) min. esnek ortalama degeri ‘ Qn sw-dmd min

‘ VAR sw-dmd min

‘ var

|75

‘ Harmoniklerin toplam reaktif glicli esnek ortalama degerinin minimumu, Qn'e gére ol¢ulir

Giig faktorii L1 esnek ortalama degeri | IPFui] swamd | IPFal sweame - |83 |PFORTL1
‘ Glug faktort (aritmetik) L1 esnek ortalama degeri
Gug faktorti L1 maks. esnek ortalama degeri |PFL1 | sw-dmd |PFal sw-dmd max - 8.4
maks
‘ Glg faktor (aritmetik) L1'e ait esnek ortalama degerin maksimumu
Glg faktoérii L1 min. esnek ortalama degeri ‘ |PFL1]| sw-dmd min | |PFal sw-dmd min ‘ - ‘ 8.5 ‘
‘ Glug faktort (aritmetik) L1'e ait esnek ortalama degerin minimumu
Giic faktorii L2 esnek ortalama degeri | IPFL2l swama | IPFo] sweema - |83 |PFORTL2
‘ Gug faktorl (aritmetik) L2 esnek ortalama degeri
Gug faktdri L2 maks. esnek ortalama degeri |PFL2| sw-dmd |PFb| sw-dmd max - 8.4
maks
‘ Glg faktort (aritmetik) L2'e ait esnek ortalama degerin maksimumu
Giic faktorii L2 min. esnek ortalama degeri | IPFL2 | swemd min | [PFo| swemamn |— |85 |
‘ Gug faktorl (aritmetik) L2'e ait esnek ortalama degerin minimumu
Giic faktorii L3 esnek ortalama degeri | IPFis swama | IPFo] sweame - |83 |PFORTL3
‘ Glg faktort (aritmetik) L3 esnek ortalama degeri
Gug faktorl L3 maks. esnek ortalama degeri |PFL3 | sw-dmd |PFec| sw-dmd max - 8.4
maks
‘ Gug faktorl (aritmetik) L3'e ait esnek ortalama degerin maksimumu
Gug faktéri L3 min. esnek ortalama degeri ‘ [PFL3 | sw-dmd min | |PFe| sw-dmd min ‘ - ‘ 8.5 ‘

‘ Glg faktor (aritmetik) L3'e ait esnek ortalama degerin minimumu
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A.2 Yk profili

Ad Kis. Kis. Bi- Ek- |LIMIT
TR+IEC EN + UL rim ran | Kaynagi
Toplam gli¢ faktérii esnek ortalama degeri |PF|sw-dmd |PF|sw-dmd - 9.3 >PF ORTAL
Toplam glg faktodri esnek ortalama degeri, glincel olarak ayarlanan hesaplama yéntemine gére
hesaplanir
Toplam gug faktéri maks. esnek ortalama degeri ‘ |PF|sw-dmd maks ‘ |PF|sw-dmd maks ‘ - ‘ 9.4 ‘
| Toplam glg faktdri esnek ortalama degerinin maksimumu
Toplam gug faktori min. esnek ortalama degeri | |PF|sw-dmd min ‘ |PF|sw-dmd min |— ‘ 9.5 |
| Toplam glg¢ faktéri esnek ortalama degerinin minimumu

A2 Yuk profili

YUk profili ek bilgileri
Asagida belirtilen mesajlar yuk profilinin birer bilesenidir. Mesajlar periyot basina yazilir.

Mesaj Deger Anlami
GUVENILIR DEGIL DOGRU istisnai durum | Yuk profili degerleri giivenilir degil
YANLIS Normal durum | YUk profili degerleri kusursuz

YARDIMCI VOLTAJ_KESILDI | DOGRU istisnai durum | Olgiim periyodu, besleme geriliminde olusan bir kesinti
sebebiyle zamanindan énce sonlandirildi

YANLIS Normal durum

SONRA SENKRONIZE EDILDI | DOGRU istisnai durum Olciim periyodu, sonradan gerceklestirilen bir
senkronizasyon islemi sebebiyle zamanindan 6nce
sonlandirildi

YANLIS Normal durum

A.3 Modbus

Su 6lgiim buyukliklerine erisebilirsiniz:
® Modbus TCP protokolii ile Ethernet arabirimi Gzerinden
® Modbus RTU protokoll ile PAC RS485 genisletme moduli Gizerinden

Diger bilgiler
PAC RS485 genisletme moduli ve RTU modu hakkindaki diger ayrintilari "PAC RS485
genisletme modull" cihaz kitabinda bulabilirsiniz.
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A.3 Modbus

A.3.1

Zaman muhursiz élglim buyikliklerini Adresleme

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muihirsiz élgiim buydklikleri

SENTRON PAC eneriji analizori olgim buyukliklerini zaman mihirli ve zaman muahdrsiiz

olarak kullanima sunar.

DIKKAT

Olglim degerlerine tutarsiz erisim sirasinda hata

Okuma erisimlerinde, kaydin baslangi¢ ofsetinin dogru olmasina dikkat edin.

Yazma erisimlerinde, kayitlarin baslangi¢ ofsetinin ve sayisinin dogru olmasina dikkat edin.

Deger iki kayittan olusuyorsa, 6rn. ikinci kayda atanan bir okuma komutu bir hata koduna
neden olur. Orn. bir yazma islemi bir coklu kayit degerinin ortasinda biterse, SENTRON
PAC ayni sekilde bir hata kodu yayinlar.

Tablo A- 1 Zaman mihirsiz mevcut élgiim blyUklikleri

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger araligi Erisim
1 2 Voltaj L1-N Float \Y, - R

3 2 Voltaj L2-N Float \Y, - R

5 2 Voltaj L3-N Float \Y, - R

7 2 Voltaj L1-L2 Float \Y, - R

9 2 Voltaj L2-L3 Float \Y - R

11 2 Voltaj L3-L1 Float \Y, - R

13 2 Akim L1 Float A - R

15 2 Akim L2 Float A - R

17 2 Akim L3 Float A - R

19 2 Goriinen glig L1 Float VA - R

21 2 Goriinen gug L2 Float VA - R

23 2 Goriinen gug L3 Float VA - R

25 2 Aktif gl L1 Float w - R

27 2 Aktif glig L2 Float w - R

29 2 Aktif glic L3 Float w - R

31 2 Reaktif glii¢ L1 (Qn) Float var - R

33 2 Reaktif glii¢ L2 (Qn) Float var - R

35 2 Reaktif gli¢ L3 (Qn) Float var - R

37 2 Gug faktord L1 Float - 0..1 R

39 2 Glg faktori L2 Float - 0..1 R

41 2 Glg faktorl L3 Float - 0..1 R

43 2 THD Voltaji L1-L2 Float % 0..100 R

45 2 THD Voltaji L2-L3 Float % 0..100 R

47 2 THD Voltaji L3-L1 Float % 0..100 R

49 2 Yedek R
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A.3 Modbus
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | De@er arali§i Erisim
51 2 Yedek R
53 2 Yedek R
55 2 Sebeke frekansi Float Hz 45 ...65 R
57 2 3 Fazli Ortalama Voltaj L-N Float \% - R
59 2 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L Float \% - R
61 2 3 Fazh Ortalama Akim L-L Float A - R
63 2 Toplam Goriinen giig Float VA - R
65 2 Toplam Aktif glig Float W - R
67 2 Toplam reaktif gl (Qn) Float var - R
69 2 Toplam Gug faktoru Float - - R
71 2 Voltajin amplitit asimetrisi Float % 0...100 R
73 2 Akimin amplitiit asimetrisi Float % 0...100 R
75 2 Maksimum Voltaj L1-N Float \Y - R
77 2 Maksimum Voltaj L2-N Float \Y, - R
79 2 Maksimum Voltaj L3-N Float \% - R
81 2 Maksimum Voltaj L1-L2 Float \Y - R
83 2 Maksimum Voltaj L2-L3 Float \Y, - R
85 2 Maksimum Voltaj L3-L1 Float \% - R
87 2 Maksimum Akim L1 Float A - R
89 2 Maksimum Akim L2 Float A - R
91 2 Maksimum Akim L3 Float A - R
93 2 Maksimum goriinen gig L1 Float VA - R
95 2 Maksimum goriinen gug L2 Float VA - R
97 2 Maksimum goérinen gug L3 Float VA - R
99 2 Maksimum Aktif Giig L1 Float w - R
101 2 Maksimum Aktif Gli¢ L2 Float w - R
103 2 Maksimum Aktif Gii¢ L3 Float w - R
105 2 Maksimum Reaktif Glig L1 (Qn) Float var - R
107 2 Maksimum Reaktif Gug L2 (Qn) Float var - R
109 2 Maksimum Reaktif Gu¢ L3 (Qn) Float var - R
111 2 Maksimum Gui¢ faktori L1 Float - 0..1 R
113 2 Maksimum Gui¢ faktori L2 Float - 0..1 R
115 2 Maksimum Gig faktort L3 Float - 0..1 R
117 2 Maksimum THD Voltaji L1-L2 Float % 0...100 R
119 2 Maksimum THD Voltaji L2-L3 Float % 0..100 R
121 2 Maksimum THD Voltaji L3-L1 Float % 0...100 R
123 2 Yedek - - -
125 2 Yedek - - -
127 2 Yedek - - -
129 2 Maksimum sebeke frekansi Float Hz 45 ... 65 R
131 2 Maksimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-N | Float \Y - R
133 2 Maksimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L | Float \Y - R
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A.3 Modbus
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger aralig Erisim
135 2 Maksimum 3 Fazli Ortalama Akim L-L | Float A - R
137 2 Maksimum Toplam Goériinen Giig Float VA - R
139 2 Maksimum Toplam Aktif Gug Float w - R
141 2 Maksimum Toplam Reaktif Gig¢ (Qn) Float var - R
143 2 Maksimum Toplam Gli¢ Faktori Float - - R
145 2 Minimum Voltaj L1-N Float Vv - R
147 2 Minimum Voltaj L2-N Float \Y - R
149 2 Minimum Voltaj L3-N Float Vv - R
151 2 Minimum Voltaj L1-L2 Float \% - R
153 2 Minimum Voltaj L2-L3 Float \Y, - R
155 2 Minimum Voltaj L3-L1 Float \% - R
157 2 Minimum Akim L1 Float A - R
159 2 Minimum Akim L2 Float A - R
161 2 Minimum Akim L3 Float A - R
163 2 Minimum gériinen gtic L1 Float VA - R
165 2 Minimum gériinen gli¢ L2 Float VA - R
167 2 Minimum goriinen gi¢ L3 Float VA - R
169 2 Minimum Aktif Gl L1 Float w - R
171 2 Minimum Aktif Glg L2 Float w - R
173 2 Minimum Aktif Gug L3 Float w - R
175 2 Minimum reaktif gic L1 (Qn) Float var - R
177 2 Minimum reaktif gti¢ L2 (Qn) Float var - R
179 2 Minimum reaktif gti¢c L3 (Qn) Float var - R
181 2 Minimum Gli¢ Faktora L1 Float - 0..1 R
183 2 Minimum Gli¢ Faktorl L2 Float - 0..1 R
185 2 Minimum Gug Faktora L3 Float - 0..1 R
187 2 Minimum Sebeke Frekansi Float Hz 45 ... 65 R
189 2 Minimum 3 Fazl Ortalama Voltaj L-N Float \% - R
191 2 Minimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L Float \Y - R
193 2 Minimum 3 Fazli Ortalama Akim L-L Float A - R
195 2 Minimum Toplam Gériinen Glig Float VA - R
197 2 Minimum Toplam Aktif Gug Float w - R
199 2 Minimum Toplam Reaktif Gu¢ (Qn) Float var - R
201 2 Minimum Toplam Gli¢ Faktoéri Float var - R
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A.3 Modbus

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | De@er arali§i Erisim
203 2 Limit ihlalleri* Unsigned long | - Byte 3 Bit 0 Limit O R

Byte 3 Bit 1 Limit 1

Byte 3 Bit 2 Limit 2

Byte 3 Bit 3 Limit 3

Byte 3 Bit 4 Limit 4

Byte 3 Bit 5 Limit 5

Byte 3 Bit 6 Limit 6

Byte 3 Bit 7 Limit 7

Byte 2 Bit O Limit 8

Byte 2 Bit 1 Limit 9

Byte 2 Bit 2 Limit 10

Byte 2 Bit 3 Limit 11

Byte 0 Bit O Limit Lojik

0 ... 3 girislerindeki

limitlerin Byte 0 Bit 1

Baglanti sonucu 1

4 ... 7 girislerindeki

limitlerin Byte 0 Bit 2

Baglanti sonucu 2

8 ... 11 girislerindeki

limitlerin Byte 0 Bit 3

Baglanti sonucu 3

12 ... 15 girislerindeki

limitlerin Byte O Bit 4

Baglanti sonucu 4
205 2 PMD Teshis ve Durumu* Unsigned long |- Byte 0 Sistem durumu | R

Byte 1 Cihaz durumu

Byte 2 Cihaz teshisi

Byte 3 Bilesen teshisi
207 2 Dijital ¢ikislarin* durumu Unsigned long |- Byte 3 Bit 0 Cikis O R

Byte 3 Bit 1 Cikis 1
209 2 Dijital girislerin* durumu Unsigned long |- Byte 3 Bit 0 Giris 0 R

Byte 3 Bit 1 Giris 1
21 2 Aktif tarife Unsigned long | - 0= Tarife 1 R

1= Tarife 2
213 2 isletim saati sayaci**) Unsigned long |s 0 ... 999999999 RW
215 2 Universal sayag**) Unsigned long |- 0 ... 999999999 RwW
217 2 Ana parametrelerin degisim sayaci Unsigned long | - - R
219 2 TUm parametrelerin degisim sayaci Unsigned long |- - R
221 2 Degisim sayaci Limitler Unsigned long | - - R
223 2 Tum olaylarin sayaci Unsigned long | - - R
225 2 Tam alarmlarin sayaci Unsigned long |- - R
227 2 Tum yik profili kayitlarinin sayaci Unsigned long |- - R
229 2 Diger bilesenlerin sayaci Unsigned long |- - R
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A.3 Modbus
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger aralig Erisim
231 2 Durum, Dijital ¢ikislar Modul 17 Unsigned long |- Byte 3 Bit 0 Cikis O R
Byte 3 Bit 1 Cikis 1
233 2 Durum, Dijital girisler Modul 17 Unsigned long |- Byte 3 Bit 0 Giris 0 R
Byte 3 Bit 1 Giris 1
235 2 Durum, Dijital ¢ikislar Modil 29 Unsigned long |- Byte 3 Bit 0 Cikis 0 R
Byte 3 Bit 1 Cikis 1
237 2 Durum, Dijital girisler Modl 27 Unsigned long | - Byte 3 Bit 0 Giris 0 R
Byte 3 Bit 1 Giris 1
243 2 Cos ¢ L1 Float - - R
245 2 Cos ¢ L2 Float - - R
247 2 Cos @ L3 Float - - R
249 2 Faz kaydirma agisi L1 Float ° - R
251 2 Faz kaydirma agisi L2 Float ° - R
253 2 Faz kaydirma agisi L3 Float ° - R
255 2 Faz agisi L1-L1 Float ° - R
257 2 Faz acisi L1-L2 Float ° - R
259 2 Faz agisi L1-L3 Float ° - R
261 2 THD Voltaji L1 Float % 0..100 R
263 2 THD Voltaji L2 Float % 0..100 R
265 2 THD Voltaji L3 Float % 0..100 R
267 2 THD Akimi L1 Float % 0..100 R
269 2 THD Akimi L2 Float % 0..100 R
271 2 THD Akimi L3 Float % 0..100 R
273 2 Bozulma akimi L1 Float A - R
275 2 Bozulma akimi L2 Float A - R
277 2 Bozulma akimi L3 Float A - R
279 2 Toplam reaktif giic L1 (Qtop) Float var - R
281 2 Toplam reaktif gli¢ L2 (Qtop) Float var - R
283 2 Toplam reaktif gii¢ L3 (Qtop) Float var - R
285 2 Reaktif gii¢ L1 (Q1) Float var - R
287 2 Reaktif glic L1 (Q1) Float var - R
289 2 Reaktif gii¢c L1 (Q1) Float var - R
291 2 Voltaj asimetrisi Float % 0...100 R
293 2 Akim asimetrisi Float % 0...100 R
295 2 Notr hat akimi Float A - R
297 2 Toplam reaktif giic (Qtop) Float var - R
299 2 Toplam reaktif gl (Q1) Float var - R
301 2 Voltaj L1-N esnek ortalama degeri Float V - R
303 2 Voltaj L2-N esnek ortalama degeri Float \% - R
305 2 Voltaj L3-N esnek ortalama degeri Float \% - R
307 2 Voltaj L1-L2 esnek ortalama degeri Float \Y - R
309 2 Voltaj L2-L3 esnek ortalama degeri Float \% - R
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A.3 Modbus

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | De@er arali§i Erisim

311 2 Voltaj L3-L1 esnek ortalama degeri Float Vv - R

313 2 Akim L1 esnek ortalama degeri Float A - R

315 2 Akim L2 esnek ortalama degeri Float A - R

317 2 Akim L3 esnek ortalama degeri Float A - R

319 2 Goriinen giig L1 esnek ortalama degeri | Float VA - R

321 2 Gorlinen gii¢ L2 esnek ortalama degeri | Float VA - R

323 2 Goriinen gii¢ L3 esnek ortalama degeri | Float VA - R

325 2 Aktif glic L1 esnek ortalama degeri Float w - R

327 2 Aktif glic L2 esnek ortalama degeri Float w - R

329 2 Aktif glic L3 esnek ortalama degeri Float w - R

331 2 Reaktif gi¢ L1 (Qn) esnek ortalama Float var - R
degeri

333 2 Reaktif gli¢ L2 (Qn) esnek ortalama Float var - R
degeri

335 2 Reaktif gli¢ L3 (Qn) esnek ortalama Float var - R
degeri

337 2 Toplam reaktif giic L1 (Qtop) esnek Float var - R
ortalama degeri

339 2 Toplam reaktif glic L2 (Qtop) esnek Float var - R
ortalama degeri

341 2 Toplam reaktif gii¢ L3 (Qtop) esnek Float var - R
ortalama degeri

343 2 Reaktif gli¢ L1 (Q1) esnek ortalama Float var - R
degeri

345 2 Reaktif gli¢ L2 (Q1) esnek ortalama Float var - R
degeri

347 2 Reaktif gli¢ L3 (Q1) esnek ortalama Float var R
degeri

349 2 Glg faktorli L1 esnek ortalama degeri | Float - 0...1 R

351 2 Gug faktorl L2 esnek ortalama degeri | Float - 0..1 R

353 2 G faktorl L3 esnek ortalama degeri | Float - 0..1 R

355 2 Toplam gértinen gli¢ esnek ortalama Float VA - R
degeri

357 2 Toplam aktif glic esnek ortalama Float W - R
degeri

359 2 Toplam Reaktif Gug¢ (Qn) esnek Float var - R
ortalama degeri

361 2 Toplam Reaktif Glg¢ (Qtop) esnek Float var - R
ortalama degeri

363 2 Toplam Reaktif Gug (Q1) esnek Float var - R
ortalama degeri

365 2 Toplam gl¢ faktéri esnek ortalama Float - - R
degeri

367 2 NOtr hat akimi esnek ortalama degeri | Float A - R

369 2 Proses isletim saati sayaci™ Unsigned long |s 0 ... 999 999 999 RW

371 2 2 Universal sayag™ Unsigned long |- 0 ... 999 999 999 RW
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger aralig Erisim
373 2 impuls sayaci 0™ Unsigned long | - 0...999 999 999 RW
375 2 impuls sayaci 02™) Unsigned long | - 0... 999 999 999 RwW
377 2 impuls sayaci 03™) Unsigned long |- 0 ... 999 999 999 RW
379 2 impuls sayaci 04™ Unsigned long | - 0 ... 999 999 999 RW
381 2 impuls sayaci 05™) Unsigned long | - 0... 999 999 999 RwW
383 2 impuls sayaci 06™ Unsigned long |- 0 ... 999 999 999 RW
385 2 impuls sayaci 07" Unsigned long | - 0 ... 999 999 999 RW
387 2 impuls sayaci 08™) Unsigned long | - 0 ... 999 999 999 RwW
389 2 impuls sayaci 09 Unsigned long |- 0 ... 999 999 999 RW
391 2 impuls sayaci 10™ Unsigned long |- 0 ... 999 999 999 RW

*) isaretlenmis 6lglim blylkliikleri icin diger ayrintilar asagidaki tablolarda bulabilirsiniz.
**) Bu sekilde isaretlenmis tim 6l¢iim buyikliklerinde ek olarak 0x10 Modbus fonksiyon kodunu uygulayabilirsiniz.

Tablo A-2  "Erisim" sGtunundaki kisaltmalarin anlami

Kisaltma Anlami

R Read; Okuma erisimi

w Write; Yazma erisimi

RW Read Write; Okuma erisimi ve yazma erisimi

Ayrica bakiniz

Yapi - 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlariyla dijital girislerin durumu ve dijital ¢ikislarin durumu
(Sayfa 228)

Yapi - 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlariyla limitler (Sayfa 230)
Yapi - 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla PMD Teshis ve Durumu (Sayfa 230)

A3.2 Yapi - 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlariyla dijital girislerin durumu ve dijital ¢ikislarin
durumu

Modbus Uzerinden sunlar kullanilabilir:
e "Dijital girislerin durumu"

e "Dijital ¢ikislarin durumu”

SENTRON PAC4200
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SENTRON PAC enerji analizértiniin giris durumu ve ¢ikis durumu

A.3 Modbus

Dijital gikislarda 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlarina ek olarak 0x05 ve 0xOF fonksiyon
kodlarini uygulayabilirsiniz.

Tablo A-3  Yapi - Dijital girislerin durumu ve dijital ¢ikislarin durumu
Ad Uzunluk Durum Byte Bit Bit ekrani Erisim
Dijital ¢ikislarin durumu 32 Bit DO 0.0 3 0 0x00000001 R
Dijital ¢ikislarin durumu 32 Bit DO 0,1 3 1 0x00000010 |R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 0.0 3 0 0x00000001 R
Dijital girislerin durumu 32 Bit D1 0,1 3 1 0x00000010 (R

Tablo A-4  Yapi - 1. yuvadaki SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinun dijital girisler durumu ve dijital ¢ikislar
durumu

Ad Uzunluk Durum Byte Bit Bit ekrani Erisim
Dijital ¢ikislarin durumu 32 Bit DO 4,0 7 0 0x00000001 R
Dijital ¢ikislarin durumu 32 Bit DO 4,1 7 1 0x00000010 (R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 4,0 7 0 0x00000001 R
Dijital girislerin durumu 32 Bit Dl 4.1 7 1 0x00000010 |R
Dijital girislerin durumu 32 Bit Dl 4,2 7 2 0x00000100 (R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 4,3 7 3 0x00001000 |R

Tablo A-5  Yapi - 2. yuvadaki SENTRON PAC 4DI/2DO genisletme modulinin dijital girisler durumu ve dijital ¢ikislar
durumu

Ad Uzunluk Durum Byte Bit Bit ekrani Erigim
Dijital ¢ikislarin durumu 32 Bit DO 8,0 11 0 0x00000001 R
Dijital ¢cikislarin durumu 32 Bit DO 8,1 11 1 0x00000010 |R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 8,0 11 0 0x00000001 (R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 8,1 11 1 0x00000010 |R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 8,2 11 2 0x00000100 |R
Dijital girislerin durumu 32 Bit DI 8,3 11 3 0x00001000 (R

Ayrica bakiniz

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muhirsiz élgim blyuklukleri (Sayfa 222)
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A.3.3

Yap!1 - 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlariyla limitler

Limitlerin yapisi

Tablo A-6  Modbus Ofset 203, Kayit 2: Limit ihlalleri
Byte Bit Durum Bit ekrani Deger araligi Erigim
3 0 Limit O 0x00000001 0 = Limit ihlal edilmedi R
3 1 Limit 1 0x00000002 R
3 2 |Limit2 0x00000004 1= Limitihlal edildi R
3 3 Limit 3 0x00000008 R
3 4 Limit 4 0x00000010 R
3 5 Limit 5 0x00000020 R
3 6 Limit 6 0x00000040 R
3 7 Limit 7 0x00000080 R
2 0 Limit 8 0x00000100 R
2 1 Limit 9 0x00000200 R
2 2 Limit 10 0x00000400 R
2 3 Limit 11 0x00000800 R
0 0 Limit Lojik 0x01000000 R
0 1 1 ... 4 lojik girislerinde fonksiyon blogu 1 0x02000000 R
0 2 2 ... 4 lojik girislerinde fonksiyon blogu 1 0x04000000 R
0 3 3 ... 4 lojik girislerinde fonksiyon blogu 1 0x08000000 R
0 4 4 ... 4 |ojik girislerinde fonksiyon blogu 1 0x10000000 R

Ayrica bakiniz

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muhdrstiz 6lgiim blyUklikleri (Sayfa 222)
A3.4 Yapi - 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla PMD Teshis ve Durumu
Yapi

230

Tablo A-7  Teshis ve Durumda Byte'larin Siniflandiriimasi
Byte Anlami
0 Sistem durumu
1 Cihaz durumu
2 Cihaz teshisi
3 Bilesen teshisi
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A.3 Modbus
Tablo A-8  Modbus Ofset 205, Sekme 2: PMD Teshis ve Durumunun Yapisi
Byte |Bit Cihaz durumu Tip Bit ekrani Deger aralig Erisim
0 0 Senkronizasyon impulsu yok Durum 0x01000000 0 = etkin degil R
0 1 Cihazlar yapilandirma menus etkin Durum 0x02000000 R
0 2 Voltaj gok fazla Durum 0x04000000 1= etkin R
0 3 Akim c¢ok fazla Durum 0x08000000 R
1 0 Moduil Yuva 1 Durum 0x00010000 R
1 1 impuls frekansi gok yiiksek Durum 0x00020000 R
1 2 Modul Yuva 2 Durum 0x00040000 R
2 0 Temel yapilandirma ayarlari degistirildi”’2 | Durum 0x00000100 R
2 1 Limit asimi veya limit altina dlistimesi2 | kaydedildi 0x00000200 R
2 2 impuls frekansi gok yiiksek" 2 kaydedildi 0x00000400 R
2 3 Cihaz yeniden baslat" 2) kaydedildi 0x00000800 R
2 4 Enerji sayaci sifirlandi?) 2 kaydedildi 0x00001000 R
3 0 Bit 0 Yuva 1 Parametre degisiklikleri2) kaydedildi 0x00000001 R
3 1 Bit 1 Yuva 1 1&M Veri degisiklikleri2) kaydedildi 0x00000002 R
3 2 Bit 2 Yuva 1 Firmware glincellemesi aktif2 | kaydedildi 0x00000004 R
3 3 Bit 3 Firmware glincellemesi mevcut? kaydedildi 0x00000008 R
3 4 Bit 4 Bootloader glincellemesi Mesaj? kaydedildi 0x00000010 R
3 5 Bit 5 Yuva 2 Parametre degisiklikleri? kaydedildi 0x00000020 R
3 6 Bit 6 Yuva 2 I&M Veri degisiklikleri2) kaydedildi 0x00000040 R
3 7 Bit 7 Yuva 2 Firmware glincellemesi aktif2 | kaydedildi 0x00000080 R

1) yalnizca bu cihaz durumlari onaylanmalidir.
2) Burada 0x01 ve 0x02 fonksiyon kodlarina ek olarak 0x05 ve 0xOF fonksiyon kodlarini uygulayabilirsiniz.

Ayrica bakiniz

A3.5

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muhirsiz élgim biyuklukleri (Sayfa 222)

Zaman muhirli 6lgiim buykliklerini adresleme

Gincel periyot, en son tamamlanan periyottur.
Anlik periyot ise devam eden ve henliz tamamlanmamis olan periyottur.

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla yiik profili igin kullanilan él¢iim buydiklikleri

Tablo A-9  Zaman muhurlt mevcut dlguim buyuklikleri
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger araligi Erisim
483 4 Glincel periyoda ait zaman mihri Timestamp - - R
489 2 Glincel periyotta ortalama goériinen gi¢ | Float VA - R
491 2 Glncel periyotta ortalama aktif glic, Float w - R
giren

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

231



Ek

A.3 Modbus
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger aralifi Erisim
493 2 Guincel periyotta ortalama reaktif glg, Float var - R
giren
495 2 Glincel periyotta ortalama aktif gic, Float w - R
¢ikan
497 2 Guincel periyotta ortalama reaktif glg, Float var - R
¢ikan
499 2 Glincel periyotta kiimdlatif gériinen glg¢ | Float VA - R
501 2 Glncel periyotta kimdlatif aktif gug, Float w - R
giren
503 2 Glncel periyotta kimdlatif reaktif glig, | Float var - R
giren
505 2 Glncel periyotta kimdlatif aktif gug, Float w - R
cikan
507 2 Glncel periyotta kimdlatif reaktif glig, | Float var - R
cikan
509 2 Glncel periyotta maksimum aktif gli¢ Float w - R
511 2 Glncel periyotta minimum aktif gi¢ Float w - R
513 2 Gilincel periyotta maksimum reaktif glic | Float var - R
515 2 Glncel periyotta minimum reaktif glic Float var - R
517 2 Giincel periyodun uzunlugu Unsigned long | s - R
519 2 Anlik periyodun baslangicindan bu Unsigned long | s - R
yana gecen slre
521 2 Gergek alt aralik siresi Unsigned long | s - R
523 2 Son periyotla ilgili bilgiler Float VA Byte 0 Bit 0 Tarife R
bilgileri
Byte 1 Bit 0 ... 3 Kalite
bilgileri
Byte 2 Yedek
Byte 3 Bit 0 ... 3 Reaktif
gug bilgileri
525 2 Gincel periyotta Float VA - R
maksimum gériinen gui¢
527 2 Giincel periyotta Float VA - R
minimum gériinen gug
529 2 Anlik periyotta kimulatif aktif glig, giren | Float W - R
531 2 Anlik periyotta kiimulatif reaktif gicg, Float var - R
giren
533 2 Anlik periyotta kiimulatif aktif gii¢, ¢cikan | Float w - R
535 2 Anlik periyotta kimulatif reaktif guc, Float var - R
cikan
537 2 Son periyotta maksimum aktif glic Float w - R
539 2 Anlik periyotta minimum aktif gli¢ Float W - R
541 2 Anlik periyotta maksimum reaktif glic Float var - R
543 2 Anlik periyotta minimum reaktif gii¢ Float var - R
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A3.6

A.3 Modbus
Tablo A- 10 "Erisim" sttunundaki kisaltmalarin anlami
Kisaltma Anlami
R Read; Okuma erisimi
w Write; Yazma erisimi
RW Read Write; Okuma erisimi ve yazma erisimi

0x03, 0x04 ve 0x10 fonksiyon kodlariyla Double formatinda tarifeyle ilgili enerji
degerleri

Tarifeyle ilgili enerji degerlerini adresleme

Tablo A- 11 Tarifeye baglh mevcut 6lgim buyuklikleri
Ofset Kayit Ad Format Birim Deger araligi Erisim
sayIsi

797 4 Tarih/Saat Timestamp - - RW
801 4 Giren aktif enerji Tarife 1 Double Wh Asma 1.0e+12 RW
805 4 Giren aktif enerji Tarife 2 Double Wh Asma 1.0e+12 RW
809 4 Cikan aktif enerji Tarife 1 Double Wh Asma 1.0e+12 RW
813 4 Cikan aktif enerji Tarife 2 Double Wh Asma 1.0e+12 RW
817 4 Giren reaktif enerji Tarife 1 Double varh Asma 1.0e+12 RW
821 4 Giren reaktif enerji Tarife 2 Double varh Asma 1.0e+12 RW
825 4 Cikan reaktif enerji Tarife 1 Double varh Asma 1.0e+12 RW
829 4 Cikan reaktif enerji Tarife 2 Double varh Asma 1.0e+12 RW
833 4 Gorlnen enerji Tarife 1 Double VAh Asma 1.0e+12 RW
837 4 Gorlnen enerji Tarife 2 Double VAh Asma 1.0e+12 RW
841 4 Proses aktif enerijisi Double Wh Asma 1.0e+12 RwW
845 4 Proses reaktif enerjisi Double varh Asma 1.0e+12 RW
849 4 Proses goriinen enerjisi Double VAh Asma 1.0e+12 RW

SENTRON PAC4200

Tablo A- 12 "Erisim" sttunundaki kisaltmalarin anlami

Kisaltma Anlami

R Read; Okuma erisimi

w Write; Yazma erisimi

RW Read Write; Okuma erisimi ve yazma erisimi
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A3.7

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla Float formatinda tarifeyle ilgili enerji degerleri

Tarifeyle ilgili enerji dederlerini adresleme

Tablo A- 13 Tarifeye bagli mevcut dlgiim biyuklikleri

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erigim
2799 2 Tarih/Saat Unsigned long | - - R
2801 2 Giren aktif enerji Tarife 1 Float Wh Asma 1.0e+12 R
2803 |2 Giren aktif enerji Tarife 2 Float Wh Asma 1.0e+12 R
2805 2 Cikan aktif enerji Tarife 1 Float Wh Asma 1.0e+12 R
2807 |2 Cikan aktif enerji Tarife 2 Float Wh Asma 1.0e+12 R
2809 |2 Giren reaktif enerji Tarife 1 Float varh Asma 1.0e+12 R
2811 2 Giren reaktif enerji Tarife 2 Float varh Asma 1.0e+12 R
2813 |2 Cikan reaktif enerji Tarife 1 Float varh Asma 1.0e+12 R
2815 |2 Cikan reaktif enerji Tarife 2 Float varh Asma 1.0e+12 R
2817 |2 Gorlnen enerji Tarife 1 Float VAh Asma 1.0e+12 R
2819 |2 Goriinen enerji Tarife 2 Float VAh Asma 1.0e+12 R
2821 2 Proses aktif enerijisi Float Wh Asma 1.0e+12 R
2823 |2 Proses reaktif enerjisi Float varh Asma 1.0e+12 R
2825 2 Proses gorinen enerjisi Float VAh Asma 1.0e+12 R
Tablo A- 14 "Erisim" sttunundaki kisaltmalarin anlami
Kisaltma Anlami
R Read; Okuma erisimi
A.3.8 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muihirli maksimum degerler

Zaman muhUrli maksimum degerleri adresleme

SENTRON PAC4200, asagida listelenen zaman muahdrli maksimum degerleri kullanima
sunar.

Tablo A- 15  Mevcut 6lgim buyuklUkleri: Zaman mihurli maksimum degerler

Ofset | Kayit sayisi1 | Ad Format Birim Deger aralig Erigim

3001 6 Maksimum Voltaj L1-N, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte

3007 |6 Maksimum Voltaj L2-N, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte

3013 |6 Maksimum Voltaj L3-N, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte
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Ofset | Kayit sayisi1 | Ad Format Birim Deger araligi Erisim

3019 |6 Maksimum Voltaj L1-L2, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte

3025 |6 Maksimum Voltaj L2-L3, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte

3031 6 Maksimum Voltaj L3-L1, Zamanla Float + timestamp |V - R
birlikte

3037 6 Maksimum akim L1, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

3043 6 Maksimum akim L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

3049 |6 Maksimum akim L3, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

3055 |6 Maksimum gériinen gu¢ L1, Zamanla Float + timestamp | VA - R
birlikte

3061 6 Maksimum gérinen gig L2, Zamanla Float + timestamp | VA - R
birlikte

3067 6 Maksimum gérinen gig L3, Zamanla Float + timestamp | VA - R
birlikte

3073 6 Maksimum aktif glic L1, Zamanla Float + timestamp |W - R
birlikte

3079 6 Maksimum aktif glic L2, Zamanla Float + timestamp |W - R
birlikte

3085 6 Maksimum aktif glic L3, Zamanla Float + timestamp |W - R
birlikte

3091 6 Maksimum Reaktif Gli¢ L1 (VARN), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3097 |6 Maksimum Reaktif Gli¢ L2 (VARN), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3103 |6 Maksimum Reaktif Gli¢ L3 (VARN), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3109 |6 Maksimum Roplam Reaktif Glg L1 Float + timestamp | var - R
(VARtopl), Zamanla birlikte

3115 |6 Maksimum Roplam Reaktif Glg L2 Float + timestamp | var - R
(VARtopl), Zamanla birlikte

3121 6 Maksimum Roplam Reaktif Gig L3 Float + timestamp | var - R
(VARtopl), Zamanla birlikte

3127 |6 Maksimum Reaktif Gig L1 (VAR1), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3133 |6 Maksimum Reaktif Glg L2 (VAR1), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3139 |6 Maksimum Reaktif Gi¢ L3 (VAR1), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

3145 |6 Maksimum gug¢ faktéri L1, Zamanla Float + timestamp | - 0..1 R
birlikte

3151 6 Maksimum gug¢ faktéri L2, Zamanla Float + timestamp | - 0..1 R
birlikte

3157 |6 Maksimum gl faktori L3, Zamanla Float + timestamp |- 0...1 R
birlikte

3163 |6 Maksimum THD Voltaj L1-L2 temel Float + timestamp | % 0...100 R
titresime bagli, Zamanla birlikte
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erigim
3169 |6 Maksimum THD Voltaj L2-L3 temel Float + timestamp | % 0..100 R
titresime bagli, Zamanla birlikte
3175 |6 Maksimum THD Voltaj L3-L1 temel Float + timestamp | % 0...100 R
titresime bagli, Zamanla birlikte
3199 |6 Maksimum Cos ¢ L1, Zamanla birlikte | Float + timestamp | cos L1 |- R
3205 6 Maksimum Cos ¢ L2, Zamanla birlikte | Float + timestamp | cos QL2 |- R
3211 6 Maksimum Cos ¢ L3, Zamanla birlikte | Float + timestamp | cos ¢i3 |- R
3217 |6 Maksimum faz kaydirma agisi L1, Float + timestamp | @ - R
Zamanla birlikte
3223 |6 Maksimum faz kaydirma agisi L2, Float + timestamp | @ - R
Zamanla birlikte
3229 6 Maksimum faz kaydirma agisi L3, Float + timestamp | ¢ - R
Zamanla birlikte
3253 |6 Maksimum THD voltaj L1, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3259 |6 Maksimum THD voltaj L2, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3265 |6 Maksimum THD voltaj L3, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3271 6 Maksimum THD akim L1, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3277 |6 Maksimum THD akim L2, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3283 |6 Maksimum THD akim L3, Zamanla Float + timestamp | % 0...100 R
birlikte
3289 6 Maksimum bozulma akimi L1, Zamanla | Float + timestamp | A - R
birlikte
3295 6 Maksimum bozulma akimi L2, Zamanla | Float + timestamp | A - R
birlikte
3301 6 Maksimum bozulma akimi L3, Zamanla | Float + timestamp | A - R
birlikte
3307 |6 Maksimum sebeke frekansi, Zamanla | Float + timestamp | - 45 ... 65 R
birlikte
3313 |6 Maksimum 3 Fazl Ortalama Voltaj L-N, | Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte
3319 |6 Maksimum 3 Fazl Ortalama Voltaj L-L, | Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte
3325 |6 Maksimum 3 Fazli Ortalama Akim , Float + timestamp | A - R
Zamanla birlikte
3331 6 Maksimum toplam gértinen gig, Float + timestamp | VA - R
Zamanla birlikte
3337 |6 Maksimum toplam aktif gli¢, Zamanla Float + timestamp |W - R
birlikte
3343 |6 Maksimum toplam reaktif gi¢ (VARn), | Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte
3349 |6 Maksimum toplam gui¢ faktord, Float + timestamp | - - R
Zamanla birlikte
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Ofset | Kayit sayisi1 | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
3355 |6 Maksimum nétr hat akimi, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
3361 6 Maksimum toplam reaktif gii¢ Float + timestamp | var - R
(VARtopl), Zamanla birlikte
3367 |6 Maksimum toplam reaktif giic (VAR1), | Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte
3373 6 Maksimum voltaj L1-N esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3379 6 Maksimum voltaj L2-N esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3385 6 Maksimum voltaj L3-N esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3391 6 Maksimum voltaj L1-L2 esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3397 6 Maksimum voltaj L2-L3 esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3403 |6 Maksimum voltaj L3-L1 esnek ortalama | Float + timestamp |V - R
degeri, Zamanla birlikte
3409 6 Maksimum akim L1 esnek ortalama Float + timestamp | A - R
degeri, Zamanla birlikte
3415 6 Maksimum akim L2 esnek ortalama Float + timestamp | A - R
degeri, Zamanla birlikte
3421 6 Maksimum akim L3 esnek ortalama Float + timestamp | A - R
degeri, Zamanla birlikte
3427 |6 Maksimum gériinen gu¢ L1 esnek Float + timestamp | VA - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3433 |6 Maksimum gériinen gu¢ L2 esnek Float + timestamp | VA - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3439 |6 Maksimum gériinen gu¢ L3 esnek Float + timestamp | VA - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3445 |6 Maksimum aktif gli¢ L1 esnek ortalama | Float + timestamp | W - R
degeri, Zamanla birlikte
3451 6 Maksimum aktif gli¢ L2 esnek ortalama | Float + timestamp | W - R
degeri, Zamanla birlikte
3457 |6 Maksimum aktif gui¢ L3 esnek ortalama | Float + timestamp | W - R
degeri, Zamanla birlikte
3463 |6 Maksimum Reaktif Gi¢ L1 (VARN) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3469 |6 Maksimum Reaktif Gi¢ L2 (VARN) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3475 |6 Maksimum Reaktif Gu¢ L3 (VARN) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3481 6 Maksimum toplam reaktif gii¢ L1 Float + timestamp | var - R
(VARtopl) esnek ortalama degeri,
Zamanla birlikte
3487 |6 Maksimum toplam reaktif gii¢ L2 Float + timestamp | var - R
(VARtopl) esnek ortalama degeri,
Zamanla birlikte
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erigim
3493 |6 Maksimum toplam reaktif gi¢ L3 Float + timestamp | var - R
(VARtopl) esnek ortalama degeri,
Zamanla birlikte
3499 |6 Maksimum Reaktif Gug¢ L1 (VAR1) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3505 |6 Maksimum Reaktif Gug L2 (VAR1) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3511 6 Maksimum Reaktif Gug L3 (VART1) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3517 |6 Maksimum glg faktorii L1 esnek Float + timestamp | - 0...1 R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3523 |6 Maksimum glg faktorii L2 esnek Float + timestamp | - 0...1 R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3529 |6 Maksimum glg faktorii L3 esnek Float + timestamp | - 0...1 R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3535 |6 Maksimum toplam gériinen gii¢ esnek | Float + timestamp | VA - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3541 6 Maksimum toplam aktif glic esnek Float + timestamp |W - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3547 |6 Maksimum toplam reaktif gii¢ (VARN) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3553 6 Maksimum toplam reaktif glic Float + timestamp | var - R
(VARtopl) esnek ortalama degeri,
Zamanla birlikte
3559 |6 Maksimum toplam reaktif gi¢ (VAR1) Float + timestamp | var - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
3565 |6 Maksimum toplam gui¢ faktorli esnek Float + timestamp | - - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
3571 6 Notr hattaki akim siddetinin maks. Float + timestamp | A - R
esnek ortalama degeri, Zamanla birlikte
A.3.9 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman mihdrli minimum degerler
Zaman muhurli adreslenebilir minimum degerler
Tablo A- 16 Mevcut 6lgim buytklUkleri: Zaman muahirli minimum degerler
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger Erisim
arahgi
6001 |6 Minimum Voltaj L1-N, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
6007 |6 Minimum Voltaj L2-N, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
6013 |6 Minimum Voltaj L3-N, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
6019 |6 Minimum Voltaj L1-L2, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
6025 |6 Minimum Voltaj L2-L3, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
6031 |6 Minimum Voltaj L3-L1, Zamanla birlikte Float + timestamp |V - R
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6037 |6 Minimum akim L1, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

6043 |6 Minimum akim L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

6049 |6 Minimum akim L3, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

6055 |6 Minimum gériinen gii¢c L1, Zamanla birlikte Float + timestamp | VA - R

6061 |6 Minimum gériinen gli¢ L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | VA - R

6067 |6 Minimum gérinen gii¢ L3, Zamanla birlikte Float + timestamp | VA - R

6073 |6 Minimum aktif gli¢ L1, Zamanla birlikte Float + timestamp |W - R

6079 |6 Minimum aktif glic L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | W - R

6085 |6 Minimum aktif gi¢ L3, Zamanla birlikte Float + timestamp |W - R

6091 |6 Minimum Reaktif Gi¢ L1 (VARnN), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6097 |6 Minimum Reaktif Gi¢ L2 (VARnN), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6103 |6 Minimum Reaktif Gi¢ L3 (VARN), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6109 |6 Minimum Toplam Reaktif Gi¢ L1 (VARtopl), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

6115 |6 Minimum Toplam Reaktif Gl¢ L2 (VARtopl), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

6121 |6 Minimum Toplam Reaktif Gl¢ L3 (VARtopl), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

6127 |6 Minimum Reaktif Gig L1 (VAR1), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6133 |6 Minimum Reaktif Gug¢ L2 (VAR1), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6139 |6 Minimum Reaktif Gug¢ L3 (VAR1), Zamanla Float + timestamp | var R
birlikte

6145 |6 Minimum gi¢ faktérd L1, Zamanla birlikte Float + timestamp | - 0...1 R

6151 |6 Minimum gug faktéri L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | - 0..1 R

6157 |6 Minimum gli¢ faktorl L3, Zamanla birlikte Float + timestamp | - 0..1 R

6163 |6 Minimum Cos ¢ L1, Zamanla birlikte Float + timestamp | Cos L1 |- R

6169 |6 Minimum Cos ¢ L2, Zamanla birlikte Float + timestamp | Cos @2 |- R

6175 |6 Minimum Cos ¢ L3, Zamanla birlikte Float + timestamp | Cos @3 |- R

6181 |6 Minimum faz kaydirma agisi L1, Zamanla Float + timestamp | ¢ - R
birlikte

6187 |6 Minimum faz kaydirma agisi L2, Zamanla Float + timestamp | ¢ - R
birlikte

6193 |6 Minimum faz kaydirma agisi L3, Zamanla Float + timestamp | ¢ - R
birlikte

6217 |6 Minimum sebeke frekansi, Zamanla birlikte Float + timestamp | - 45 ... 65 R

6223 |6 Minimum 3 Fazh Ortalama Voltaj L-N, Zamanla | Float + timestamp |V - R
birlikte

6229 |6 Minimum 3 Fazli Ortalama Voltaj L-L, Zamanla | Float + timestamp |V - R
birlikte
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6235 |6 Minimum 3 Fazli Ortalama Akim L-L, Zamanla | Float + timestamp |A - R
birlikte

6241 |6 Minimum toplam gériinen gii¢, Zamanla birlikte | Float + timestamp | VA - R

6247 |6 Minimum toplam aktif gii¢, Zamanla birlikte Float + timestamp | W - R

6253 |6 Minimum toplam reaktif glic (VARnN), Zamanla Float + timestamp | var - R
birlikte

6259 |6 Minimum toplam gli¢ faktérii (VARnN), Zamanla | Float + timestamp | - - R
birlikte

6265 |6 Minimum nétr hat akimi, Zamanla birlikte Float + timestamp | A - R

6271 |6 Minimum toplam reaktif glic (VARtopl), Float + timestamp | var - R
Zamanla birlikte

6277 |6 Minimum toplam reaktif glic (VAR1), Zamanla | Float + timestamp | var - R
birlikte

6283 |6 Minimum voltaj L1-N esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6289 |6 Minimum voltaj L2-N esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6295 |6 Minimum voltaj L3-N esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6301 |6 Minimum voltaj L1-L2 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6307 |6 Minimum voltaj L2-L3 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6313 |6 Minimum voltaj L3-L1 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |V - R
Zamanla birlikte

6319 |6 Minimum akim L1 esnek ortalama degeri, Float + timestamp | A - R
Zamanla birlikte

6325 |6 Minimum akim L2 esnek ortalama degeri, Float + timestamp | A - R
Zamanla birlikte

6331 |6 Minimum akim L3 esnek ortalama degeri, Float + timestamp | A - R
Zamanla birlikte

6337 |6 Minimum goriinen gii¢ L1 esnek ortalama Float + timestamp | VA - R
degeri, Zamanla birlikte

6343 |6 Minimum gorinen gug L2 esnek ortalama Float + timestamp | VA - R
degeri, Zamanla birlikte

6349 |6 Minimum gorinen gug L3 esnek ortalama Float + timestamp | VA - R
degeri, Zamanla birlikte

6355 |6 Minimum aktif gli¢ L1 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |W - R
Zamanla birlikte

6361 |6 Minimum aktif gli¢ L2 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |W - R
Zamanla birlikte

6367 |6 Minimum aktif gli¢ L3 esnek ortalama degeri, Float + timestamp |W - R
Zamanla birlikte

6373 |6 Minimum Reaktif Gli¢ L1 (VARN) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte

6379 |6 Minimum reaktif glic L2 (VARN) esnek ortalama | Float + timestamp | var - R
degeri
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6385 |6 Minimum Reaktif Gi¢ L3 (VARN) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6391 |6 Minimum toplam reaktif glic L1 (VARtopl) esnek | Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6397 |6 Minimum toplam reaktif glic L2 (VARtopl) esnek | Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6403 |6 Minimum toplam reaktif glic L3 (VARtopl) esnek | Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6409 |6 Minimum Reaktif Gu¢ L1 (VAR1) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6415 |6 Minimum Reaktif Gu¢ L2 (VAR1) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6421 |6 Minimum Reaktif Gu¢ L3 (VAR1) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6427 |6 Minimum gui¢ faktori L1 esnek ortalama degeri, | Float + timestamp | - 0..1 R
Zamanla birlikte
6433 |6 Minimum gui¢ faktori L2 esnek ortalama degeri, | Float + timestamp | - 0..1 R
Zamanla birlikte
6439 |6 Minimum gug¢ faktor L3 esnek ortalama degeri, | Float + timestamp | - 0..1 R
Zamanla birlikte
6445 |6 Minimum toplam goriinen gli¢ esnek ortalama | Float + timestamp | VA - R
degeri, Zamanla birlikte
6451 |6 Minimum toplam aktif glic esnek ortalama Float + timestamp | W - R
degeri, Zamanla birlikte
6457 |6 Minimum toplam reaktif gti¢ (VARN) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6463 |6 Minimum toplam reaktif gii¢ (VARtopl) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
6469 |6 Minimum Toplam Reaktif Glig (VAR1) esnek Float + timestamp | var - R
ortalama degeri
6475 |6 Minimum toplam gli¢ faktorii esnek ortalama Float + timestamp |- - R
degeri, Zamanla birlikte
6481 |6 No6tr hattaki akim siddetinin min. esnek Float + timestamp | A - R
ortalama degeri, Zamanla birlikte
A.3.10 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman miihirsiiz harmonikler
Zaman mihirstiz harmonikleri adresleme
Tablo A- 17 Voltajin harmonikleri
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
9001 2 Temel titresim Voltaj L1-N Float \% - R
9003 |2 Temel titresim Voltaj L2-N Float \Y, - R
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9005 |2 Temel titresim Voltaj L3-N Float \% - R
9007 2 3. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9009 |2 3. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9011 2 3. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9013 2 5. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9015 |2 5. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9017 |2 5. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9019 2 7. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9021 2 7. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9023 |2 7. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9025 2 9. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9027 2 9. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9029 |2 9. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9031 2 11. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9033 2 11. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9035 |2 11. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9037 2 13. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9039 2 13. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9041 2 13. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9043 2 15. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9045 2 15. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9047 |2 15. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9049 |2 17. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9051 2 17. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9053 2 17. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9055 |2 19. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9057 2 19. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9059 2 19. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9061 2 21. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9063 2 21. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9065 2 21. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9067 |2 23. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9069 |2 23. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9071 2 23. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9073 |2 25. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9075 2 25. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9077 2 25. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9079 |2 27. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9081 2 27. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9083 2 27. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9085 |2 29. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9087 2 29. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
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9089 |2 29. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
9091 2 31. harmonik, Voltaj L1-N Float % - R
9093 |2 31. harmonik, Voltaj L2-N Float % - R
9095 |2 31. harmonik, Voltaj L3-N Float % - R
Tablo A- 18  Akimin harmonikleri
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
11001 |2 Temel titresim, Akim L1 Float A - R
11003 |2 Temel titresim, Akim L2 Float A - R
11005 |2 Temel titresim, Akim L3 Float A - R
11007 |2 3. harmonik, Akim L1 Float A - R
11009 |2 3. harmonik, Akim L2 Float A - R
11011 |2 3. harmonik, Akim L3 Float A - R
11013 |2 5. harmonik, Akim L1 Float A - R
11015 |2 5. harmonik, Akim L2 Float A - R
11017 |2 5. harmonik, Akim L3 Float A - R
11019 |2 7. harmonik, Akim L1 Float A - R
11021 |2 7. harmonik, Akim L2 Float A - R
11023 |2 7. harmonik, Akim L3 Float A - R
11025 |2 9. harmonik, Akim L1 Float A - R
11027 |2 9. harmonik, Akim L2 Float A - R
11029 |2 9. harmonik, Akim L3 Float A - R
11031 |2 11. harmonik, Akim L1 Float A - R
11033 |2 11. harmonik, Akim L2 Float A - R
11035 |2 11. harmonik, Akim L3 Float A - R
11037 |2 13. harmonik, Akim L1 Float A - R
11039 |2 13. harmonik, Akim L2 Float A - R
11041 |2 13. harmonik, Akim L3 Float A - R
11043 |2 15. harmonik, Akim L1 Float A - R
11045 |2 15. harmonik, Akim L2 Float A - R
11047 |2 15. harmonik, Akim L3 Float A - R
11049 |2 17. harmonik, Akim L1 Float A - R
11051 |2 17. harmonik, Akim L2 Float A - R
11053 |2 17. harmonik, Akim L3 Float A - R
11055 |2 19. harmonik, Akim L1 Float A - R
11057 |2 19. harmonik, Akim L2 Float A - R
11059 |2 19. harmonik, Akim L3 Float A - R
11061 |2 21. harmonik, Akim L1 Float A - R
11063 |2 21. harmonik, Akim L2 Float A - R
11065 |2 21. harmonik, Akim L3 Float A - R
11067 |2 23. harmonik, Akim L1 Float A - R
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11069 |2 23. harmonik, Akim L2 Float A - R
11071 |2 23. harmonik, Akim L3 Float A - R
11073 |2 25. harmonik, Akim L1 Float A - R
11075 |2 25. harmonik, Akim L2 Float A - R
11077 |2 25. harmonik, Akim L3 Float A - R
11079 |2 27. harmonik, Akim L1 Float A - R
11081 |2 27. harmonik, Akim L2 Float A - R
11083 |2 27. harmonik, Akim L3 Float A - R
11085 |2 29. harmonik, Akim L1 Float A - R
11087 |2 29. harmonik, Akim L2 Float A - R
11089 |2 29. harmonik, Akim L3 Float A - R
11091 |2 31. harmonik, Akim L1 Float A - R
11093 |2 31. harmonik, Akim L2 Float A - R
11095 |2 31. harmonik, Akim L3 Float A - R
Tablo A- 19  Dis hat voltajina ait harmonikler
Ofset | Kayit sayisi Ad Format Birim Deger araligi | Erisim
22001 |2 Temel titresim Voltaj L1-L2 Float \% - R
22003 |2 Temel titresim Voltaj L2-L.3 Float \Y, - R
22005 |2 Temel titresim Voltaj L3-L1 Float V - R
22007 |2 3. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22009 |2 3. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22011 |2 3. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22013 |2 5. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22015 |2 5. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22017 |2 5. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22019 |2 7. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22021 |2 7. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22023 |2 7. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22025 |2 9. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22027 |2 9. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22029 |2 9. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22031 |2 11. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22033 |2 11. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22035 |2 11. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22037 |2 13. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22039 |2 13. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22041 |2 13. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22043 |2 15. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22045 |2 15. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22047 |2 15. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
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22049 |2 17. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22051 |2 17. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22053 |2 17. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22055 |2 19. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22057 |2 19. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22059 |2 19. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22061 |2 21. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22063 |2 21. harmonik, Voltaj L2-L.3 Float % - R
22065 |2 21. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22067 |2 23. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22069 |2 23. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22071 |2 23. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22073 |2 25. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22075 |2 25. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22077 |2 25. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22079 |2 27. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22081 |2 27. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22083 |2 27. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22085 |2 29. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22087 |2 29. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22089 (2 29. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
22091 |2 31. harmonik, Voltaj L1-L2 Float % - R
22093 |2 31. harmonik, Voltaj L2-L3 Float % - R
22095 |2 31. harmonik, Voltaj L3-L1 Float % - R
A3.11 0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman mihirlii harmonikler

Zaman miharli harmonikleri adresleme

Tablo A- 20 Voltajin harmonikleri

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger araligi | Erigsim
12999 |6 Maksimum 3. harmonik Voltaj L1-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte
13005 |6 Maksimum 3. harmonik Voltaj L2-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte
13011 |6 Maksimum 3. harmonik Voltaj L3-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte
13017 |6 Maksimum 5. harmonik Voltaj L1-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte
13023 |6 Maksimum 5. harmonik Voltaj L2-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte
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13029 |6 Maksimum 5. harmonik Voltaj L3-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13035 |6 Maksimum 7. harmonik Voltaj L1-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13041 |6 Maksimum 7. harmonik Voltaj L2-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13047 |6 Maksimum 7. harmonik Voltaj L3-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13053 |6 Maksimum 9. harmonik Voltaj L1-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13059 |6 Maksimum 9. harmonik Voltaj L2-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13065 |6 Maksimum 9. harmonik Voltaj L3-N, Zamanla | Float + timestamp | % - R
birlikte

13071 |6 Maksimum 11. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13077 |6 Maksimum 11. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13083 |6 Maksimum 11. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13089 |6 Maksimum 13. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13095 |6 Maksimum 13. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13101 |6 Maksimum 13. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13107 |6 Maksimum 15. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13113 |6 Maksimum 15. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13119 |6 Maksimum 15. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13125 |6 Maksimum 17. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13131 |6 Maksimum 17. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13137 |6 Maksimum 17. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13143 |6 Maksimum 19. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13149 |6 Maksimum 19. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13155 |6 Maksimum 19. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13161 |6 Maksimum 21. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte

13167 |6 Maksimum 21. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger aralig: | Erisim
13173 |6 Maksimum 21. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13179 |6 Maksimum 23. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13185 |6 Maksimum 23. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13191 |6 Maksimum 23. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13197 |6 Maksimum 25. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13203 |6 Maksimum 25. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13209 |6 Maksimum 25. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13215 |6 Maksimum 27. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13221 |6 Maksimum 27. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13227 |6 Maksimum 27. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13233 |6 Maksimum 29. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13239 |6 Maksimum 29. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13245 |6 Maksimum 29. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13251 |6 Maksimum 31. harmonik Voltaj L1-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13257 |6 Maksimum 31. harmonik Voltaj L2-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
13263 |6 Maksimum 31. harmonik Voltaj L3-N, Float + timestamp | % - R
Zamanla birlikte
Tablo A- 21 Akimin harmonikleri
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger araligi | Erigim
19001 |6 Maksimum temel titresim Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19007 |6 Maksimum temel titresim Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19013 |6 Maksimum temel titresim Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19019 |6 Maksimum 3. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19025 |6 Maksimum 3. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19031 |6 Maksimum 3. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim | Deger araligi | Erisim

19037 |6 Maksimum 5. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19043 |6 Maksimum 5. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19049 |6 Maksimum 5. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19055 |6 Maksimum 7. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19061 |6 Maksimum 7. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19067 |6 Maksimum 7. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19073 |6 Maksimum 9. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19079 |6 Maksimum 9. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19085 |6 Maksimum 9. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19091 |6 Maksimum 11. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19097 |6 Maksimum 11. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19103 |6 Maksimum 11. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19109 |6 Maksimum 13. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19115 |6 Maksimum 13. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19121 |6 Maksimum 13. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19127 |6 Maksimum 15. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19133 |6 Maksimum 15. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19139 |6 Maksimum 15. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19145 |6 Maksimum 17. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19151 |6 Maksimum 17. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19157 |6 Maksimum 17. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19163 |6 Maksimum 19. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19169 |6 Maksimum 19. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte

19175 |6 Maksimum 19. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
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19181 |6 Maksimum 21. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19187 |6 Maksimum 21. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19193 |6 Maksimum 21. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19199 |6 Maksimum 23. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19205 |6 Maksimum 23. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19211 |6 Maksimum 23. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19217 |6 Maksimum 25. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19223 |6 Maksimum 25. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19229 |6 Maksimum 25. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19235 |6 Maksimum 27. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19241 |6 Maksimum 27. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19247 |6 Maksimum 27. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19253 |6 Maksimum 29. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19259 |6 Maksimum 29. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19265 |6 Maksimum 29. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19271 |6 Maksimum 31. harmonik Akim L1, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19277 |6 Maksimum 31. harmonik Akim L2, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
19283 |6 Maksimum 31. harmonik Akim L3, Zamanla Float + timestamp | A - R
birlikte
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A.3.12

Yapilandirma ayarlarinin adreslenmesi

Asagida listelenmis tim yapilandirma ayarlarinda, yazma erisimleri icin 0x03 ve 0x04 ve
0x10 Modbus fonksiyon kodlarini uygulayabilirsiniz.

Tablo A-22 Yapilandirma ayarlari

0x03, 0x04 ve 0x10 fonksiyon kodlariyla yapilandirma ayarlari

Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
50001 |2 Baglanti tipi Unsigned long |- 0= |3P4W RwW
1= [3P3W
2= |3P4WB
3= |3P3WB
4= |1P2W
50003 |2 Voltaj transformatéru Unsigned long |- 0= |Hayrr RW
Evet / Hayir 1= | Evet
50005 |2 Primer voltaj Unsigned long |- 1...999999 V RW
50007 |2 Sekonder voltaj Unsigned long |- 1..690V RW
50009 Akim transformatori Unsigned long |- 1= |Evet RwW
Evet / Hayir?
50011 |2 Primer akim Unsigned long |- 1...999999 V RwW
50013 |2 Sekonder akim Unsigned long |- 1A,5A RW
50017 |2 Sebeke frekansi ayarlar Unsigned long |- - RW
50019 |2 Sifirlarin kaldiriimasi Float % 0.0...10.0 RwW
50021 |2 Alt periyot slresi Unsigned long |- HIWORD: RwW
Alt periyot sayisi 0 ... 5"
LOWWORD:
Alt periyot uzunlugu:
1,2,3,4,5,6, 10, 20,
30, 60
50023 |2 Senkronizasyon Unsigned long |- 0 = | Senkronizasyon RW
yok
1= |Busile
senkronizasyon
2= |Dlile
senkronizasyon
3 = | Dahili saat
50025 |2 DI 0.0 Kullanim sekli Unsigned long |- 0= |Yok RwW
1= |Giris impulsu
2 = | Yuksek tarife /
Dusuk tarife gegisi
3= |Zaman
senkronizasyonu
4= |P/Qkum
senkronizasyonu
5= | Durum
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
50027 |2 DI 0.0 Impuls-Kenar Unsigned long |- 0= |impuls RW
degerlendirmesi 1= |Kenar
50029 |2 DI 0.0 Sayma bilgilerinin Unsigned long |- 0= | Giren kWh RW
kullanimi 1= | Cikan kWh
2 = | Giren kvarh
3= | Cikan kvarh
4 = | Metin
50031 |2 DI 0.0 Sayma bilgilerinin Unsigned long |- 1...999 RW
degerligi
50033 |2 DO 0.0 Salt grubu diizenlemesi | Unsigned long | - 0..99 RW
50035 |2 DO 0.0 Kullanim sekli Unsigned long |- 0= | Kapal RW
1= | Cihaz agik
2 = | Uzaktan
kumandal
3 = | Dénus yonl
4 = | Limitihlali
5= | Enerji impulsu
6 = | Senkronizasyon
50037 |2 DO 0.0 Limit diizenlemesi Unsigned long |- 0= | Limit Lojik RwW
1= |LimitO
2= |Limit1
3= |[Limit2
4= |Limit3
5= |Limit4
6= |Limit5
50039 |2 DO 0.0 Impuls-Kenar Unsigned long |- 0= |impuls RW
degerlendirmesi 1= |Kenar
50041 |2 DO 0.0 Sayim sinyali kaynagi Unsigned long |- 0= | Giren kWh RW
1= | Gikan kWh
= | Giren kvarh
= | Cikan kvarh
50043 |2 DO 0.0 Sayma bilgilerinin Unsigned long | - 1...999 RwW
degerligi
50045 |2 DO 0.0 Impuls uzunlugu Unsigned long |- 30 ... 500 RwW
50047 |2 iletisim kutularinin dili Unsigned long |- = | Almanca RW
= |ingilizce
= | Portekizce
= | Tirkge
= |ispanyolca
= |italyanca
= |Rusga
= | Fransizca
= | Cince
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erigim
50049 |2 Faz ismi IEC / UL Unsigned long |- 0= |IEC RwW
1= |US
50051 |2 Universal sayag 1 Kaynak Unsigned long |- 0= |DlI RwW
1= |DO
2= | Limit Lojik
3= |LimitO
4= | Limit1
5= |Limit2
6= |Limit3
7= |Limit4
8= |Limit5
9= |Limit6
10 = |Limit7
11 = |Limit 8
12 = |Limit9
13 = |Limit 10
14 = | Limit 11
50053 |2 Ekran guincelleme gevrimi Unsigned long | ms 330 ... 3000 RW
50055 |2 Ekran Kontrast Unsigned long |- 0..10 RW
50057 |2 Ekran parlakligi Unsigned long | % 0.. RW
50059 |2 Ekran dimmerli parlakhgi Unsigned long | % 0..3 RwW
50061 |2 Dimmer suresi Unsigned long | dak 0..99 RW
50063 |2 Limit 0 ON/OFF Unsigned long |- 0= OFF RW
1= ON
50065 |2 Limit O Histerez Float & 0.0 ...20.0 RW
50067 |2 Limit 0 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
50071 |2 Limit 0 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW
50073 |2 Limit 0 Deger Float - - RW
50075 |2 Limit 0 Mod 2/< Unsigned long |- 0 = | Daha buyuk RwW
1= | Daha klguk
50077 |2 Limit 1 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON
50079 |2 Limit 1 Histerez Float % 0.0...20.0 RW
50081 |2 Limit 1 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
50085 |2 Limit 1 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RwW
50087 |2 Limit 1 Deger Float - - RW
50089 |2 Limit 1 Mod 2/< Unsigned long |- = | Daha buyuk RwW
= | Daha kuguk
50091 |2 Limit 2 ON/OFF Unsigned long |- = |OFF RW
= |ON
50093 |2 Limit 2 Histerez Float % 0.0 ...20.0 RW
50095 |2 Limit 2 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim

50099 |2 Limit 2 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW

50101 |2 Limit 2 Deger Float - - RwW

50103 |2 Limit 2 Mod 2/< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RW
1= | Daha kiigiik

50105 |2 Limit 3 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON

50107 |2 Limit 3 Histerez Float % 0.0...20.0 RW

50109 |2 Limit 3 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RW

50113 |2 Limit 3 Kaynak Unsigned long | - 0..2412 RW

50115 |2 Limit 3 Deger Float - - RW

50117 |2 Limit 3 Mod 2/< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RwW
1= | Daha kilgik

50119 |2 Limit 4 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON

50121 |2 Limit 4 Histerez Float % 0.0...20.0 RW

50123 |2 Limit 4 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW

50127 |2 Limit 4 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW

50129 |2 Limit 4 Deger Float - - RwW

50131 |2 Limit 4 Mod 2/< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RW
1= | Daha kiigiik

50133 |2 Limit 5 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON

50135 |2 Limit 5 Histerez Float % 0.0...20.0 RW

50137 |2 Limit 5 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RW

50141 |2 Limit 5 Kaynak Unsigned long | - 0..2412 RW

50143 |2 Limit 5 Deger Float - - RwW

50145 |2 Limit 5 Mod 2/< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RwW
1= | Daha kiglk

50147 |2 Limit 6 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON

50149 |2 Limit 6 Histerez Float % 0.0...20.0 RW

50151 |2 Limit 6 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW

50155 |2 Limit 6 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW

50157 |2 Limit 6 Deger Float - - RW

50159 |2 Limit 6 Mod 2/< Unsigned long | - 0= | Daha buyuk RW
1= | Daha kiigik

50161 |2 Limit 7 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON

50163 |2 Limit 7 Histerez Float % 0.0...20.0 RW

50165 |2 Limit 7 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RW

50169 |2 Limit 7 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW

50171 |2 Limit 7 Deger Float - - RwW
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Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erigim
50173 |2 Limit 7 Mod /< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RW
1= | Daha klguk
50175 |2 Limit 8 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON
50177 |2 Limit 8 Histerez Float % 0.0 ...20.0 RW
50179 |2 Limit 8 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
50183 |2 Limit 8 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW
50185 |2 Limit 8 Deger Float - - RwW
50187 |2 Limit 8 Mod 2/< Unsigned long |- 0 = | Daha buyuk RwW
1= | Daha kuguk
50189 |2 Limit 9 ON/OFF Unsigned long | - 0= |OFF RW
1= |ON
50191 |2 Limit 9 Histerez Float % 0.0 ...20.0 RW
50193 |2 Limit 9 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
50197 |2 Limit 9 Kaynak Unsigned long | - 0..2412 RW
50199 |2 Limit 9 Deger Float - - RW
50201 |2 Limit 9 Mod 2/< Unsigned long |- 0= | Daha buyuk RW
1= | Daha klguk
50203 |2 Limit 10 ON/OFF Unsigned long | - 0= |OFF RwW
1= |ON
50205 |2 Limit 10 Histerez Float % 0.0 ...20.0 RW
50207 |2 Limit 10 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RwW
50211 |2 Limit 10 Kaynak Unsigned long |- 0..2412 RW
50213 |2 Limit 10 Deger Float - - RW
50215 |2 Limit 10 Mod 2/< Unsigned long |- 0 = | Daha buyuk RwW
1= | Daha kugik
50217 |2 Limit 11 ON/OFF Unsigned long |- 0= |OFF RW
1= |ON
50219 |2 Limit 11 Histerez Float % 0.0 ...20.0 RW
50221 |2 Limit 11 Gecikme Unsigned long |s 0..10 RW
50225 |2 Limit 11 Kaynak Unsigned long | - 0..241% RW
50227 |2 Limit 11 Deger Float - - RW
50229 |2 Limit 11 Mod 2/< Unsigned long |- 0 = | Daha buyik RW
1= | Daha kiiglk
50231 |2 Tarih formati Unsigned long | - 0= |gg.aa.yyyy RwW
1= |aalgglyy
2= |yyyy-aa-gg
50233 |2 Yaz saati Unsigned long |- 0= |Hayrr RwW
1= |Auto EU
2= |Auto US
3= | Tek tek saat ayari
yapmak igin
kullanilan tablo

SENTRON PAC4200
254 Sistem kitabi, 09/2009 , A5E02316180G-02



Ek

A.3 Modbus
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format Birim Deger araligi Erisim
50235 |2 Saat Dilimi Long dak MODULO(30)==0 RW
50237 |2 Mesaj suresi esnek ortalama Unsigned long |s 3,5,10,30,60,300,600,90 | RW
degerleri 0
50239 |2 Kullanilan Reaktif gig tipi Unsigned long |- 0= |Qn RwW
1= |Qtop
2= 1Q1
50241 |2 Universal sayac 1 DI sayim Unsigned long |- Byte 2 Port RwW
sinyali Byte2 |0..11
Byte 3 Bit
Byte 3 0..7
50243 |2 L1 Akimini ters cevir Unsigned long |- 0= | Normal RwW
1= |Ters
50245 |2 L2 Akimini ters gevir Unsigned long |- 0= | Normal RwW
1= |Ters
50247 |2 L3 Akimini ters gevir Unsigned long | - 0= | Normal RW
1= |Ters
50249 |2 isletim saati sayimi i¢in akim alt | Unsigned long | % 0..10 RwW
limiti
50251 |2 Universal sayag 2 Kaynak Unsigned long |- 0= DI RwW
1= DO
2= Limit Lojik
3= Limit 0
4= Limit 1
= Limit 2
= Limit 3
= Limit 4
= Limit 5
= Limit 6
10= | Limit7
11 = |Limit8
12= | Limit9
13= | Limit 10
14 = | Limit 11
50253 |2 Universal sayac 2 DI sayim Unsigned long |- Byte 2 | Port RwW
sinyali Byte 2 |0 ... 11
Byte 3 | Bit
Byte3 |0..7
61167 |7 Dijital giris parametresi Unsigned long |- uchar RwW
61175 |7 Dijital ¢ikis parametresi stOutputPara |- uchar RW
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62101 |8 Olay kaydi parametresi stEventPara - uchar RwW
62301 |27 Lojik olarak bagli limit stCombLimitPa | - - RwW
parametresi ra

1) Alt periyot 0 ve 1: Sabit Blok Ydntemi; Alt periyotlar 0 ila 5: Yuvarlanan Blok Yontemi
2)  Ayrintili bilgi igin "Ayrica Bkz." adli bolim inceleyin.

Ayrica bakiniz
Limit Kaynak igin Deger Araligi (Sayfa 256)

A.3.13 Limit Kaynak icin Deger Aralig

Limit x Kaynak parametresine ait deder araliinin atanmasi

Tablo A- 23 0 - 241 araligindaki degerlerin atanmasi

Deger Dizen

= Voltaj L1-N
= Voltaj L2-N
2= Voltaj L3-N
3= Voltaj L1-L2
4= Voltaj L2-L3
5= Voltaj L3-L1
= Akim L1
= Akim L2
= Akim L3
= Gérunen gic L1
10 = Goriinen guig L2
1= Gorlnen giig L3
12= Aktif giic L1
13= Aktif glic L2
14 = Aktif glic L3
15 = Reaktif gii¢ L1 (Qn)
16 = Reaktif glii¢ L2 (Qn)
17 = Reaktif glic L3 (Qn)
18 = Voltaj L1-N esnek ortalama degeri
19 = Voltaj L2-N esnek ortalama degeri
20 = Voltaj L3-N esnek ortalama degeri
21 = Voltaj L1-L2 esnek ortalama degeri
22 = Voltaj L2-L3 esnek ortalama degeri
23 = Voltaj L3-L1 esnek ortalama degeri
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Deger Diizen
24 = Akim L1 esnek ortalama degeri
25 = Akim L2 esnek ortalama degeri
26 = Akim L3 esnek ortalama degeri
27 = Goriinen gu¢ L1 esnek ortalama degeri
28 = Goriinen gi¢ L2 esnek ortalama degeri
29 = Gorlnen gii¢ L3 esnek ortalama degeri
30 = Aktif glic L1 esnek ortalama degeri
31= Aktif glic L2 esnek ortalama degeri
32= Aktif gli¢c L3 esnek ortalama degeri
33 = Reaktif gi¢ L1 (Qn) esnek ortalama degeri
34 = Reaktif gli¢ L2 (Qn) esnek ortalama degeri
35= Reaktif gli¢ L3 (Qn) esnek ortalama degeri
36 = Toplam reaktif glic L1 (Qtop) esnek ortalama degeri
37 = Toplam reaktif glic L2 (Qtop) esnek ortalama degeri
38 = Toplam reaktif gli¢ L3 (Qtop) esnek ortalama degeri
39 = Reaktif gi¢ L1 (Q1) esnek ortalama degeri
40 = Reaktif gli¢ L2 (Q1) esnek ortalama degeri
41 = Reaktif gii¢ L3 (Q1) esnek ortalama degeri
42 = Glg faktort L1 esnek ortalama degeri
43 = Glg faktori L2 esnek ortalama degeri
44 = Gl faktori L3 esnek ortalama degeri
45 = Gug faktort L1
46 = Glg faktort L2
47 = Gug faktort L3
48 = THD Voltaji L1
49 = THD Voltaji L2
50 = THD Voltaji L3
51 = THD Akimi L1
52 = THD Akimi L2
53 = THD Akimi L3
54 = THD Voltaji L1-L2
55 = THD Voltaji L2-L3
56 = THD Voltaji L3-L1
57 = Reaktif glic L1 (Q1)
58 = Reaktif gli¢ L2 (Q1)
59 = Reaktif gii¢ L3 (Q1)
60 = Toplam reaktif glic L1 (Qtop)
61 = Toplam reaktif gli¢ L2 (Qtop)
62 = Toplam reaktif glic L3 (Qtop)
63 = Cos ¢ L1
64 = Cos g L2
65 = Cos @ L3
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258

Deger Dizen

66 = Bozulma akimi L1

67 = Bozulma akimi L2

68 = Bozulma akimi L3

69 = Faz acisi L1-L1

70 = Faz acgisi L1-L2

71 = Faz agisi L1-L3

72 = Faz kaydirma agisi L1

73 = Faz kaydirma agisi L2

74 = Faz kaydirma agisi L3

75 Sebeke frekansi

76 = 3 Fazli Ortalama Voltaj L-N

77 = 3 Fazh Ortalama Voltaj L-L

78 = 3 Fazli Ortalama Akim

79 = Toplam Goériinen gl¢

80 = Toplam Aktif glic

81= Toplam reaktif gii¢ (Qn)

82 = Toplam reaktif giig (Q1)

83 = Toplam reaktif gli¢ (Qtop)

84 = Toplam gdriinen gli¢ esnek ortalama degeri
85 Toplam aktif glic esnek ortalama degeri
86 = Toplam gl faktorii esnek ortalama degeri
87 = Toplam Reaktif Gli¢ (Qn) esnek ortalama degeri
88 = Toplam Reaktif Gl¢ (Q1) esnek ortalama degeri
89 = Toplam Reaktif Glg¢ (Qtop) esnek ortalama degeri
90 = Toplam Giig faktori

91 = Voltajin amplitit asimetrisi

92 = Akimin amplittit asimetrisi

93 = Voltaj asimetrisi

94 = Akim asimetrisi

95 = Notr hat akimi

96 = Notr hat akimi esnek ortalama degeri

97 = Temel titresim Voltaj L1-N

98 = Temel titresim Voltaj L2-N

99 = Temel titresim Voltaj L3-N

100 = 3. harmonik, Voltaj L1-N

101 = 3. harmonik, Voltaj L2-N

102 = 3. harmonik, Voltaj L3-N

103 = 5. harmonik, Voltaj L1-N

104 = 5. harmonik, Voltaj L2-N

105 = 5. harmonik, Voltaj L3-N

106 = 7. harmonik, Voltaj L1-N

107 = 7. harmonik, Voltaj L2-N
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Deger Diizen
108 = 7. harmonik, Voltaj L3-N
109 = 9. harmonik, Voltaj L1-N
110 = 9. harmonik, Voltaj L2-N
111 = 9. harmonik, Voltaj L3-N
12 = 11. harmonik, Voltaj L1-N
113 = 11. harmonik, Voltaj L2-N
114 = 11. harmonik, Voltaj L3-N
115 = 13. harmonik, Voltaj L1-N
116 = 13. harmonik, Voltaj L2-N
17 = 13. harmonik, Voltaj L3-N
118 = 15. harmonik, Voltaj L1-N
119 = 15. harmonik, Voltaj L2-N
120 = 15. harmonik, Voltaj L3-N
121 = 17. harmonik, Voltaj L1-N
122 = 17. harmonik, Voltaj L2-N
123 = 17. harmonik, Voltaj L3-N
124 = 19. harmonik, Voltaj L1-N
125 = 19. harmonik, Voltaj L2-N
126 = 19. harmonik, Voltaj L3-N
127 = 21. harmonik, Voltaj L1-N
128 = 21. harmonik, Voltaj L2-N
129 = 21. harmonik, Voltaj L3-N
130 = 23. harmonik, Voltaj L1-N
131 = 23. harmonik, Voltaj L2-N
132 = 23. harmonik, Voltaj L3-N
133 = 25. harmonik, Voltaj L1-N
134 = 25. harmonik, Voltaj L2-N
135 = 25. harmonik, Voltaj L3-N
136 = 27. harmonik, Voltaj L1-N
137 = 27. harmonik, Voltaj L2-N
138 = 27. harmonik, Voltaj L3-N
139 = 29. harmonik, Voltaj L1-N
140 = 29. harmonik, Voltaj L2-N
141 = 29. harmonik, Voltaj L3-N
142 = 31. harmonik, Voltaj L1-N
143 = 31. harmonik, Voltaj L2-N
144 = 31. harmonik, Voltaj L3-N
145 = Temel titresim Voltaj L1-L2
146 = Temel titresim Voltaj L2-L3
147 = Temel titresim Voltaj L3-L1
148 = 3. harmonik, Voltaj L1-L2
149 = 3. harmonik, Voltaj L2-L3
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Deger Dizen

150 = 3. harmonik, Voltaj L3-L1
151 = 5. harmonik, Voltaj L1-L2
152 = 5. harmonik, Voltaj L2-L3
153 = 5. harmonik, Voltaj L3-L1
154 = 7. harmonik, Voltaj L1-L2
155 = 7. harmonik, Voltaj L2-L3
156 = 7. harmonik, Voltaj L3-L1
157 = 9. harmonik, Voltaj L1-L2
158 = 9. harmonik, Voltaj L2-L3
159 = 9. harmonik, Voltaj L3-L1
160 = 11. harmonik, Voltaj L1-L2
161 = 11. harmonik, Voltaj L2-L3
162 = 11. harmonik, Voltaj L3-L1
163 = 13. harmonik, Voltaj L1-L2
164 = 13. harmonik, Voltaj L2-L3
165 = 13. harmonik, Voltaj L3-L1
166 = 15. harmonik, Voltaj L1-L2
167 = 15. harmonik, Voltaj L2-L3
168 = 15. harmonik, Voltaj L3-L1
169 = 17. harmonik, Voltaj L1-L2
170 = 17. harmonik, Voltaj L2-L3
171 = 17. harmonik, Voltaj L3-L1
172 = 19. harmonik, Voltaj L1-L2
173 = 19. harmonik, Voltaj L2-L.3
174 = 19. harmonik, Voltaj L3-L1
175 = 21. harmonik, Voltaj L1-L2
176 = 21. harmonik, Voltaj L2-L3
177 = 21. harmonik, Voltaj L3-L1
178 = 23. harmonik, Voltaj L1-L2
179 = 23. harmonik, Voltaj L2-L3
180 = 23. harmonik, Voltaj L3-L1
181 = 25. harmonik, Voltaj L1-L2
182 = 25. harmonik, Voltaj L2-L3
183 = 25. harmonik, Voltaj L3-L1
184 = 27. harmonik, Voltaj L1-L2
185 = 27. harmonik, Voltaj L2-L3
186 = 27. harmonik, Voltaj L3-L1
187 = 29. harmonik, Voltaj L1-L2
188 = 29. harmonik, Voltaj L2-L3
189 = 29. harmonik, Voltaj L3-L1
190 = 31. harmonik, Voltaj L1-L2
191 = 31. harmonik, Voltaj L2-L3

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , A5SE02316180G-02



Ek

SENTRON PAC4200

A.3 Modbus
Deger Diizen
192 = 31. harmonik, Voltaj L3-L1
193 = Temel titresim, Akim L1
194 = Temel titresim, Akim L2
195 = Temel titresim, Akim L3
196 = 3. harmonik, Akim L1
197 = 3. harmonik, Akim L2
198 = 3. harmonik, Akim L3
199 = 5. harmonik, Akim L1
200 = 5. harmonik, Akim L2
201 = 5. harmonik, Akim L3
202 = 7. harmonik, Akim L1
203 = 7. harmonik, Akim L2
204 = 7. harmonik, Akim L3
205 = 9. harmonik, Akim L1
206 = 9. harmonik, Akim L2
207 = 9. harmonik, Akim L3
208 = 11. harmonik, Akim L1
209 = 11. harmonik, Akim L2
210 = 11. harmonik, Akim L3
211 = 13. harmonik, Akim L1
212 = 13. harmonik, Akim L2
213 = 13. harmonik, Akim L3
214 = 15. harmonik, Akim L1
215 = 15. harmonik, Akim L2
216 = 15. harmonik, Akim L3
217 = 17. harmonik, Akim L1
218 = 17. harmonik, Akim L2
219 = 17. harmonik, Akim L3
220 = 19. harmonik, Akim L1
221 = 19. harmonik, Akim L2
222 = 19. harmonik, Akim L3
223 = 21. harmonik, Akim L1
224 = 21. harmonik, Akim L2
225 = 21. harmonik, Akim L3
226 = 23. harmonik, Akim L1
227 = 23. harmonik, Akim L2
228 = 23. harmonik, Akim L3
229 = 25. harmonik, Akim L1
230 = 25. harmonik, Akim L2
231 = 25. harmonik, Akim L3
232 = 27. harmonik, Akim L1
233 = 27. harmonik, Akim L2
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234 = 27. harmonik, Akim L3
235 = 29. harmonik, Akim L1
236 = 29. harmonik, Akim L2
237 = 29. harmonik, Akim L3
238 = 31. harmonik, Akim L1
239 = 31. harmonik, Akim L2
240 = 31. harmonik, Akim L3
241 = Proses isletim saati sayaci

Ayrica bakiniz

A3.14

0x03, 0x04 ve 0x10 fonksiyon kodlariyla yapilandirma ayarlari (Sayfa 250)
Olgiim buyiikliikleri (Sayfa 197)

iletisim ayarlarinin adreslenmesi

0x03, 0x04 ve 0x10 fonksiyon kodlariyla iletisim ayarlari

Tablo A- 24 lletisim ayarlari
Ofset |Kayit |Ad Format Birim | Uygulanabilir Deger araligi Erisim
sayisi Modbus
fonksiyon kodlari
63001 |2 IP-Adresi Unsigned long | - e 0x03 0 ... FFFFFFFFh RW
e 0x04
e 0x10
63003 |2 Subnet ekrani Unsigned long | - e 0x03 0 ... FFFFFFFFh RwW
e 0x04
e 0x10
63005 |2 Gateway Unsigned long | - e 0x03 0 ... FFFFFFFFh RwW
e 0x04
e 0x10
63007 |2 Bootloader suriimi Unsigned long | - e 0x03 char, uchar, uchar, uchar | R
e 0x04
63009 |2 Parola korumasi ON/OFF Unsigned long | - e 0x03 0= OFF R
e 0x04 1= ON
63011 |2 Uretim tarihi Unsigned long | - e 0x03 [Tarih bildirimi] R
e 0x04
e 0x10
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Ofset |Kayit |Ad Format Birim | Uygulanabilir Deger aralidi Erisim
sayisl Modbus
fonksiyon kodlari
63015 |2 Ethernet protokolu Unsigned long | - e 0x03 Modbus TCP RW
e 0x04 SEAbus TCP
e 0x10
63017 |2 Protokol Modul arabirimi 1 Unsigned long | - e 0x03 Modbus TCP RW
o 0x04 SEAbus seri
e 0x10 Seri Gateway
Modbus Gateway
63019 |2 Adres Moddl arabirimi 1 Unsigned long | - e 0x03 1..247 RW
e 0x04
e 0x10
63021 |2 Baud hizi Modil arabirimi 1 | Unsigned long | - e 0x03 4800 Baud RwW
o 0x04 9600 Baud
* 0x10 19.200 Baud
38 400 Baud
63023 |2 Format Modul arabirimi 1 Unsigned long | - e 0x03 8N2 RW
o 0x04 8E1
e 0x10 801
8N1
63025 |2 Yanit sliresi Modul arabirimi | Unsigned long | ms e 0x03 0..255 RW
1 e 0x04
e 0x10
63033 |2 Protokol Modl arabirimi 2 | Unsigned long | - e 0x03 Modbus RTU RwW
e 0x04 SEAbus seri
e 0x10 Seri Gateway
Modbus Gateway
63035 |2 Adres Modul arabirimi 2 Unsigned long | - e 0x03 1..247 RW
e 0x04
e 0Ox10
63037 |2 Baud hizi Modil arabirimi 1 | Unsigned long | - e 0x03 4800 Baud RW
» 0x04 9600 Baud
e 0x10 19.200 Baud
38 400 Baud
63039 |2 Format Modl arabirimi 2 Unsigned long | - e 0x03 8N2 RwW
e 0x04 8E1
e 0x10 801
8N1
63041 |2 Yanit stiresi Modul arabirimi | Unsigned long | ms e 0x03 0...255 RW
1 o 0x04
e 0x10
SENTRON PAC4200
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Ofset |Kayit |Ad Format Birim | Uygulanabilir Deger araligi Erisim
saylisi Modbus
fonksiyon kodlari
63043 |2 TCP/IP-Port Gateway Unsigned long | ms e 0x03 1-fffth RW
Modl arabirimi 1 e 0x04
e 0x10
63045 |2 TCP/IP-Port Gateway Unsigned long | ms e 0x03 1-ffffh RW
Moduil arabirimi 1 o 0x04
e 0x10
63065 |2 Profibus ID PAC4200 Unsigned long | - e 0x03 8173h R
e 0x04
A.3.15 I&M Ayarlari
I&M Verilerine Ait Ayarlarin Adreslenmesi
Tablo A- 25 1&M Verilerine Ait Ayarlar
Ofset | Kayit sayisi | Ad Format | Birim | Uygulanabilir Modbus Deger araligi | Erisim
fonksiyon kodlari
64001 |27 1&M verileri PAC4200 stiMO |- e 0x03 - R(W)
e 0x04
64028 |89 I&M 0O ila I&M 4 Veriler PAC4200 | stiM14 | - e 0x03 - RW
e 0x04
e 0x10
64117 |27 I&M verileri Modiil arabirimi 1 stIMO- | - e 0x03 - R(W)
e 0x04
64144 | 27 I1&M verileri Modul arabirimi 2 stiMO | - e 0x03 - R(W)
e 0x04
A.3.16 0x06 Fonksiyon Kodlu Komutlar
Komutlarin adreslenmesi
Tablo A- 26 Komutlar
Ofset |Kayit |Ad Format Uygulanabilir Deger araligi Erisim
sayisl Modbus fonksiyon
kodlari
60002 |1 Maksimum degerlerin Unsigned short | 0x06 0 w
sifirlanmasi
60003 |1 Minimum degerlerin Unsigned short | 0x06 0 w
sifirlanmasi
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Ofset |Kayit |Ad Format Uygulanabilir Deger araligi Erisim
saylisi Modbus fonksiyon
kodlari
60004 |1 Enerji sayaglarinin Unsigned short | 0x06 0= |hepsi W
sifirlanmasi 1= | Giren aktif eneriji
Tarife 1
2 = | Giren aktif ener;ji
Tarife 2
3 = | Cikan aktif enerji
Tarife 1
4 = | Cikan aktif enerji
Tarife 2
5= | Giren reaktif enerji
Tarife 1
6 = | Giren reaktif enerji
Tarife 2
7 = | Cikan reaktif eneriji
Tarife 1
8 = | Cikan reaktif eneriji
Tarife 2
9= | Gorlnen enerji Tarife
1
10 = | Gorlinen enerji Tarife
2
11 = | Proses aktif enerjisi
12 = | Proses reaktif enerjisi
13 = | Proses goriinen
enerjisi
60005 |1 Olgiim periyodu Unsigned short | 0x06 1...60 min w
senkronizasyonu
60006 |1 Tarife degistir Unsigned short | 0x06 0= | Yiksek tarife W
1= | Dusik tarife
60007 |1 Teshis bitlerinin Unsigned short | 0x06 O-ffffh w
sifilanmasi
60008 |1 Cikislarin degistiriimesi Unsigned short | 0x06 Byte 0Bit4 |Port0... 11 W
(eger ve Bit 7
parametrelendiriimisse) Byte 0 Portbit
Bit0...3 numarasi
0..7
Byte1=0 Cikis Port.
Portbit
numarasi OFF
Byte 1 =1 Cikis Port.
Portbit
numarasi ON
60009 |1 Salt grubu igin salt komutu | Unsigned short | 0x06 Hi0..99 Lo0..1 w
HiByte | Grup atamasi
LoByte |0=ACIK
1 = KAPALI
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Ofset |Kayit |Ad Format Uygulanabilir Deger araligi Erisim
sayisl Modbus fonksiyon
kodlari

60010 |1 GUnlik enerji sayacinin Unsigned short | 0x06 815 w
sifirlanmasi

60011 |1 Yk profili kaydinin Unsigned short | 0x06 815 w
sifirlanmasi

60012 |1 Olay kaydinin sifilanmasi | Unsigned short | 0x06 815 w

60013 |1 Standart olay kaydi Unsigned short | 0x06 815 W
kosullarinin ayarlanmasi

60014 |1 Standart G/C Unsigned short | 0x06 815 w
parametresinin
ayarlanmasi

65292 |2 Artis Tarih / Saat Unsigned long | 0x10 1-FFFFFFFFh" w

1 low zaman mihr{ - giincel tarihe ve glincel saate low zaman muahrind ekler

A.3.17  0x2B fonksiyon koduyla Modbus Standart Cihaz tanimlamasi

Modbus Standart Cihaz tanimlamasinin adreslenmesi
Bu cihaz tanimlama parametrelerine 0x2B Modbus fonksiyon kodunu uygulayabilirsiniz.

Tablo A- 27 Modbus Standart Cihaz tanimlama parametreleri

Nesne ID Ad Format Erisim

OID 0 Uretici String R

OID 1 Uretici Cihaz adi String R

OID 2 Firmware surimu / Bootloader surimi String R
Ayrica bakiniz

0x03 ve 0x04 fonksiyon kodlariyla zaman muhirsiz élgim blylklukleri (Sayfa 222)

A4 Dizeltme sayfasi

Diizeltme sayfasi

Bu el kitabini okurken bir hataya rastladiniz mi? Hatalari ekli formda bize bildirmenizi rica
ederiz. DusUnceleriniz ve iyilestirme Onerileriniz icin tesekkir ederiz.
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Faks yaniti

Alici
SIEMENS AG
I11ACD MM 3

92220 Amberg

Godnderen (litfen doldurunuz):

Ad

Firma / BAlim

Adres

A.4 Diizelfme sayfasi

Faks: +49 (0)9621-80-3337

El kitabi adt:

Tablo A- 28 Hatalar, dustinceler ve iyilestirme Onerileri

SENTRON PAC4200
Sistem kitabi, 09/2009 , ASE02316180G-02

267



Ek

A.4 Diizeltme sayfas!

SENTRON PAC4200
268 Sistem kitab, 09/2009 , A5SE02316180G-02



EGB direktifleri B

B.1 Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari (EGB)

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlarina, insanin algilama sinirlarinin ¢ok altinda
bulunan voltajlar ve enerjiler tarafindan zarar verilir. Bu tir voltajlar, bir yapi elemani veya bir
yapi grubuna, elektro-statik desarj yapmamis bir kisi tarafindan temas edildiginde de
meydana gelir. Bu gibi asiri voltajlara maruz kalmis elektrostatik tehlike altindaki yapi
gruplari, cogu durumda hemen hatali olarak algilanmaz, ¢linkli ancak uzun bir isletim
suresinden sonra bir hatali tutum meydana gelmektedir.

EGB direktifleri

DIKKAT

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari

Elektronik yapi gruplari elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlarini igerir. Yanlis
kullanim halinde bu yapi elemanlari kolayca zarar goérebilirler.

e Herhangi bir elektronik yapi grubuna dokunmadan hemen énce Ustintzdeki
elektrostatik yuku desarj ediniz. Bunun igin iletken 6zellikte, topraklanmis bir nesneye,
orn. metali ¢iplak kontrol panosu pargasina veya su tesisatina dokununuz.

e Yapi grubunu yalnizca plastik gévdeden tutunuz.

o Elektronik yapi gruplarina elektrik izolasyonu saglayan malzemeler, 6rn. plastik folyo,
plastik pargalar, izolasyon masa ortlleri veya sentetik elyaftan giysiler ile temas
ettirmeyiniz.

e Yapi grubunu yalnizca iletken altliklar Gizerine koyunuz.

e Elektronik yapi gruplarini ve yapi pargalarini yalnizca EGB emniyetine sahip iletken
ambalajlar, 6rn. metalize edilmis plastik kaplar veya metal kaplar i¢inde depolayiniz ve
tasiyiniz. Yapi grubunu monte edene kadar ambalaji iginde birakiniz.

DIKKAT

Depolama ve tasima

Buna ragmen yapi grubunu iletken olmayan ambalaj icinde depolamaniz veya tasimaniz
gerektiginde, yapi gruplarini daha énce EGB emniyetine sahip, iletken malzemeler, 6rn.
iletken kopuk kauguk, EGB torbasi igine paketlemeniz gerekir.

Asagidaki resimler, elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari igin gerekli EGB koruma
tedbirlerini géstermektedir.
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B. 1 Elektrostatik tehlike alfindaki yapr elemaniari (EGB)

l||— —
|||— —
|||— —h

(1) EGB oturma yeri

(2) EGB durma yeri

3) EGB durma yeri ve EGB oturma yeri
Koruma tedbirleri

iletken zemin

EGB masa

EGB ayakkabi

EGB manto

EGB bileklik

Dolaplarin toprak baglantisi

- 0 QO O T Qo
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Kisaltmalar listesi

CA1 Kisaltmalar

Genel bakis

SENTRON PAC4200

Tablo C- 1

Kisaltmalarin anlamlari

Kisaltma

Anlami

AWG

American Wire Gauge

CE

Communautés Européennes ("Avrupa Toplulugu"nun Fransizcasi)

CISPR

Comité international spécial des perturbations radioélectriques

CSA

Canadian Standards Association

DIN

Deutsches Institut fiir Normierung e. V.

DP

Merkezi olmayan periferi

EG

Europaische Gemeinschaft

EGB

Elektrostatik tehlike altindaki yapi elemanlari

EIA

Electronic Industries Alliance

EMU

Elektromanyetik uyumluluk

Avrupa Normu

Avrupa Birligi

Federal Communications Commission

Cihaz kituk verileri

Ylksek tarife / disuk tarife

Information and Maintenance

identifikasyon numarasi

International Electrotechnical Commission

International Protection

Industrial, Scientific and Medical

International Standardization Organization

Liquid Crystal Display (likit kristal ekran)

Media Access Control

North American Free Trade Agreement

National Electrical Manufacturers Association

Power Analysis & Control

RJ

Kayith jak (norma uygun yuva)

Yuvarlak kablo
pabucu
baglantilar

Yuvarlak kablo pabucu baglantilari

RS

Eskiden: Radio Selector; glinimiizde genellikle: Recommended Standard

TCP/IP

Transmission Control Protocol / Internet Protocol
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Kisaltmalar listesi

C.1 Kisaltmalar

272

Kisaltma Anlami

THD Total Harmonic Distortion; Turkce: Toplam armonik distorsiyon
THD-R Goreli THD

TRMS True Root Mean Square

VL Underwriters Laboratories Inc.

VDE Verein der Elektrotechnik Elektronik Informationstechnik e. V.
Lojik Baglanti sonucu
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100BaseT

10BaseT

Autonegotiation

AWG

Bus

Bus sistemi

Efektif deger

Firmware

Twisted Pair (Dolanmis ¢ift) tipi hatlarla veri aktarimi icin Fast Ethernet Standardi (100
Mbit/s).

10 Mbit/s Ethernet Twisted Pair (Dolanmis ¢ift) tipi kablolarla aktarim standardi.

Bir cihazin mimkuin olan en yiksek aktarim hizini otomatik olarak algilama ve bu hizla veri
gbénderme ve alma becerisi.

AWG (American Wire Gauge), kablo ¢apt igin kullanilan ve agirlikli olarak Kuzey Amerika
bdlgesinde kullanilan bir standarttir.

Batdn Bus katilimcilarinin bagh oldugu misterek aktarim yolu. Tanimlanmis iki uca sahiptir.
PROFIBUS'ta Bus, iki telli bir kablodur veya fiberoptik bir iletkendir.

Bir Bus kablosu araciligiyla fiziksel olarak birbirlerine bagl tiim istasyonlar bir Bus sistemini
olustururlar.

Zamana gore degisen bir sinyalin karesel ortalama degeri.

Cihazin isletim yazihmi. Firmware, cihazin elektronik bilesenlerine kurulur.

MDI-X Autocrossover

SENTRON PAC4200

Arabirimin, bagli cihazin génderme ve alma hatlarini kendi basina saptama ve kendisini
buna gére ayarlama becerisini tanmlar. Bdylece, génderme ve alma hatlarinin karistiriimasi
durumunda hatali fonksiyonlarin ortaya ¢ikmasi engellenir. Capraz ve diz kablolar ayni
sekilde kullanilabilir.
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Olgiim periyodu

Glig ortalamalarinin hesaplanmasiyla iliskili siire. Olgiim periyodunun uzunlugu igin
kullanilan tipik degerler 15, 30 veya 60 dakikadir.

Periyotlar glincel ve anlik periyotlar olmak tzere farkl tiplere ayrilir. Glincel periyot, en son
tamamlanan periyottur. Anlik periyot ise devam eden ve heniiz tamamlanmamis olan
periyottur.

Potansiyel dengelemesi

PROFIBUS

RJ45

TCP/IP

Elektrikli isletim araglarini ve iletken 6zellikte yabanci cisimleri esit potansiyel veya yaklasik
esit potansiyelden getiren elektrik baglantisi (topraklama iletkeni). Bu sayede bu cisimler
arasinda ariza yaratacak ve tehlikeli voltajlar dnlenmis olur.

PROCESS FIELD BUS, Avrupa proses ve Saha Bus normu, PROFIBUS normu EN 50170,
Bolim 2 PROFIBUS, igerisinde saptanmistir. Bit-seri 6zellikte bir Saha Bus sistemi igin
fonksiyonel, elektrikli ve mekanik 6zellikleri belirler.

PROFIBUS, PROFIBUS uyumlu otomasyon sistemlerini ve Saha cihazlarini hiicre
dizleminde ve Saha dizleminde birbirine bagdlayan bir Bus sistemidir.

Veri iletimi icin kullanilan simetrik fis; Western tipi fis ya da olarak da adlandirilir. Telefon ya
da ISDN teknolojisinde yaygin olarak kullanilan fis baglantisidir; ofislerde LAN
uygulamalarinda da kullanilir.

Transport Control Protocol, Internet Protocol, ¢ok yaygin olarak kullanilan bir standart olan
bu protokol tim diinyada Ethernet Gzerinden iletisim saglamak i¢in kullanilir.

Twisted Pair (Dolanmis ift)

Birbirine dolanmis iletken ciftlerinden olusan veri kablosu; iletken ¢iftlerindeki delik uygun
aktarim &zellikleri saglar ve bozucu elektromanyetik etkilerin olusmasini engeller. Twisted
Pair tipi kablolar farkli aktarim hizlari saglayacak sekilde farkh kalitelerde Uretilir.

Yk profili depolama Unitesi
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Zaman muhra gibi ilgili tanitici 6zelliklerle birlikte glc verilerinin kaydedilmesi icin kullanilan
cihaz veri bellegi.
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A

A sinyali, 94

acik klemensler, 80/ 84

Adres, 161, 183

Adres araligi
Desteklenen, 182

Ag konfiglrasyonu, 180

Agirhk, 181, 184

Akim akis yoénu, 110

Akim alt limiti, 139

Akim beslemesi, 181, 184

Akim klemensleri, 73

Akim &lglim girisleri
emniyete alma, 83

Akim &lgiim, 24

Akim 6lgiimu alt sinir, 32

Akim transformatéri, 109

Transformatér oraninin ayarlanmasi, 108

Akim yonu, 32

Alet, 67,74, 167

Alternatif akim, 109
Alternatif akim olgiimu, 24
Alternatif voltaj 6lcimu, 24
Alttan gorinds, 194,195
ANSI TIA/EIA-485-A devresi, 181
Arabirim, 22, 49

Arabirim kablosu, 180

Ark tasmasi, 83

Atiga ayirma, 170

AWG, 183

B

B sinyali, 94
Baglanti, 182
Baglanti kesiti, 183
Baglanti érnekleri, 85
Baglanti paneli, 61, 68/ 74
Baglanti paneli kesiti
Olgiiler, 191
Baglanti paneline montaj, 68
Baglanti tipi, 24
ayarlama, 104
kontrol, 110
Baglanti tipleri
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Olgiim bilylikliklerinin baglantisi, 28
Baud hizi, 58, 180
Baudrate, 161, 182
Desteklenen, 182
Besleme voltaji, 79, 99, 169
Devre disi kalma emniyeti saglanmis, 166
emniyete alma, 83
Besleme voltaji verilmesi, 100
Besleme voltajinin emniyete alinmasi, 83
Bit ekrani, 229, 231
Broadcast, 182
Broadcast komutlari, 59
Bus baglanti fisi, 95
Bus kablosu
Uzunluk, 180
Bus periyodu, 182
Bus trafigi, 58
Bus ug direnci, 94, 95

C

Cekme yikul azaltici, 69, 93, 96

Cerceve olglleri, 192

Cevap gecikmesi, 162

Cevap stresi, 162

Cevreyle ilgili kosullar, 182

Cihaz parametresinin ayarlanmasi, 101
Cihaz tanimlama parametreleri, 266
Civatalar, 183

Cok voltajli sebeke adaptéri, 24,100, 109
Common, 94,182

D

Dahili voltaj beslemesi, 96
Depo sicakligi, 62
Depolama, 65, 269
desarj, 73
Desarj, 170, 269
Devre disi kalma emniyeti saglanmis besleme
voltaji, 166
Devreye alma, 99
Baglant tipinin ayarlanmasi, 104
Besleme voltaji verilmesi, 100
Cihaz parametresinin ayarlanmasi, 101
Dil ayarla, 102
Onkosullar, 99
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Saat diliminin ayarlanmasi, 103
Saatin ayarlanmasi, 103
Tarih formatinin ayarlanmasi, 103
Tarihin ayarlanmasi, 103
Devreye girme kontroll, 58
Dijital ¢cikis, 46, 59, 97,185
harici, 162
Dijital ¢ikislar, 79
Dijital giris, 47,59, 79, 96, 185
harici, 162
Dil, 102
Dil ayarla, 102
Direng, 94, 182
Dolaplarin toprak baglantisi, 270
Diizeltme sayfasi, 266

E

EGB ayakkabi, 270

EGB bileklik, 270

EGB direktifleri, 72, 76
EGB durma yeri, 270

EGB koruma tedbirleri, 269
EGB manto, 270

EGB masa, 270

EGB oturma yeri, 270
Ekran

Kullanici tarafindan tanimlanabilen, 22

Olgiim biyiiklikleri, 28
Elektrik izolasyonu, 181
Elektrik kesintisi, 166
Elektrik verileri, 181, 184

Elektrostatik tehlike altindaki yapi gruplari, 269

Erime sigorta, 83, 100

Erisim yardimcilari, 13

Esnek ortalama degerler, 20
Ethernet arabirimi, 69

Ethernet kablosu, 92

Ethernet Kablosunun Kalitesi, 69

F

Faz diyagrami, 131
Faz senkronizasyonlu baglanti, 82
Firmware glncellestirmesi, 166

Sire, 166
Fis, 72
Fonksiyon kodu, 231, 250, 266
Fonksiyon topraklamasi, 79, 82, 96, 97
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G

G/C durumu, 142

Garantinin gecerliligini yitirmesi, 169
Gateway, 23, 59

Gegerlilik alani, 13

Genel glivenlik uyarilari, 17
Genisletme modiilleri igin yuva, 49, 79
Genisletme moduilinin sékilmesi, 76
Gerekli temel bilgiler, 13

Geri donlisiim semboli, 182

Giris akimi, 185

Giris direnci, 185

Govde modeli, 181,184

Govde olcileri, 181, 184

Ground, 94

GSD dosyasi, 14/ 58

Gl ortalamalari, 35, 139

Guvenlikle ilgili semboller, 17

H

harici dijital ¢ikislar, 162
harici dijital girisler, 162
Harici iletisim
Ayarlar, 161
Harici voltaj beslemesi, 97
Hat koruma salteri, 83
Hat polarizasyonu, 95, 183
Direng, 95
Hata kodu, 222
Havadaki nem, 62, 165
Havalandirma
Montaj odasi, 61
Havalandirma agizlari, 72, 181, 184

ic direng, 185
iki telli kablo, 94, 182
iletisim arabirimi, 49, 182
iletisim protokolleri, 162
Desteklenen, 182
iletken zemin, 270
impuls cikisi, 185
impuls sayaci, 47,147
impuls uzunlugu, 47
ince telli, 183
ince telli, tel pabucu ile, plastik pabug ile, 183
ince telli, tel pabucu ile, plastik pabugsuz, 183
ince telli, TWIN tel pabucu ile, plastik pabug ile, 183
islem sekli
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Montaj, 68
isletim sicakligi, 62
izin verilen kirlilik derecesi, 182
izin verilen kirlilik derecesi, 62
izolasyon voltaji, 184
maksimum, 181

K

Kablo, 180

Kablo direnci, 180

Kablo yalitimi, 96

Kapanma suresi, 47

Karakter araligi, 162

Kayit, 222, 230, 231, 233,234, 238, 250, 262, 264
Kesme tertibati, 63, 82,100

Kilavuz pim, 73

Kirlilik derecesi, izin verilen, 62

Kisa devre korumasi, 185

Kisa sureli asiri yik, 185

Klemens blogu, [76, 94,181, 182/184, 194, 195
Klemens dtizeni, 94

Kontrol fonksiyonlari, 21

Koruma, 23

Koruma tertibati, 83

Koruma tirt, 62, 68, 182

Koruyucu toprak, 94

Kullanici tarafindan tanimlanabilen ekran, 22
Kurulum yuksekligi, 62

L

Limit, 109, 230
Baglanti, 44
Tanimlama, 44

Limit ihlali, 44, 230
Yayim, 45

Limit Kaynak
Deger araligi, 256

Limitler, 44

M

Master, 161, 182
Master-Slave prensibi, 58, 59
Mekanik veriler, 181, 184
Mesafe oélculeri, 68, 193
Modbus
Dijital ¢ikislar, durum, 228
Dijital girisler, durum, 228
Fonksiyon kodu, 222
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Modbus fonksiyon kodlari, 231, 266
Modbus Gateway, 23, 51
Modbus 6lgiim buyudklukleri, 222
Model levhasi, 99, 109/ 188, 189
Montaj, 72
Montaj derinligi, 181
Montaj konumu, 61, 181,184
Montaj malzemesi, 67
Montaj odasi

Havalandirma, 61
Montaj élculeri, 68, 191
Montaj yeri, 61

N

Negatif sinyal, 95
Nem, 62/ 165
Nesne ID, 266
Normlar, 180
No6tr kablo, 81

O

Ofset, 222, 230, 231, 233,234/ 238, 241, 245, 250,
262, 264
Olay Kaydi, 54
Olaylar

Onaylama Gerektiren, 54

SENTRON Yazilimindaki Ayarlar, 57
Olcii bilgisi, 195
Olgiiler, 191

Baglanti paneli kesiti, 191

Cerceve olcleri, 192

Mesafe olcileri, 193

Ortam mesafeleri, 193

Yuvarlak kablo pabucu, 177
Olciim akiminin olusturulmasi, 109
Olgiim buykltkleri

Ekran, 28
Olgiim voltaji, 107
Olglim voltajinin ayarlanmasi, 107
Olciim voltajinin olusturulmasi, 109
On sigorta, 83
Onaylama Gerektiren Olaylar, 54
Onden gériiniis, 194, 195
Onkosullar

Devreye alma, 99
ortalama degerler

Tiam fazlar tzerinde, 20
Ortalama degerler

esnek, 20
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Ortam mesafeleri, 193
Ortamla ilgili kosullar, 62, 182

P

Paket, 65
Paketin kontrol edilmesi, 65
Parametre
Cihaz bilgileri, 266
Parametrelendirme
Cihaz ayarlari, 133
Devreye alma, 101
Parite bit, 161
Parola
kayboldu, unutuldu, 160
Varsayilan parola, 156
Yénetim, 156
Performans hesaplamasi, 162
Performans 6zellikleri, 19, 58, 59
Periyodik olmayan veri aktarimi, 58
Periyodik veri aktarimi, 58
Pil, 66
Pil bolmesi, 52/ 66, 168
Pilin degistirilmesi, 166
Pim cgitasi
Boyutlar, 194,195
Pim citasinin boyutlari, 194, 195
Pin, 72
PMD Teshis ve Durumu, 231
Potansiyel ayrimi, 181, 184
Potansiyel dengeleme rayi, 96
Pozitif sinyal, 95
PROFIBUS DP Master, 58
PROFIBUS DP Slave, 58
Proses enerji sayaci, 19, 47, 147
Proses isletim saati sayaci, 47, 147
pull-down direnci, 94, 183
pull-up direnci, 94, 183

R

RJ45 fis, 69

RJ45 fis baglantisi, 62
RS 485 devresi, 181
RS 485-Bus, 94/ 162

S

Saat, 23, 103
Saat Dilimi, 103
Saat senkronizasyonu, 58
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Sabit Blok Yontemi, 256

Salt gikisi, 185
Salt frekansi:, 185
Sayag, 21
SENTRON PAC
Ayarlar, 161

SENTRON PAC eneriji analizori fisi, 184
SENTRON PAC eneriji analizériine giden fis, 181
SENTRON PAC'taki ayarlar, 161

Seri Gateway, 59

Sicaklik dengelemesi, 63

Sigorta tutucusu, 83,

Sikistirma aleti, 67
Sikma torku, 69, 73
Sinyal, 94, 95
Sogutma, 181, 184
Sokme, 74

Stop bit, 161

Su, 62,165

Surekli bellek, 181
Sirekli yik, 185

T

Tamir, 169
Tarifeler, 39

Tarih, 103

Tarih formati, 103
Tasima, 269
Tasima sicakhgi, 62
Tek telli, 183

100

Teknik asistanlik, 170
Teknik Ozellikler, 182

Temel titresim, 244,
Temizlik, 165

247

Temizlik maddeleri, 165
Termik asiri yuk korumasi, 185

Teslimat icerigi, 14

Toleranslar, 181, 184

Topraklama, 93

Topraklama iletkeni PE, 96
Tornavida, 67, 74, 84

U
Unicast, 182

Unicast mesaijlari, 59
Uzun sdureli bellek, 23
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\Y

Varsayilan parola, 156
Veri bit, 161
Veri tasiyicisi
icindekiler, 14
Vida klemensi, 59/ 69, 78, 84,182
Klemens etiketleri, 80
Teknik Ozellikler, 178
Voltaj beslemesi, 59
dahili, 96
harici, 97
Voltaj klemensleri, 73
Voltaj dlgiim girisleri
emniyete alma, 83
Voltaj dlguimu, 24
Voltaj olmamasi, 73/ 76
Voltaj transformatori, 109
Olgiim, 105
Transformat®r oraninin ayarlanmasi, 106

Y

Yalitim, 93, 94,/ 96

Yanabilirlik sinifi, 181, 184

Yandan gorinds, 194, 195

Yapilandirma, 59

Yapilandirma ayarlari, 162

Yk profili, 33,139

Yuvarlak kablo pabucu, 84
Olgiiler, 177

Yuvarlak kablo pabucu baglantilari
Teknik Ozellikler, 176

Yuvarlak kablo pabucu baglantisi, 70, 78/ 84
Klemens etiketleri, 81

Yuvarlanan Blok Ydéntemi, 256
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